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Acerca de este manual

Los derechos de autor de este manual son de Vacon® Plc. Todos los derechos reservados.

En este manual se describen las caracteristicas y el uso de Vacon® 100 FLOW. EL manual
se ha compilado de acuerdo con la estructura de menus del convertidor (capitulos 1y 3-7):

e Capitulo 1, Guia de inicio rapido, proporciona informacion sobre
- Como iniciarse en el uso del panel
- Como seleccionar la configuracion de aplicacion
- Como configurar rapidamente la aplicacién seleccionada
- Las aplicaciones con ejemplos

e Capitulo 2, Interfaces de usuario, proporciona informacién sobre
- El panel en detalle, las vistas, los tipos de panel, etc.
- Vacon Live
- La funcionalidad del Fieldbus a bordo

e Capitulo 3, Menu de monitor, proporciona informacion detallada sobre los valores de monitor
e Capitulo 4, Menu de parametros enumera todos los parametros del convertidor

e Capitulo 5 presenta el menu Diagndstico

e Capitulo 6 presenta el menu de I/0 y hardware

e Capitulo 7 presenta los ajustes de usuario, favoritos y menus en el nivel de usuario

e Capitulo 8, Descripciones de parametros, proporciona informacion adicional sobre
- Pardmetros y su uso
- Programacion de entradas analdgicas y digitales
- Funciones especificas de la aplicacion

e Capitulo 9, Localizacion de fallos, proporciona informacion sobre
- Los fallos y sus causas
- Reset de los fallos

e Capitulo 10, Apéndice proporciona informacion sobre los diferentes valores por defecto
de las aplicaciones

{ATENCION! Este manual incluye una gran cantidad de tablas de pardmetros. A continuacion puede
encontrar los nombres de columna y sus explicaciones:

Indicacion de ubicacion Nombre del Valor minimo
en el panel; muestra parametro  del parametro

al operador el nimero
de parametro. Valor maximo Numero ID
/ /del parametro del pardmetro
indice Parametro Min Max Unidad = ID Descripcion
: . / defe7to ;
Unidad de valor Valor por Descripcioén breve
Obtenga mas informacidn del parametro; defecto de los valores
sobre este parametro mas se proporciona de fabrica de parametro
adelante en el manual. en caso de que y/o su funcién
esté disponible. 9434_es
Figura 1.
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Funciones especificas del convertidor de Vacon® 100 FLOW

Caracteristicas

Asistentes completos para puesta en marcha, Estandar, HVAC, control PID, MultiBomba
(PFC y MultiMaster] y Modo Anti-Incendio para facilitar la puesta en servicio

Boton FUNCT que permite cambiar con facilidad entre el lugar de control panel y de control
remoto. El lugar de control remoto se puede seleccionar mediante el pardmetro (I/0 o Fieldbus)
8 frecuencias fijas

Funciones de potenciometro motorizado

Funcion Flushing

2 tiempos de rampa programables, 2 supervisiones y 3 rangos de frecuencias prohibidas.
Paro rapido

Pagina de control para un facil funcionamiento y para la monitorizacion de los valores mas
esenciales

Mapa Fieldbus

Reset automatico

Diferentes modos de caldeo utilizados para evitar problemas de condensacidon

Frecuencia de salida maxima de 320 Hz

Funciones de reloj en tiempo real y temporizador disponibles (necesita pilas). Es posible
programar tres canales de tiempo para obtener distintas funciones en el convertidor

(p. €j., marcha/paro y frecuencias fijas])

Controlador PID externo disponible. Se puede utilizar para controlar, por ejemplo,

una valvula mediante la I/0 del convertidor

Funcion de modo dormir que activa y desactiva automaticamente el convertidor que funciona
con niveles definidos por el usuario para ahorrar energia

Controlador PID de dos zonas (dos sefnales de valores actuales diferentes; control de minimo
y maximo)

Dos fuentes de referencia para el control PID. Seleccionable con entrada digital

Funcion de aumento de referencia de PID

Funcion de valor actual estimado para mejorar la respuesta a los cambios del proceso
Supervision del valor del proceso

Control MultiBomba para sistemas de un convertidor (PFC) y de varios convertidores
(MultiMaster)

Modos MultiMaster y MultiFollower en sistema MultiMaster

Reloj en tiempo real basado en la alternancia de MultiBomba

Contador de mantenimiento

Funciones del control de bomba: rotacion automatica, control de bomba de cebado, control
de bomba jockey, autolimpieza del impulsor de la bomba, antibloqueo, supervision de la
presion de la entrada de la bomba y funcion de proteccion congelacion
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1. Vnc0N®1oo FLOW - GUIA DE INICIO RAPIDO

1.1 PANEL DE Vnc0N®1oo FLOW

El panel de control es la interfaz entre el convertidor Vacon® 100 y el usuario. Con el panel de
control se puede controlar la velocidad de un motor, supervisar el estado del equipo y establecer
los parametros del convertidor.

Puede elegir entre dos tipos de panel para la interfaz de usuario: panel con visualizacion grafica
y panel de texto.

Vea una descripcion detallada sobre el funcionamiento del panel en el capitulo 2.

1.1.1 BOTONES DEL PANEL

La seccidn acerca de los botones del panel es idéntica para ambos tipos de panel:

Desplazarse hacia
arriba en el menu
Aumentar un valor

Retroceder en el menu
Salir del modo de edicion
Reset de fallos con una
pulsacion larga

Cambiar la ubicacién de control

Acceder a la pagina de control
Cambiar el sentido de giro
Consulte el capitulo 2.2.1.3
para obtener mas informacion

Mover el cursor Mover el cursor a la derecha

alaizquierda Pasar al modo de edicion
Omitir la pagina de propiedades
Botén de paro Desplazarse hacia abajo en el menu Botdn de marcha
Reducir un valor

Acceder a un nivel/ 9086.emf

elemento activo

Confirmar seleccion

Figura 2.
1.1.2 PANTALLA

La pantalla de panel indica el estado del motory el convertidor y cualquier irregularidad en las
funciones de uno y otro. En la pantalla, el usuario puede ver informacién sobre el convertidor
y la ubicacion actual en la estructura de menus y el elemento mostrado.

Pantalla grafica:

Campo de estado
PARO/MARCHA

Campo de estado
LISTO/NQ LISTO/FALLO

. . ALARMA Lugar de control:
\ Sent}do de g|rol/ _~PC/|/0/TECLADO/PANEL FIELDBUS
STOP G READY ‘ / ‘ 1/0 L,
Campo de ubicacion
Main Menu (NUmero de ID de parametro
! M’ y ubicacion actual en el menu)
Ej Quick Setup Grupo/elemento activado:
( 17\) Pulse OK para acceder
Monitor
(5)

~  Parameters &Numero de elementos del grupo

9159.emf

Figura 3.
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VACON ® 8 VacoN®100 FLOW - Guia DE INICIO RAPIDO

Sieltexto de lalinea es demasiado largo para que se ajuste a la pantalla, se desplazara de izquierda

a derecha para que se muestre toda la cadena:

Pantalla de texto:

Nombre del parametro
0 grupo

Ubicacion del menu

Indicadores: Indicadores:
Estado Alarmay Fallo
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
A A
ININRN Y LTI
KIERENNK ll_ i l_l
M |
M 1 §
S
. 4
FW v /o KEYPAD BU
Indicadores: Indicadores:
Sentido de giro Lugar de control

Figura 4.
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VacoN®100 FLOW - Guia DE INICIO RAPIDO

1.2

PRIMERA PUESTA EN MARCHA

Una vez encendido el convertidor, se iniciara el Asistente de puesta en marcha.

En el Asistente de puesta en marcha, se le solicitarad informacion fundamental necesaria para

que el convertidor pueda empezar a controlar el proceso.

1 Seleccidon de idioma (Pé.1) Depende del paquete de idioma
Rusia

2 Horario de verano” (P5.5.5) EE'UU'
OFF

3 Hora* (P5.5.2) hh:mm:ss

L  |Ado* (P5.5.4) aaaa

5 Fecha* (P5.5.3) dd.mm

VACON ® 9

* Estas preguntas aparecen si se ha instalado la bateria

6 iIniciar el Asistente de puesta Si
en marcha? No

Seleccione “Si” y pulse OK. Si selecciona “No", el convertidor saldra del asistente.

{ATENCION! Si selecciona “No”y pulsa OK, tendra que establecer todos los parametros
manualmente.

Estandar
Seleccionar la configuracion HVAC
7 de aplicacion preestablecida Control PID
(P1.2 Aplicacién (ID 212)) PFC
MultiMaster

iATENCIﬁN! Si cambia el valor de P1.2 Aplicacion (ID 212) mas adelante en el panel grafico, el asistente
le guiara desde el paso 8 hasta el paso 17 y después pasara al asistente de aplicacion seleccionado.

SeleccionarP3.1.2.2Tipode motor
8 (de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor)

Establecer valor para P3.1.1.1

9 Tension nominal del motor
(de acuerdo con la placa de

caracteristicas del motor)

Establecer valor para P3.1.1.2
Frecuencia nominal del motor
(de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor)
Establecer valor para P3.1.1.3
Velocidad nominal del motor
(de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor)
Establecer valor para P3.1.1.4
Intensidad nominal del motor
Establecer valor para P3.1.1.5
Cos phi del motor

Imanes permanentes
Motor Induccion

Rango: Varia

Rango: 8,00-320,00 Hz

10

11

Rango: 24-19200

12
13

Rango: Varia

Rango: 0,30-1,00
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VACON ® 10 VacoN®100 FLOW - Gufa DE INICIO RAPIDO

Si se ha seleccionado “Motor Induccion” en el paso 8, apareceran los pasos de 9a 13. Si se ha seleccionado
“Imanes permanentes”, apareceran los pasos 9 a 12y el asistente pasara después al paso 14.

1 4 Establecer valor para P3.3.1.1
Frecuencia minima

1 5 Establecer valor para P3.3.1.2 Rango: P3.3.1.1-320,00 Hz
|Frecuencia maxima

1 6 Establecer valor para P3.4.1.2 |Rango: 0,1-3000,0 s
tiempo de aceleracion 1

1 7 Establecer valor para P3.4.1.3 |Rango: 0,1-3000,0 s
tiempo de deceleracion 1

Rango: 0,00-P3.3.1.2 Hz

1 8 ¢iIniciar el Asistente de aplicacion? || Si
No

Siselecciona “Si"y pulsa el boton OK, sera llevado al asistente de aplicacion de acuerdo con la seleccidn
realizada en el paso 7.

Siselecciona “No"y pulsa OK, el asistente se detendray tendra que establecer los valores de todos
los parametros manualmente.

El Asistente de puesta en marcha ya se ha completado.

El Asistente de puesta en marcha puede volver a iniciarse activando el parametro P6.5.1 Restaurar
valores por defecto de fabrica o bien eligiendo Activar el parametro B1.1.2 Asistente de puesta
en marcha.
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2.3 ASISTENTE DE MODO ANTI-INCENDIO

JATENCION! LA GARANTIA QUEDARA INVALIDADA S| SE ACTIVA LA FUNCION DE MODO
ANTI-INCENDIO.

El modo de prueba se puede utilizar para probar la funcion de modo Anti-Incendio sin invalidar
la garantia. Consulte informacidn importante acerca de la contrasenay la garantia en el capitulo
8.13 antes de continuar.

El Asistente de modo Anti-Incendio permite poner en marcha facilmente la funcién Modo Anti-Incendio.
Para iniciar este asistente, seleccione Activar para el parametro 1.1.2 en el menu Configuracion rapida.

Frecuencia de modo Anti-Incendio
Frecuencias fijas
Referencia panel

Seleccione la referencia Fieldbus
1 de frecuencia de modo Entrada analdgica 1
Anti-Incendio (P3.17.2). Entrada analdgica 2

Entrada analdgica 1 + Entrada analégica 2
Referencia 1 PID

Referencia de potenciémetro motorizado
Block Out. 1-10

Si no esta seleccionado “Frecuencia de modo Anti-Incendio” para la referencia de frecuencia
de modo Anti-Incendio, vaya al paso 3.

2 Establezca el valor parala (P3.17.3)

Frecuencia de modo Anti-Incendio. Rango: Varia

Contacto cerrado

3 Seleccione la senal de activacion. Contacto abierto

Si esta seleccionado “Contacto abierto”, vaya al paso 5. Si esta seleccionado “Contacto cerrado”,
vaya al paso 4 y omita el paso 5.

Seleccione entrada para activar
4 modo Anti-Incendio por contacto |Rango: Varia
cerrado (P3.17.5).

Seleccionar entrada para activar
5 modo Anti-Incendio por contacto |Rango: Varia
abierto (P3.17.4).

Seleccionar entrada para inver-

6 siéon de giro modo Anti-Incendio |Rango: Varia
(P3.17.6).
7 Establezca la contrasena de Rango: 0-9999

Modo Anti-Incendio (P3.17.1).

El Asistente de modo Anti-Incendio est3 listo.
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1.4 ASISTENTES DE APLICACION

Los asistentes de aplicacion se han disenado para facilitar la puesta en servicioy el establecimiento
de parametros del convertidor. Personalizaran los ajustes para satisfacer los requisitos de uso
final en términos de funcionalidad y conexiones de I/0. Los asistentes son idéneos para las
aplicaciones de campo tipicas y puede seleccionar la configuracion de aplicacién mas préxima

al uso previsto del convertidor de frecuencia. La configuracién de aplicacion se puede seleccionar
en el Asistente de puesta en marcha durante la puesta en servicio (consulte el capitulo 1.2, paso 7)
o en cualquier momento con el parametro P1.2 Aplicacion (ID 212). (Consulte el capitulo 8).

Cuando la seleccidn se realiza con el parametro P1.2, se establecen los valores por defecto de
parametros para cumplir con la aplicacion seleccionada. EL menu de configuracion rapida muestra
los pardmetros especificos de la aplicacion mas importantes. Estos parametros y todos los demas
parametros también pueden editarse y cambiarse en el mend Pardmetros (M3) en cualquier
momento, dejando libertad al usuario para realizar cambios, conindependencia de la configuracién
de aplicacion seleccionada.

Consulte descripciones detalladas de las aplicaciones en capitulo 1.5.

Cuando unade las aplicaciones se selecciona con el parametro P1.2 Aplicacion (ID 212), el asistente
siempre muestra los pasos siguientes antes de su seguimiento:

SeleccionarP3.1.2.2Tipode motor
1 (de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor)

Imanes permanentes
Motor Induccion

Establecer valor para P3.1.1.1

2 Tensién nominal del motor
(de acuerdo con la placa de

caracteristicas del motor)

Establecer valor para P3.1.1.2
3 Frecuencia nominal del motor
(de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor)
Establecer valor para P3.1.1.3
4 Velocidad nominal del motor
(de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor)
5 Establecer valor para P3.1.1.4
Intensidad nominal del motor

Rango: Varia

Rango: 8,00-320,00 Hz

Rango: 24-19200

Rango: Varia

6 Establecer valor para P3.1.1.5

Cos phi del motor Rango: 0,30-1,00

El paso 6 solo aparece si se ha seleccionado “Motor Induccion” en el paso 1.

7 Establecer valor para P3.3.1.1
Frecuencia minima

8 Establecer valor para P3.3.1.2 Rango: P3.3.1.1-320,00 Hz
Frecuencia maxima

Rango: 0,00-P3.3.1.2 Hz

9 Establecer valor para P3.4.1.2 Rango: 0,1-3000,0 s
tiempo de aceleracion 1

1 0 Establecer valor para P3.4.1.3 Rango: 0,1-3000,0 s
tiempo de deceleracién 1

Después de esto, el asistente se desplaza a los pasos especificos de la aplicacion que se presentan
en los capitulos siguientes:
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1.4.1 ASISTENTES DE APLICACIONES ESTANDAR Y HVAC

Si selecciona Aplicacion Estandar o HVAC con el pardmetro P1.2 Aplicacion (ID 212), aparecen
los pasos 1 a 10 mencionados anteriormente (capitulo 1.4).

Sin embargo, si ha seleccionado Aplicacion Estandar o Aplicacion HVAC en el paso 7 del Asistente
de puesta en marcha (consulte el capitulo 1.2}, solo aparecera este paso:

Seleccionar el lugar de control Terminal de 1/0
(desde donde se proporcionan Fieldbus

1 las 6rdenes de marcha/paro Panel

y la referencia de frecuencia
del convertidor)

El Asistente de aplicacidon Estandar o HVAC ya se ha completado.

1.4.2 ASISTENTE PARA APLICACION DE CONTROL PID

Si selecciona Aplicacion de control PID con el parametro P1.2 Aplicacién (ID 212), aparecen los
pasos 1 a 10 mencionados anteriormente (capitulo 1.4).

Sin embargo, si ha seleccionado Aplicacion de control PID en el paso 7 del Asistente de puesta
en marcha, apareceran los pasos siguientes después del paso 18 de dicho asistente (consulte
el capitulo 1.2]:

Seleccionar el lugar de control Terminal de I/0
(desde donde se proporcionan Fieldbus

1 las 6rdenes de marcha/paro Panel

y la referencia de frecuencia
del convertidor)

2 Seleccion de unidades de proceso | Varias selecciones
(P3.13.1.4)

Si se selecciona % como unidad de proceso, el asistente pasara directamente al paso 6.
Si se selecciona una unidad diferente de %, apareceran los pasos siguientes:

Minima unidad de proceso Se establece al valor de acuerdo
3 (P3.13.1.5) con el rango de senal de valor
actual de PID. P. ej. 0-20 mA
corresponde a 0-10 bares.
4 Maxima unidad de proceso Como en el caso anterior.
(P3.13.1.6)
5 Decimales unidades de proceso |[Rango: 0-4
(P3.13.1.7)
6 Seleccion de valor actual 1 Consulte la Tabla 61 para ver
(P3.13.3.3) las opciones.

Si se selecciona una de las senales de entrada analdgica en el paso 6, aparecera el paso 7.
En caso contrario, el asistente pasara directamente al paso 8.
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7 Rango de senal de entrada 0 = 0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
8 Inversion del error (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Seleccion de referencia 1 PID Consulte la Tabla 60 para
(P3.13.2.6) ver las opciones.

Si se selecciona una de las senales de entrada analdgica en el paso 9, apareceran tras él el paso
10y el paso 12. Si se realiza una seleccion diferente de Al1 a Alé, el asistente pasara al paso 11.

Si se elige una de las opciones “Referencia 1 de panel” o “Referencia 2 de panel” en el paso 9,
el asistente pasara directamente al paso 12.

1 0 Rango de senal de entrada 0 = 0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
1 1 Referencia de Panel PID Depende de la seleccion
(P3.13.2.1 0 P3.13.2.2) realizada en el paso 9.
1 2 ¢Funcién dormir? 0=No
1=Si

Si se selecciona la opcidn “Si”, apareceran los siguientes pasos. En caso contrario, el asistente
pasara directamente al final.

1 3 Dormir para referencia 1 PID Rango: 0.00-320,00 Hz
(P3.13.5.1)

1 4 Retraso de dormir para referencia | Rango: 0-3000 s
1PID (P3.13.5.2)

1 5 Nivel de despertar para referencia |El rango varia segun la unidad
1 PID (P3.13.5.3) de proceso seleccionada.

El Asistente de aplicacion de control PID ya se ha completado.
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1.4.3 ASISTENTE PARA APLICACION PFC

Si selecciona Aplicacion PFC con el pardmetro P1.2 Aplicacion (ID 212), aparecen los pasos 1a 10
mencionados anteriormente (capitulo 1.4).

Sin embargo, si ha seleccionado Aplicacion PFC en el paso 7 del Asistente de puesta en marcha,
apareceran los pasos siguientes después del paso 18 de dicho asistente (consulte el capitulo 1.2):

Seleccionar el lugar de control Terminal de 1/0
(desde donde se proporcionan Fieldbus

1 las 6rdenes de marcha/paro Panel

y la referencia de frecuencia
del convertidor)

2 Seleccion de unidades de proceso | Varias selecciones
(P3.13.1.4)

Si se selecciona % como unidad de proceso, el asistente pasara directamente al paso 6.
Si se selecciona una unidad diferente de %, apareceran los pasos siguientes:

Minima unidad de proceso Se establece al valor de acuerdo
(P3.13.1.5) con el rango de senal de valor
3 actual de PID.
P. ej. 0-20 mA corresponde
a 0-10 bares.
4 Méaxima unidad de proceso Como en el caso anterior.
(P3.13.1.6)
5 Decimales unidades de proceso |Rango: 0-4
(P3.13.1.7)
6 Seleccion de valor actual 1 Consulte la Tabla 61 para
(P3.13.3.3) ver las opciones.

Si se selecciona una de las senales de entrada analdgica en el paso 6, aparecera el paso 7.
En caso contrario, el asistente pasara directamente al paso 8.

7 Rango de senal de entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
8 Inversion del error (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Seleccion de referencia 1 PID Consulte la Tabla 60 para
(P3.13.2.6) ver las opciones.

Si se selecciona una de las senales de entrada analdgica en el paso 9, apareceran tras él el paso
10y el paso 12. Si se realiza una seleccidon diferente de Al1 a Alé, el asistente pasara al paso 11.

Si se elige una de las opciones “Referencia 1 PID panel” o “Referencia 2 PID panel” en el paso 9,
el asistente pasara directamente al paso 12.

1 0 Rango de senal de entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
1 1 Referencia de Panel PID Depende de la seleccion
(P3.13.2.1 0 P3.13.2.2) realizada en el paso 9.
1 2 ¢Funcion dormir? 0=No
1=Si
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Si se selecciona la opcidn “Si”, apareceran los pasos 13 a 15. En caso contrario, el asistente pasara

directamente al paso 16.

13

Frecuencia de Dormir para
referencia 1 PID (P3.13.5.1)

Rango: 0,00-320,00 Hz

14

Retraso de dormir para
referencia 1PID (P3.13.5.2)

Rango: 0-3000 s

15

Nivel de despertar para
referencia 1 PID (P3.13.5.3)

El rango varia segun la unidad
de proceso seleccionada.

16

NUmero de bombas (P3.15.2)

Rango: 1-8

17

Enclavamientos (P3.15.5)

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

18

Rotacion automatica (P3.15.6)

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado (Intervalo)
2 = Habilitado (Tiempo real)

Si se habilita la funcion Rotacion automatica, apareceran los pasos 19 a 24. Si se deshabilita

la funcion Rotacion automatica, el asistente pasara directamente al paso 25.

19

Tipo de rotacion (P3.15.7)

0 = Bombas auxiliares
1 = Todas las bombas

El paso 20 solo aparece si se ha seleccionado la opcién “Habilitado (Intervalo)” en el paso 18.

20

Intervalo de rotacion (P3.15.8)

Rango: 0-3000 s

Los pasos 21 a 22 solo aparecen si se ha seleccionado la opcidn “Habilitado (Tiempo real]”

en el paso 18.

21

Dias para rotacion (P3.15.9)

Rango: Lunes-Domingo

22

Hora del dia para rotacion
(P3.15.10)

Rango: 00:00:00-23:59:59

23

Limite de frecuencia para
rotacion (P3.15.11)

Rango: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz

Limite de bombas para rotacién

auxiliares (P3.15.14)

24 (P3.15.12) Rango: 1-8
Limite de conexidon/desconexién 0

25 auxiliares (P3.15.13) 0-100%

26 | Tiempode conexién/desconexion | 5.nq

El Asistente de aplicacion PFC se ha completado.
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1.4.4 ASISTENTE PARA APLICACION MULTIMASTER

Si selecciona Aplicacion MultiMaster con el pardmetro P1.2 Aplicacion (ID 212), aparecen los pasos
1 a 10 mencionados anteriormente (capitulo 1.4).

Sin embargo, si ha seleccionado Aplicacion MultiMaster en el paso 7 del Asistente de puesta en marcha,
apareceran los pasos siguientes después del paso 18 de dicho asistente (consulte el capitulo 1.2):

Seleccionar el lugar de control Terminal de 1/0
(desde donde se proporcionan Fieldbus

1 las 6rdenes de marcha/paro Panel

y la referencia de frecuencia
del convertidor)

2 Seleccion de unidades de proceso | Varias selecciones
(P3.13.1.4)

Si se selecciona % como unidad de proceso, el asistente pasara directamente al paso 6.
Si se selecciona una unidad diferente de %, apareceran los pasos siguientes:

Minima unidad de proceso Se establece al valor de acuerdo
(P3.13.1.5) con el rango de senal de valor
3 actual de PID.
P. ej. 0-20 mA corresponde
a 0-10 bares.
4 Méaxima unidad de proceso Como en el caso anterior.
(P3.13.1.6)
5 Decimales unidades de proceso |Rango: 0-4
(P3.13.1.7)
6 Seleccion de valor actual 1 Consulte la Tabla 61 para
(P3.13.3.3) ver las opciones.

Si se selecciona una de las senales de entrada analdgica en el paso 6, aparecera el paso 7.
En caso contrario, el asistente pasara directamente al paso 8.

7 Rango de senal de entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
8 Inversion del error (P3.13.1.8) 0 = Normal
1 =Invertido
9 Seleccion de referencia 1 PID Consulte la Tabla 60 para
(P3.13.2.6) ver las opciones.

Si se selecciona una de las senales de entrada analdgica en el paso 9, apareceran tras él el paso
10y el paso 12. Si se realiza una seleccidon diferente de Al1 a Alé, el asistente pasara al paso 11.

Si se elige una de las opciones “Referencia 1 de panel” o “Referencia 2 de panel” en el paso 9,
el asistente pasara directamente al paso 12.

1 0 Rango de senal de entrada 0=0-10V/0-20 mA
analdgica 1=2-10V/4-20 mA
1 1 Referencia de Panel PID Depende de la seleccion
(P3.13.2.2) realizada en el paso 9.
1 2 ¢Funcion de dormir? 0=No
1=Si
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Si se selecciona la opcidn “Si”, apareceran los pasos 13 a 15. En caso contrario, el asistente pasara

directamente al paso 16.

13

Limite de la frecuencia de dormir
para referencia 1 PID (P3.13.5.1)

Rango: 0,00-320.00 Hz

14

Retraso de Dormir para
referencia 1 PID (P3.13.5.2)

Rango: 0-3000 s

15

Nivel de despertar para
referencia 1 PID (P3.13.5.3)

El rango varia segun la unidad
de proceso seleccionada.

16

Modo MultiBomba (P3.15.1)

1 = MultiFollower
2 = MultiMaster

17

NUmero ID de bomba (P3.15.3)

Rango: 1-8

18

Senales de marcha y valor actual
(P3.15.4)

0 = Senales no conectadas
1 =Solo senal de marcha
conectada

2 = Senales conectadas

19

NUmero de bombas (P3.15.2)

Rango: 1-8

20

Enclavamientos (P3.15.5)

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

21

Rotacion automatica (P3.15.6)

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado (Intervalo)

2 = Habilitado (Tiempo real)

Si se habilita la funcidon Rotacion automatica (intervalo), aparecera el paso 22y después el asistente
pasara al paso 25. Si se deshabilita la funcion Rotacion automatica (Tiempo real), el asistente pasara
al paso 23. Si se deshabilita la funcion Rotacion automatica, el asistente pasara directamente al paso 25.

El paso 22 solo aparece si se ha seleccionado la opcién “Habilitado (Intervalo)” en el paso 21.

22

Los pasos 23 a 24 solo aparecen si se ha seleccionado la opcidon “Habilitado (Dias de la semana)”
en el paso 21.

23
24
25
26

Intervalo de rotacion (P3.15.8) Rango: 0-3000 h

Dias para rotacion (P3.15.9) Rango: Lunes-Domingo

Hora del dia para rotacion
(P3.15.10)

Limite de conexidon/desconexidn
auxiliares (P3.15.13)

Tiempo de conexién/desconexion
auxiliares (P3.15.14])

Rango: 00:00:00-23:59:59

0-100%

0-3600 s

El Asistente de aplicacion MultiMaster ya se ha completado.
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1.5 DESCRIPCION DE LAS APLICACIONES

1.5.1 APLICACIONES ESTANDAR Y HVAC

Las aplicaciones Estandary HVAC se utilizan normalmente en aplicaciones de velocidad controlada
simple (p. ej. bombas y ventiladores), en las que no se necesitan caracteristicas especiales.

El convertidor se puede controlar desde el panel, Fieldbus o el terminal de /0.

En el control del terminal de I/0, la sefial de referencia de frecuencia del convertidor se conecta
a entrada analdgica 1 (Al1) (0-10 V) o entrada analdgica 2 (Al2) (4-20 mA), en funcién del tipo de
senal de referencia. También hay tres referencias de frecuencias fijas disponibles. Las referencias
fijas se pueden activar mediante entrada digital 4 (DIN4]) y entrada digital 5 (DIN5). Las sefales de
marcha/paro del convertidor estan conectadas a entrada digital 1 (DIN1) (marcha directa) y entrada
digital 2 (DIN2) (marcha inversa).

Todas las salidas del convertidor se pueden configurar libremente. La tarjeta de |/0 estandar
dispone de una salida analdgica (frecuencia de salida) y tres salidas de relé (marcha, fallo, listo).

Consulte las descripciones detalladas sobre los parametros especificos de la aplicacion en el capitulo 8.
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1.5.1.1 Conexiones de control por defecto de las aplicaciones Estandar y HVAC

‘ Tarjeta de I/0 estandar ‘

. Terminal —— Soral | Desaipoion

‘r’{ : ] ﬁ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Salida de referencia ‘ ‘ ‘
Potenciémetro para | | ‘o - .
referencia 1-10 KO ! 2 AlT+ Entrada analégica 1 + 5:1}%(222&9
I
! (por defecto
E---- - 3 All- Entrada analégica 1 - 0-10V)
4 Al2+ Entrada analdgica 2 + Referencia
de frecuencia
(por defecto
5 Al2- Entrada analégica 2 - 4-20 mA)
 REEERREEEEEEEEEES 6 |[ 24vout @ | [Tensién auxiliar 24V ] | \
: [7 ][ enD @ | [Tierradel/0 || \
IR {8 ][ o\ | [ Entrada digital 1 || Marchadirecta |
i, —-eT - { 9 ‘ ‘ DIN2 ‘ ‘ Entrada digital 2 ‘ ‘ Marcha inversa ‘
e {10 ][ biNg | [ Entrada digital 3 || Falloexterno |
: [11 ][ cM ® | | [Comin para DIN1-DIN{ | *)
3 [ 12 | [ 24Vout @ | [ Tensién auxiliar 24V | | \
} r----4{ 13 ][ oND ® | [Tierradel/0 || \
beeo ooq----{ 14 | [ DINg | [ Entrada digital 4 | [ NG DINS | Ref defrec.
Lo--7" -a----{ 15 | [ DINS | Entrada digital 5 el
bo-- -2 16 | [ DINs | [Entradadigitalé | [ Resetdefalle |
| l [17 ][ c™ ® | | [ comin para DIN1-DIN{ | %)
1 I
| et ] 18 AO1+ Salida analégica 1 + ) )
o/ Yo Frecuencia de salida
Lo mA i (por defecto:
A s B AO1- ® | | Salida analégica 1 - 0-20 mA)
! |
I I .
i | . Tension de entrada
1 | 30 || +24Vin auxiliar 24 V
i : A RS485 Bus serie, negativo
| ! - — Modbus RTU
! I B RS485 Bus serie, positivo
' |
! ! 21 RO1/1 NC Salida
} MARCHA L RO1/2 CM derelé MARCHA
‘®; ””” 23 RO1/3 NA —
|
! 1 24 R0O2/1 NC Salida
FALLO (I derelé 2
! 25 R02/2 CM FALLO
L- @ ———————— 26 R02/3 NA —
32 R03/2 CM " Salida 570
33 R03/3 NA | derele3
9301.emf
Figura 5.

**) Figura 5. Muestra el convertidor estandar. Si se hace el pedido con el cddigo de opcién +SBF4,
la salida de relé 3 es sustituida por una entrada de termistor. Consulte el Manual de instalacion.
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*] Las entradas digitales se pueden aislar de la toma tierra con un interruptor DIP; consulte
la siguiente figura:

Entradas digitales
Aisladas
Conectado a TIERRA
(por defecto)

9109.emf

Figura 6.
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1.5.1.2 Pardmetros de configuracion rapida de las aplicaciones Estandar y HVAC

M1.1 Asistentes

indice Parametro Min. | Max. |Unidad|Por defecto| ID Descripcion

0 = No activar
1 = Activar
Asistente de puesta Al elegir Activar, se inicia
0 1 0 1170 )
en marcha el Asistente de puesta en mar-
cha (consulte el Capitulo 1.2
“Primera puesta en marcha”).

Al elegir Activar, se inicia

Asistente de modo el Asis'Fente de modo Anti-

1.1.2 Anti-Incendio 0 1 0 1672 | Incendio (consulte el
Capitulo 1.3 “Asistente

de modo Anti-Incendio”).

M1 Guia rapida:

indice Parametro Min. Max. |Unidad |Por defecto| ID Descripcion
O=Estandar
1=HVAC

1.2 Aplicacion 0 4 1 212 | 2=Control PID
3=PFC

4=MultiMaster

Referencia de frecuencia

1.3 Frecuencia minima 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 . -
minima permitida.
1.4 | Frecuenciaméxima | P1.3 | 320,0 Hz 50.0/60.0 | 102 |Referenciade frecuencia
maxima permitida.
Define el tiempo necesario
Tiernpo de para que la frecuencia de
1.5 P 0,1 3000,0 s 5.0 103 |salida aumente desde la

aceleracion 1 .
frecuencia cero hasta la

frecuencia maxima.

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de

1.6 Tiempo de 0,1 3000,0 s 5.0 103 | salida disminuya desde la
deceleracion 1 . i
frecuencia maxima hasta
la frecuencia cero.
Limite de intensidad Intensidad maxima del motor
I4*0.1 | i
1.7 del motor H'O S A Varia 107 desde el convertidor.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | 9=Motor Induccion
1=Imanes permanentes
Busque el valor U, en la
placa de caracteristicas del
Tensién nominal , , , motor.
1.9 V \% \Y V 110 .
del motor aria aria ara {ATENCION! Fijese también
en las conexiones utilizadas
(estrella/triangulo).
i i B tevalor f,en lapl
110 | Frecuencianominal | g5 | 3500 | Hz | 50.0/60.0 | 1171 |- saueestevaoripeniapiaca
del motor de caracteristicas del motor.
. . Busque este valorn, en la
1.1 Velocidad nominal 24 19200 Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas del
del motor
motor.
112 Intensidad nominal 14*0.1 Is A Varia 13 Busque esttlavfa\lorlnenla placa
del motor de caracteristicas del motor.
1.13 Cos phi del motor 0.3 1,00 Varia 1o |Busqueestevaloren laplaca

de caracteristicas del motor.
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Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por defecto

Descripcion

1.14

Optimizacion de
energia

666

El convertidor busca la intensi-
dad de motor minima para
ahorrar energia y reducir el
ruido del motor. Esta funcién
se puede utilizar, por ejemplo,
en las aplicaciones de ventila-
dory bomba.

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

1.15

Identificacion

631

La identificacion automatica
de motor calcula o mide los
parametros del motor nece-
sarios para obtener un con-
trol dptimo del motory la
velocidad.

0 = Sin accidn

1 =Sin giro

2 =Con giro

NOTA Los pardmetros

de la placa de caracteristicas
del motor deben estable-
cerse antes de realizar la
dentificacion.

1.16

Tipo de Marcha

505

0=Rampa
1=Arranque al vuelo

1.17

Tipo de Paro

506

O=Libre
1=Rampa

1.18

Reset automatico

731

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

1.19

Respuesta frente
a fallo externo

701

0=Sin accién

1=Alarma

2=Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
3=Fallo (paro libre)

1.20

Respuesta frente
a fallo de nivel bajo
de entrada analdgica

700

0=Sin accién

1=Alarma

2=Alarma + frecuencia

de fallo fija (par. P3.9.1.13)
3=Alarma + frecuencia previa
4=Fallo (paro de acuerdo con
modo de paro)

5=Fallo (paro libre)

1.21

Lugar de control
remoto

172

Seleccidon del lugar de con-
trol remoto (marcha/paro).
0=Control I/0

1=Control Fieldbus
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indice Parametro Min Max. |Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Seleccion de la referencia
de frecuencia cuando el
lugar de control es la I/0
lugar A.
0=PC
1=Frecuencia fija 0
2=Referencia panel
3=Fieldbus
4=AlN
5=Al2
6=AI1+Al2
Seleccion de la ;iglo[t)enciémetro motorizado
1.22 referencia de control 1 20 5 17 |,
de 1/0 lugar A 11=Block Out. 1
12=Block QOut. 2
13=Block Out. 3
14=Block Out. 4
15=Block Out. 5
16=Block Out. 6
17=Block Out. 7
18=Block Out. 8
19=Block Out. 9
20=Block Out. 10
NOTA: El valor por defecto
depende de la aplicacion selec-
cionada en el parametro 1.2
Seleccion de la
1.23 referencia de control 1 20 1 121 | Consulte P1.22.
del panel
Seleccion de la
1.24 referencia de control 1 20 2 122 | Consulte P1.22.
de Fieldbus
Rango de senal de
. 0=0-10V/0-20 mA
1.25 entrada analdgica 1 0 1 0 379 1= 2-10V / 4-20 mA
(Al1)
Rango de senal de
L 0=0-10V/0-20 mA
1.26 entrada analdgica 2 0 1 1 390 1= 2-10V / 4-20 mA
(AI2)
1.27 Funcion salida 0 51 2 1101 | Consulte P3.5.3.2.1
: derelét1(ROT) |~ | T | | T | T T T
Funcién salida
1.28 de relé (RO2) 0 51 3 1104 | Consulte P3.5.3.2.1.
Funcidn salida
1.29 de relé 3 [RO3) 0 51 1 1107 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 | Funcion para salida 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
analdgica (AO1)
M1.31 Estandar/M1.32 HVAC
indice Parametro Min. Max. |Unidad |Por defecto| ID Descripcion
- Frecuencia fija seleccionada
1.31.1 Frecuencia fija 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 mediante la entrada digital DIN.
- Frecuencia fija seleccionada
1.31.2 Frecuencia fija 2 P1.3 P1.4 Hz 15,0 106 mediante la entrada digital DINS.
Frecuencia fija seleccionada
1.31.3 Frecuencia fija 3 P1.3 P1.4 Hz 20,0 126 | mediante las entradas digita-
les DIN4 y DINS.
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1.5.2 APLICACION DE CONTROL PID

La aplicacion de control PID se utiliza normalmente en las aplicaciones en que la variable de proceso
(p. €. presion) se regula controlando la velocidad del motor (p. ej. bomba o ventilador). En esta
configuracion, el controlador PID interno del convertidor esta configurado para una referenciay una
senal de valor actual. La aplicacion de control PID proporciona un control facily un paquete integrado
de medicion y control, por lo que no es necesario el uso de componentes adicionales.

Se pueden utilizar dos lugares de control individuales. La seleccidn entre los lugares de control
Ay B se realiza a través de la entrada digital 6 (DINé). Cuando el lugar de control A se encuentra
activo, las 6rdenes de marcha/paro se proporcionan mediante la entrada digital 1 (DIN1) y la
referencia de frecuencia se toma del controlador PID. Cuando el lugar de control B se encuentra
activo, las 6rdenes marcha/paro se proporcionan mediante la entrada digital 4 (DIN4) y la
referencia de frecuencia se toma directamente de la entrada digital 1 (DIN1).

Todas las salidas del convertidor se pueden configurar libremente. La tarjeta de I/0 estandar
dispone de una salida analdgica (frecuencia de salida) y tres salidas de relé (marcha, fallo, listo).

Consulte descripciones detalladas sobre los parametros especificos de la aplicacion en el capitulo 8.
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1.5.2.1 Conexiones de control por defecto de la aplicacidon de control PID

‘ Tarjeta de 1/0 estandar ‘

k

‘“’ R & 1 ‘ ‘ +10V ‘ ‘ Salida de referencia ‘ ‘ ‘
Potenciometro : \ Lugar A: Referencia
[ -
para referencia 1-10 kQ : 2 Al1+ Entrada analdgica 1 + frzlfjrlgncia]
: Lugar B: Referencia
fe- - -y _ Entrada analégica 1 - de frecuencia
3 All 9 (por defecto: 0-10V)
Transmisor de 2 cables
77777777 4 A2+ Entrada analégica 2 + Valor actual de PID
Valor actual _ val g
valor rea
5 Al2 Entrada analégica 2 [por defecto: 4-20mAl
RS B -
I = (0)4-20 mA + !
IR
——— I 6 uv, @ [ Tension auxitiar 24V | | \
I
! t----{ 7 ][ enp @ | [Tierradeli0 || \
1 e N n
Fo-e mmmmoe- { 8 \ \ DIN1 \ \ Entrada digital 1 \ fegar D Marcha firecta \
Lo {9 ][ o | [ Entrada digital 2 | [ Fallo externo \
et {10 ][ oiws | [ Entrada digital 3 | [ Resetdefallo \
[ 11 ][ oM ® | | [cominparaDiN-DING | ] |*)
e e [ 12 | [ uv, @ | [ Tension auxitiar24v || \
I
| ) ~----{ 13 ] [ enp ® | [Ticrradel/o | \
. — Tugar B: Marchadi
T e i VA R | [ Entrada digital 4 | [REitamede g
< I
po--"" —-+-—--1 15 || Dins | [ Entrada digital 5 | [Frecuencia fija 1 \
| - |
R bo--- «‘ 16 ‘ ‘ DIN6 ‘ ‘ Entrada digital 6 ‘ ‘SeleccidndellugardecontrolA/B ‘
I
! ! [ 17 ][ om ® | | [ cominparaDINI-DING | | *)
I I
| |
[ S el 18 AOT+ Salida analégica 1+
Do mA ) : Frecuencia de salida
AN ;o (por defecto: 0-20 mA)
: D i 19 AO1-/GND [ ] Salida analédgica 1 -
I I
: : Tension de entrada
! ! 30 F2UV, auxiliar 24 V
|
: | RS485 Bus serie, negativo
| ! Modbus RTU
| : ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus serie, positivo
I
! \ 21 RO1/1NC Salida de relé 1
! MARCHA . /
! P 22 RO1/2 CM MARCHA
I
lw@——# ————— 23 RO1/3 NA —
I
|
[ } 24 R02/1NC j Salida de relé 2
|
: FALLO (B 25 RO2/2 CM FALLO
- - @ ———————— 26 R02/3 NA —
32 R03/2 CM |~ Salidaderelé3
LISTO *%)
33 R0O3/3 NA
9407_es.emf
Figura 7.

**) Figura 7. Muestra el convertidor estandar. Si se hace el pedido con el cddigo de opcion +SBF4,
la salida de relé 3 es sustituida por una entrada de termistor. Consulte el Manual de instalacién.
*] Las entradas digitales se pueden aislar de la puesta a tierra con un interruptor DIP; consulte
la siguiente figura

Entradas digitales
Aisladas
Conectado a TIERRA
(por defecto)

9109.emf

Figura 8.
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1.5.2.2 Pardmetros de configuracién rapida de la aplicacidon de control PID
M1.1 Asistentes

indice Parametro Min. | Max. |Unidad |Por defecto| ID Descripcion

0 = No activar
1 = Activar
Asistente de puesta Al elegir Activar, se inicia el
0 1 0 1170 .
en marcha Asistente de puesta en mar-
cha (consulte el Capitulo 1.2
“Primera puesta en marcha”).

Al elegir Activar, se inicia

Asistente de modo .El AsisFente de modo de

1.1.2 Anti-Incendio 0 1 0 1672 | incendio (consulte el
Capitulo 1.3 "Asistente

de modo Anti-Incendio”).

M1 Guia rapida:

indice Parametro Min. | Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
O=Estandar
1=HVAC

1.2 Aplicacion 0 4 2 212 | 2=Control PID
3=PFC

4=MultiMaster

Referencia de frecuencia

1.3 Frecuencia minima 0,00 P1.4 Hz 0,0 101 . L.
minima permitida.
1.4 | Frecuenciamaxima | P1.3 | 320.0 Hz 50.0/60.0 | 102 |Referencia de frecuencia
maxima permitida.
Define el tiempo necesario
Tiernno de para que la frecuencia de
1.5 P 0,1 3000.0 s 50 103 |salida aumente desde la

aceleracion 1 .
frecuencia cero hasta la

frecuencia maxima.

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de

1.6 Tiempo de 01 | 3000.0 s 5,0 104 |salida disminuya desde la
deceleracion 1 . Lo
frecuencia maxima hasta
la frecuencia cero.
Limite de intensidad Maximum motor current from
[14*0.1 | i
17 del motor H S A Varia 107 AC drive.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | O=Motor Induccion

1=Imanes permanentes

Busque el valor U, en la placa

Tensién nominal de caracteristicas del motor.
1.9 Varia Varia v Varia 110 | NOTA Fijese también en las

del motor . o
conexiones utilizadas (estre-
lla/triangulo).
i i B te valor f la pl
110 Frecuencia nominal 8,0 3200 Hz 50.0 111 usquees ‘?V_a Orfi,en laplaca
del motor de caracteristicas del motor.
i i B te vall lapl
111 Velocidad nominal del 2% 19200 Rpm Varia 112 usque es ?vfa\ orn,en laplaca
motor de caracteristicas del motor.
112 Intensidad nominal 1,4%0.1 Is A Varia 113 Busque est? v§lor I, en laplaca
del motor de caracteristicas del motor.
1.13 Cos phi del motor | 0,30 1.00 Varia 120 |Busque estevaloren la placa

de caracteristicas del motor.
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indice Parametro Min. | Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion

El convertidor busca la inten-
sidad de motor minima para
ahorrar energia y reducir el
ruido del motor. Esta funcion
0 1 0 666 | se puede utilizar, por ejem-
plo, en las aplicaciones de
ventilador y bomba.

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

La identificacion automatica
de motor calcula o mide los
parametros del motor nece-
sarios para obtener un con-
trol dptimo del motory la
velocidad.

0 =Sin accidn

1 =Sin giro

2 =Con giro

iATENCION! Los parametros
de la placa de caracteristicas
del motor deben establecerse
antes de realizar la identifica-
cion.

Optimizacion

1.14 ,
de energia

1.15 Identificacion 0 2 0 631

0=Rampa
1=Arranque al vuelo
O=Libre

1=Rampa

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

0=Sin accioén
1=Alarma

0 3 2 701 | 2=Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
3=Fallo (paro libre)

1.16 Tipo de Marcha 0 1 0 505

1.17 Tipo de Paro 0 1 0 506

1.18 Reset automatico 0 1 0 731

Respuesta frente

119 a fallo externo

0=Sin accioén

1=Alarma

2=Alarma + frecuencia

de fallo fija (par. P3.9.1.13)
3=Alarma + frecuencia previa
4=Fallo (paro de acuerdo con
modo de paro)

5=Fallo (paro libre)

Respuesta frente
1.20 | afallode nivel bajode 0 5 0 700
entrada analdgica

Seleccion del lugar de control

Lugar de control 0 1 0 179 |remoto (marcha/paro).
remoto 0=Control I/O

1=Control Fieldbus

1.21
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analégica 1 (AO1)

Indice Parametro Min. | Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Seleccion de referencia de
frecuencia cuando el lugar
de control es la I/0 lugar A.
0=PC
1=Frecuencia fija 0
2=Referencia panel
3=Fieldbus
4=Al1
5=Al2
6=Al1+AI2
7=PID

., 8=Potencidometro motorizado
Seleccién de la refe- 11=Block Out. 1
1.22 rencia de control de I/ 1 20 6 117 ’
0 lugar A 12=Block Out. 2
13=Block Out. 3
14=Block Out. 4
15=Block Out. 5
16=Block Out. 6
17=Block Out. 7
18=Block Out. 8
19=Block Out. 9
20=Block Out. 10
{ATENCION! El valor por
defecto depende de la aplica-
cion seleccionada en el para-
metro 1.2.
Seleccion de la
1.23 referencia de 1 20 1 121 |Consulte P1.22.
control del panel
Seleccion de la
1.24 referencia de 1 20 2 122 |Consulte P1.22.
control de Fieldbus
Rango de sefal de 0=0-10V/0-20 mA
125 entrada analdgica 1 (Al1) 0 ! 0 379 1=2-10V/ 4-20 mA
Rango senal de entrada 0=0-10V/0-20 mA
126 analdgica 2 (AI2) 0 1 1 390 14 2-10V / 4-20 mA
1.27 g:’;g'l‘;”f[;l(')df] 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 ng;;'l‘é”;&l(')d;] 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 g::g'lgr‘as[%l(')d;] 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
130 | Funcion para salida 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.
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M1.33 Control PID

Indice Parametro

Unidad

Por defecto

Descripcion

1.33.1 Ganancia de PID

0,00

100,00

%

100.00

118

Si el valor del parametro se
establece en 100%, un cambio
del 10% del valor del error
hace que la salida del contro-
lador cambie en un 10%.

Tiempo integral

1.33.2 de PID

0,00

600,00

1,00

19

Si este parametro se esta-
blece en 1.00 s, un cambio del
10% en el valor de error pro-
vocara que la salida del con-
trolador cambie en un
10,00%/s.

Tiempo derivada

1.33.3 de PID

0,00

100,00

0,00

1132

Si este parametro se esta-
blece en 1.00 s, un cambio del
10% en el valor de error
durante 1.00 s provocara que
la salida del controlador cam-
bie en un 10,00%.

Seleccion unidades

1.33.4
de proceso

44

1036

Seleccione la unidad para las
variables de proceso. Con-
sulte P3.13.1.4

Minima unidad

1.33.5
de proceso

Varia

Varia

Varia

1033

El valor de la unidad de pro-
ceso correspondiente al 0%
de la senal de valor actual de
PID.

Maxima unidad

1.33.6
de proceso

Varia

Varia

Varia

1034

El valor de la unidad de
proceso correspondiente al
100% de la senal de valor
actual de PID.

Seleccion valor

1.33.7 actual 1

30

334

Consulte P3.13.3.3.

Seleccion referencia

1338 1PID

32

332

Consulte P3.13.2.6.

Referencial 1

1.33.9 Panel PID

Varia

Varia

Varia

167

Frecuencia

1.33.10 de dormir 1

0,0

320,0

Hz

0,0

1016

El convertidor pasa al modo
dormir cuando la frecuencia
de salida se mantiene por
debajo de este limite durante
un tiempo superior al definido
en el parametro de retraso
de dormir.

1.33.11 | Retraso de dormir 1

3000

1017

Periodo de tiempo minimo
que se debe mantener la
frecuencia por debajo del
nivel de dormir para que
se detenga el convertidor.

1.33.12 | Nivel de despertar 1

Varia

Varia

Varia

Varia

1018

Define el nivel de la supervi-
sion de despertar relativa al
valor de valor actual de PID.
Utiliza las unidades de pro-

ceso seleccionadas.

1.33.13 Frecuencia fija 1

P1.3

P1.4

Hz

10,0

105

Frecuencia fija seleccionada
mediante la entrada digital
DINS.

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




VacoN®100 FLOW - Guia DE INICIO RAPIDO VACON @ 31

1.5.3 APLICACION PFC

La aplicacion PFC esta disenada para aplicaciones en que un convertidor controla un sistema
consistente en 8 motores en paralelo (por ejemplo, bombas, ventiladores, compresores). Por
defecto, la aplicacion PFC se configura para 3 motores en paralelo.

El convertidor se conecta a uno de los motores. El controlador PID interno del convertidor controla
la velocidad del motor de regulacién y proporciona senales de control (mediante salidas de relé)
para poner en marcha/detener los motores auxiliares. Se necesitan contactores externos para
conectar los motores auxiliares a la red de alimentacidn.

La variable de proceso (p.ej. la presion) se controla mediante el control de la velocidad de un motor
y el nimero de motores que estan funcionando.

Consulte las descripciones detalladas sobre los parametros especificos de la aplicacion en capitulo 8.13.

3~

Marcha/ H
Paro

L
Q
/

oo
©
Pyl
Q
w

—)

3068.emf

Figura 9. Principio de configuracion de PFC (SP = Sensor de presion)
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La funcidon Rotacion automatica puede utilizarse para igualar el desgaste de todos los motores del
sistema. La funcion de rotacion automatica supervisa las horas de funcionamiento de cada motor
y dispone el orden de puesta en marcha de los motores de acuerdo con ellos. EL motor con menos
horas de funcionamiento es el primero que se pone en marchay el que tiene el mayor nimero de
horas de funcionamiento es el Gltimo en ponerse en marcha. La rotacion automatica (cambio del

orden de puesta en marcha) se puede configurar para que se produzca sobre la base del tiempo de
intervalo de rotacion automatica o del relojinterno de tiempo real de los convertidores (si la bateria
de RTC estd instalada dentro del convertidor).

La rotacion automatica puede configurarse para que afecte a todas las bombas del sistema o solo
a las bombas auxiliares.

{ATENCION! Dependiendo del tipo de rotacidn seleccionado, las conexiones son diferentes
(Consulte la Figura 10 y la Figura 11).

3~

Il

K2 K3

3069.emf

Figura 10. Diagrama de control principal cuando solo las bombas auxiliares son objeto
de rotacién automaética.
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K1 K1.1 K2 ‘ K2.1 K3 K3.1

3070.emf

Figura 11. Diagrama de control principal cuando todas las bombas son objeto
de rotacién automatica

Se pueden utilizar dos lugares de control individuales. La seleccidn entre los lugares de control
Ay B se realiza con la entrada digital 6 (DIN6). Cuando el lugar de control A se encuentra activo,
las 6rdenes de marcha/paro se proporcionan con la entrada digital 1 (DIN1) y la referencia de
frecuencia se toma del controlador PID. Cuando el lugar de control B se encuentra activo, las
6rdenes de marcha/paro se proporcionan con la entrada digital 4 (DIN4) y la referencia de
frecuencia se toma directamente de la entrada digital 1 (DIN1).

Todas las salidas del convertidor se pueden configurar libremente. La tarjeta de |/0 estandar
dispone de una salida analdgica (frecuencia de salida) y tres salidas de relé (marcha, fallo, listo).
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1.5.3.1

Conexiones de control por defecto de la aplicacion PFC

‘ Tarjeta de 1/0 estandar ‘

»
” { \; ]ﬂ 1 ‘ ‘ +10V,, ‘ ‘ Salida de referencia ‘ ‘ ‘
I
Potenciometro para |i \
; | V-2 AlT+ Entrada analégica 1+ Lugar A: No usado
referencia 1-10 kQ : ’ Lugar B: Referencia
| de frecuencia
———————— 3 All- Entrada analdgica 1 - [por defecto: 0-10V)
Transmisor de 2 cables )
Valorreal o ]------1 4 Al2+ Entrada analdgica 2+ | | ..o actual de PID
- [valor real)
L [por defecto: 4-20 mA)
- 5 Al2- Entrada analégica 2 -
I = (0)4-20 mA I
P——— o 6 2V @ ‘ Tension auxiliar 24 V ‘ ‘ ‘
I
| ‘****‘ 7 H GND quTlerradeI/O H ‘
| // ugar acha drecta
Pt e { 8 ‘ ‘ DIN1 ‘ ‘ Entrada digital 1 ‘ [gar i Macha drec ‘
e e 19 ][ o2 | [Entrasadigtals | [ rmieiumncarssid
| .
Lo’ . { 10 ‘ ‘ DIN3 ‘ ‘ Entrada digital 3 ‘ Seleccion del lugar de contol 48]
[11 ][ cM ® | | [comn para DIN1-DING] | *)
e — ‘ 12 ‘ ‘ 24V @ ‘ ‘ Tension auxiliar 24 V ‘ ‘ ‘
I
! ‘r***{ 13 ‘ ‘ GND [ ] ‘ ‘TlerradeI/O H ‘
e 77—7}—74 14 ‘ ‘ DIN4 ‘ ‘ Entrada digital 4 ‘ ‘Enclavam\ento del mdor 1 ‘
I 4 I
‘L——// ———ﬁ———«‘ 15 ‘ ‘ DINS ‘ ‘ Entrada digital 5 ‘ ‘Enclavam\entodelmdorz‘
g 77—7‘7—74 16 ‘ ‘ DIN6 ‘ ‘ Entrada digital 6 ‘ ‘Enclavam\entodelmdora ‘
I I
! C [ ][ oM ® | | [comin para DIN1-DINg| | %)
I I
: //‘\\’\**‘r*** 18 AOT+ Salida analdgica 1+
: \ mA | | Frecuencia de salida
| . / | .0-
! N et B AQ1-/GND [ ] Salida analégica 1- (por defecto: 0-20 mA)
I I
I I
! ! Tension de entrada
| | 30 || +24V, auxiliar 24V
I I
| : A RS485 Bus serie, negativo
| | - — Modbus RTU
| | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus serie, positivo
I I
! ! 21 RO1/1 NC Salida de relé 1
I I
. Control Mator 1
| Al A2 ‘f ---122 RO1/2CM 7 (Contactor K1 MultiBomba
I
m-q foode--q 23 RO1/3 NA —
I
. L | - -
24 RO2/1 NC Salida de relé 2
: : ; Control Motor 2
. 2 Foo 25 R02/2 CM (Contactor K2 MultiBomba
I
e e 26 R02/3 NA —
: A _ 2 Y R0O3/2 CM |~ Salidaderelé3 Control Motor 3 **)
AT A2 33 R03/3 NA (Contactor K3 MultiBomba
o 9431_es
Figura 12.

**) Figura 12. Muestra el convertidor estandar. Si se hace el pedido con el cddigo de opcidén +SBF4,
la salida de relé 3 es sustituida por una entrada de termistor. Consulte el Manual de instalacién.

*] Las entradas digitales se pueden ai
la Figura 13 a continuacion.

slar de la puesta a tierra con un interruptor DIP; consulte

Entradas digitales
Aisladas
Conectado a TIERRA
(por defecto)

9109.emf

Figura 13.
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1.5.3.2 Parametros de configuracidn rapida de la aplicaciéon PFC
M1.1 Asistentes
- . , , . Por Y
Indice Parametro Min. Max. |Unidad ID Descripcion
defecto
0 = No activar
1 = Activar
Asistente de puesta Al elegir Activar, se inicia el
1.1.1 0 1 0 1170 )
en marcha Asistente de puesta en mar-
cha (consulte el Capitulo 1.2
“Primera puesta en marcha”).
Al elegir Activar, se inicia
Asistente de modo el Asistente de modo Anti-
1.1.2 Anti-Incendio 0 1 0 1672 | Incendio (consulte el
Capitulo 1.3 "Asistente
de modo Anti-Incendio”).
M1 Guia rapida:
- - 0 a . Por Ny
Indice Parametro Min Max. |Unidad ID Descripcion
defecto
O=Estandar
1=HVAC
1.2 Aplicacion 0 4 3 212 | 2=Control PID
3=PFC
4=MultiMaster
1.3 Frecuencia minima | 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 |Referencia de frecuencia
minima permitida.
14 | Frecuenciamaxima | P1.3 | 3200 Hz | 50.0/60.0 | 102 |Referenciade frecuencia
maxima permitida.
Define el tiempo necesario
Tiempo d para que la frecuencia de
1.5 empo de 0,1 | 3000,0 s 5,0 103 | salida aumente desde la
aceleracion 1 .
frecuencia cero hasta la
frecuencia maxima.
Define el tiempo necesario
Tiernpo de para que la frecuencia de
1.6 po ¢ 0,1 3000,0 s 50 104 |salida disminuya desde la
deceleracién 1 . i
frecuencia maxima hasta
la frecuencia cero.
Limite de intensidad « , Intensidad maxima del motor
1.7 del motor 4701 Is A Varia 107 desde el convertidor.
1.8 Tipo de motor 0 1 0 g50 | O=Motor Induccion
1=Imanes permanentes
Busque el valor U, en la placa
. . de caracteristicas del motor.
1.9 Tension nominal Varia Varia \% Varia 110 | NOTA Fijese también en las
del motor . -
conexiones utilizadas (estre-
lla/tridngulo).
110 Frecuencia nominal 8.0 320,0 by 50.0 "1 Busque esttle v.alorfn en la placa
del motor de caracteristicas del motor.
i i B te val la pl
111 Velocidad nominal del 2% 19200 Rpm Varia 112 usquees?@ ornpen laplaca
motor de caracteristicas del motor.
112 Intensidad nominal 1%0.1 Is A Varia 13 Busque est(le v§lor I, en laplaca
del motor de caracteristicas del motor.
1.13 Cos phi del motor | 0,30 1.00 Varia | 120 |Busqueestevaloren laplaca
de caracteristicas del motor.
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indice Parametro Min. | Max. |Unidad ey ID Descripcion
defecto

El convertidor busca la inten-
sidad de motor minima para
ahorrar energia y reducir el
ruido del motor. Esta funcion
0 1 0 666 |se puede utilizar, por ejem-
plo, en las aplicaciones de
ventilador y bomba.

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

La identificacion automatica
de motor calcula o mide los
parametros del motor nece-
sarios para obtener un con-
trol dptimo del motory la
velocidad.

0 = Sin accion

1 =Sin giro

2 =Con giro

{ATENCION! Los parametros
de la placa de caracteristicas
del motor deben establecerse
antes de realizar la identifica-
cion.

Optimizacion
de energia

1.15 Identificacion 0 2 0 631

0=Rampa

1=Arranque al vuelo
O=Libre

1=Rampa

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

0=Sin accién

1=Alarma

0 3 2 701 | 2=Fallo (paro de acuerdo

con modo de paro)
3=Fallo (paro libre)

1.16 Tipo de Marcha 0 1 0 505

1.17 Tipo de Paro 0 1 0 506

1.18 Reset automatico 0 1 0 731

Respuesta frente

119 a fallo externo

0=Sin accion

1=Alarma

2=Alarma + frecuencia

de fallo fija (par. P3.9.1.13)
3=Alarma + frecuencia previa
4=Fallo (paro de acuerdo con
modo de paro)

5=Fallo (paro libre)

Respuesta frente
1.20 | afallode nivel bajode 0 5 0 700
entrada analdgica

Seleccion del lugar de control

Lugar de control 0 1 0 179 |remoto (marcha/paro).
remoto 0=Control I/O

1=Control Fieldbus

1.21
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indice Parametro Min. | Max. |Unidad ey ID Descripcion
defecto

Seleccidn de referencia de
frecuencia cuando el lugar
de control es la I/0 lugar A.
0=PC

1=Frecuencia fija 0
2=Referencia panel
3=Fieldbus

4=Al1

5=Al2

6=Al1+Al2

7=PID

8=Potencidmetro motorizado
11=Block Out. 1

12=Block Out.
13=Block Out.
14=Block Out.
15=Block Out.
16=Block Out.
17=Block Out.
18=Block Out.
19=Block Out. 9
20=Block Out. 10
{ATENCION! El valor por
defecto depende de la
aplicacion seleccionada
en el parametro 1.2.

Seleccion de la
1.22 referencia de 1 20 6 117
control de I/0 lugar A

O ~Jo~ 0T WN

Seleccidn de la
1.23 referencia de 1 20 1 121 |Consulte P1.22.
control del panel

Seleccidn de la
1.24 referencia de 1 20 2 122 |Consulte P1.22.
control de Fieldbus

125 | et | 0| 0| 9 |V 00 a0 ma
126 entlr?:dnagg:aelggeii:lZd&IZ] 0 1 1 390 ?: gjgx;?;:gg mﬁ
1.27 g:?gilg”f[f;gdf] 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.28 g:’;gl‘;”;&%d; 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.29 g;::{g”;&lgd;] 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 Funcion salida 0 31 2 | 10050 | Consulte P3.5.4.1.1.

analégica 1 (AO1)
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M1.34 PFC

Indice Parametro

Min.

Unidad

Por
defecto

ID

Descripcion

1.34.1 Ganancia de PID

0,00

100,00

%

100,00

18

Si el valor del parametro se
establece en 100%, un cambio
del 10% del valor del error
hace que la salida del contro-
lador cambie en un 10%.

Tiempo integral

1:34.2 de PID

0,00

600,00

1,00

119

Si este parametro se establece
en 1,00 s, un cambio del 10%
en el valor de error provocara
que la salida del controlador
cambie en un 10,00%/s.

Tiempo derivada

1.34.3 de PID

0,00

100,00

0,00

1132

Si este parametro se esta-
blece en 1,00 s, un cambio del
10% en el valor de error
durante 1,00 s provocara que
la salida del controlador cam-
bie en un 10,00%.

Seleccion unidades

1.34.4
de proceso

A

1036

Seleccione unidad para
las variables de proceso.
Consulte P3.13.1.4

Minima unidad

1.34.5
de proceso

Varia

Varia

Varia

1033

Elvalor de la unidad de proceso
correspondiente al 0% de la
senal de valor actual de PID.

Maxima unidad

1.34.6
de proceso

Varia

Varia

Varia

1034

Elvalor de la unidad de proceso
correspondiente al 100% de la
senal de valor actual de PID.

Seleccion valor

1.34.7 actual 1

30

334

Consulte P3.13.3.3.

Seleccion referencia

1.34.8 1PID

32

332

Consulte P3.13.2.6.

Referencia 1

1.34.9 Panel PID

Varia

Varia

Varia

167

Limite Frecuencia

1.34.10 de dormir 1

0,0

320,0

Hz

0,0

1016

El convertidor pasa al modo
dormir cuando la frecuencia
de salida se mantiene por
debajo de este limite durante
un tiempo superior al definido
en el parametro de retraso de
dormir.

1.34.11 | Retraso de dormir 1

3000

1017

Periodo de tiempo minimo
que se debe mantener la fre-
cuencia por debajo del nivel
de dormir para que se
detenga el convertidor.

1.34.12 | Nivel de despertar 1

Varia

Varia

Varia

Varia

1018

Define el nivel de la supervi-
sion de despertar relativa al
valor actual de PID. Utiliza las
unidades de proceso selec-
cionadas.

1.34.13 Modo MultiBomba

1785

Selecciona el modo Multi-
Bomba.

0=PFC

1= MultiFollower
2=MultiMaster
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indice

Parametro

Min.

Unidad

Por
defecto

ID

Descripcion

1.34.14

Numero de bombas

1001

Ndmero total de motores
(bombas/ventiladores) utili-
zados en el sistema Multi-
Bomba.

1.34.15

Enclavamientos

1032

Habilita o deshabilita el

uso de enclavamientos. Los
enclavamientos se utilizan
para comunicar al sistema si
un motor esta conectado o no.
0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

1.34.16

Rotacion automatica

1027

Deshabilita o habilita la rota-
cion del orden de marcha

y la prioridad de los motores.
0 = Deshabilitado

1 = Habilitado (intervalo)

2 = Habilitado (tiempo real)

1.34.17

Tipo de rotacion

1028

0 = Bombas auxiliares
1 =Todas las bombas

1.34.18

Intervalo de rotacion

0,0

3000,0

48,0

1029

Tras la expiracion del tiempo
definido con este parametro,
se activa la funcion de rotacion
automatica si la capacidad uti-
lizada esta por debajo del nivel
definido con los pardmetros
P3.15.11y P3.15.12.

1.34.19

Dias para rotacion

127

15904

Rango

B0 = Domingo
B1 = Lunes

B2 = Martes
B3 = Miércoles
B4 = Jueves
B5 = Viernes
Bé = Sabado

1.34.20

Hora del dia para
rotacion

00:00:00

23:59:59

Hora

15905

Rango: 00:00:00-23:59:59

1.34.21

Limite de frecuencia
para rotacion
automatica

0.00

P3.3.1.2

Hz

25.00

1031

1.34.22

Limite de bombas
para rotacion
automatica

1030

Estos parametros definen

el nivel por debajo del cual
debe mantenerse la capaci-
dad utilizada para que se rea-
lice la rotacion automatica.

1.34.23

Limite de conexién/
desconexion
auxiliares

100

%

10

1097

Porcentaje de la referencia.
P. ej.: Referencia = 5 bares,
Limite de conexién/desco-
nexion auxiliares = 10%:
Mientras el valor actual

se mantenga entre 4.5y 5.5
bares no tendra lugar la
desconexion del motor.

1.34.24

Tiempo de conexion/
desconexion
auxiliares

3600

10

1098

Con el valor actual fuera

del limite de conexion/
desconexion auxiliares debe
transcurrir este tiempo para
que se ahadan o se desconec-
ten bombas.

1.34.25

Enclavamiento
de bomba 1

DigIN
ranura A.4

426

FALSE = No activo
TRUE = Activo
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indice Parametro Min. | Max. |Unidad de|::£to ID Descripcion
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1.5.4 APLICACION MULTIMASTER

La aplicacidon MultiMaster esta disenada para un sistema consistente en 8 motores de velocidad
variable en paralelo (por ejemplo, bombas, ventiladores, compresores). Por defecto, la aplicacion
MultiMaster se configura para 3 motores en paralelo.

Consulte descripciones detalladas sobre los parametros especificos de la aplicacion en el capitulo 8.13.

El checklist para la puesta en servicio de un sistema MultiMaster se presenta en el capitulo 8.13.1.

Cada motor es controlado por su propio convertidor. Los convertidores del sistema se comunican
entre si mediante comunicacion Modbus RTU.

3~

Marcha/ H
Paro

FB

-

3071.emf

Figura 14. Principio de configuracion MultiMaster.
(SP = Sensor de presion, FB = Bus de comunicacion)

La variable de proceso [p.ej. la presion) se controla mediante el control de la velocidad de los motores
y el nUmero de motores que estan funcionando. El controlador PID interno de los controles del
convertidor principal controla la velocidad de los motores y solicita a los demas motores su puesta

en marcha/paro cuando sea necesario.

La operacion del sistema depende del modo de funcionamiento seleccionado. En modo MultiFollower,
los motores auxiliares siguen la velocidad del convertidor regulador.
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OS2 DB
B1 B2 B3

Figura 15. Regulacién en modo MultiFollower. La bomba 1 es el convertidor regulador y las
bombas 2 y 3 siguen la velocidad de la bomba 1, como se muestra con las curvas A.

La siguiente figura muestra un ejemplo de modo MultiMaster, en que la velocidad del motor
regulador se bloquea una velocidad de produccion constante (B) cuando se pone en marcha
el siguiente motor. (A = curvas de regulacion de las bombas])

RPM B
¢ M

max.

min.

—~

3073.emf

Figura 16. Regulacion en modo MultiMaster.
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La funcidn Rotacion automatica puede utilizarse para igualar el desgaste de todos los motores del
sistema. La funcion de rotacion automatica supervisa las horas de funcionamiento de cada motor
y dispone el orden de puesta en marcha de los motores de acuerdo con ellos. EL motor con menos
horas de funcionamiento es el primero que se pone en marchay el que tiene el mayor nimero de
horas de funcionamiento es el Gltimo en ponerse en marcha. La rotacion automatica (cambio del

orden de puesta en marcha) se puede configurar para que se produzca sobre la base del tiempo de
intervalo de rotacion automatica o del relojinterno de tiempo real de los convertidores (si la bateria
de RTC estd instalada dentro del convertidor).

Asistencia 24 horas +34 93 877 45 06 ¢ Correo electronico: vaconf@vacon.es




VACON ® 44 VacoN®100 FLOW - Gufa DE INICIO RAPIDO

1.5.4.1 Conexiones de control por defecto de la aplicacion MultiMaster

Tarjeta de I/0 estandar

Terminal Descripcion
1 +10V Salida de referencia
2 All+ Entrada analdgica 1 -
No utilizada por defecto
(por defecto: 0-10 V)
3 All- Entrada analégica 1 -
Transmisor de 2 cables
4 AI2+ Entrada analdgica 2 + Valor actual de PID
Valor real + (valor real)
(por defecto: 4-20 mA)
5 Al2- Entrada analdgica 2 -
0)4-20 mA |~
© 6 24V, ¢ Tension auxiliar 24 V
7 GND » | Tierra de I/O
8 DIN1 Entrada digital 1 Marcha directa
L Flushin
9 DIN2 Entrada d|g|ta| 2 (Marcha directa + gushing)
10 | DIN3 Entrada digital 3 e e e o]
11 cM p Comun para DIN1-DIN6
12 24V . ¢ Tension auxiliar 24 V
13 GND p | Tierra de I/O
14 DIN4 Entrada digital 4 Rest. fallo
15 | DINS Entrada digital 5 Ghchvamiento de bomba
16 DING Entrada digital 6 Fallo externo
17 CM > Comun para DIN1-DIN6
18 AO1+ Salida analdgica 1 + . .
Frecuencia de salida
mA (por defecto: 0-20 mA)
19 AO1- » | Salida analdgica 1 -
Tensién de entrada
30 +24 Vin auxiliar 24 V
A RS485 Bus serie, negativo Comunicac_ién entre
convertidores
B RS485 Bus serie, positivo (Modibus RTU)
21 RO1/1 NC —
MARCHA 22 RO1/2 CM _salida de relé 1 MARCHA
® 23 RO1/3 NA —
24 RO2/1 NC —
A terminal A FALLO 25 RO2/2 CM — Salida de relé 2 FALLO
en otros
convertidores ® 26 RO2/3 NA
v 32 RO3/2 CM Salida de relé 3 LISTO *)
A terminal B 33 RO3/3 NA
en otros
convertidores 9432 es

**) Figura 17. Muestra el convertidor estandar. Si se hace el pedido con el cddigo de opcidén +SBF4,
la salida de relé 3 es sustituida por una entrada de termistor. Consulte el Manual de instalacion.

®
O S f

[N
(]
S
[N Entradas digitales
8 Aisladas

ok

o Conectado a TIERRA

_‘ g (por defecto)

S
®

9109.emf

Figura 17.
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VACON ® 50 VacoN®100 FLOW - Gufa DE INICIO RAPIDO

1.5.4.3 Paradmetros de configuracion rapida de la aplicacion MultiMaster
M1.1 Asistentes

Por

indice Parametro Min. Max. | Unidad ID Descripcion
defecto
0 = No activar
1 = Activar
111 Asistente de puesta 0 1 0 1170 Al glegerctlvar, se inicia el
en marcha Asistente de puesta en mar-

cha (consulte el Capitulo 1.2
“Primera puesta en marcha”).

Al elegir Activar, se inicia

Asistente de modo el AsisFente de modo Anti-

1.1.2 Anti-Incendio 0 1 0 1672 |Incendio (consulte el
Capitulo 1.3 “Asistente

de modo Anti-Incendio”).

M1 Guia rapida:

Por

indice Parametro Min. Max. |Unidad ID Descripcion
defecto

0=Estandar
1=HVAC

1.2 Aplicacion 0 4 4 212 | 2=Control PID
3=PFC
4=MultiMaster

1.3 Frecuencia minima | 0.00 P14 Hz 0.0 101 | Referencia de frecuencia

minima permitida.

Referencia de frecuencia

1.4 Frecuencia maxima P1.3 320.0 Hz 50.0/60.0 | 102 L .
maxima permitida.

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de

1.5 Tiempo de 0.1 3000,0 s 5,0 103 |salida aumente desde la
aceleracion 1 )
frecuencia cero hasta la
frecuencia maxima.
Define el tiempo necesario
Tiernno de para que la frecuencia de
1.6 po g 0,1 3000,0 s 5,0 104 | salida disminuya desde la
deceleracion 1 . e
frecuencia maxima hasta
la frecuencia cero.
Limite de intensidad , Intensidad maxima del motor
[4*0.1 |
17 del motor H s A Varia 107 desde el convertidor.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | 9=Motor Induccion

1=Imanes permanentes

Busque el valor U, en la placa
Tension nominal de caracteristicas del motor.
1.9 Varia Varia v Varia 110 | NOTA Fijese también en las
del motor . -
conexiones utilizadas (estre-
lla/triangulo).

Frecuencia nominal Busque este valor f,, en la placa

1.10 8,0 320,0 H 50.0/60.0 | 111 L.

del motor z / de caracteristicas del motor.
i i B te val la pl

119 | Velecidadnominaldel |, 19200 | Rpm | Varia | 112 |- -cdueestevaoriyeniapiaca
motor de caracteristicas del motor.

112 Intensidad nominal 14%0.1 Is A Varia 113 Busque est(,a vglor I, en la placa
del motor de caracteristicas del motor.

113 | Cosphidelmotor | 0,30 1,00 Varia | 120 |Busqueestevaloren laplaca

de caracteristicas del motor.
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indice Parametro Min. Max. |Unidad o ID Descripcion
defecto

El convertidor busca la inten-
sidad de motor minima para
ahorrar energia y reducir el
ruido del motor. Esta funcién
0 1 0 666 |se puede utilizar, por ejem-
plo, en las aplicaciones de
ventilador y bomba.

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

La identificacion automatica
de motor calcula o mide los
parametros del motor nece-
sarios para obtener un con-
trol 6ptimo del motory la
velocidad.

0 = Sin accion

1 =Sin giro

2 =Con giro

{ATENCION! Los parametros
de la placa de caracteristicas
del motor deben establecerse
antes de realizar la identifica-
cion.

Optimizacion
de energia

1.15 Identificacion 0 2 0 631

0=Rampa

1.16 Tipo de Marcha 0 1 0 505 1=Arranque al vuelo

0=Frenado libre
1=En rampa

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

1.17 Tipo de Paro 0 1 0 506

1.18 Reset automatico 0 1 0 731

0=Sin accioén

1=Alarma

0 3 2 701 | 2=Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
3=Fallo (paro libre)

Respuesta frente

119 a fallo externo

0=Sin accion

1=Alarma

2=Alarma + frecuencia de
fallo fija (par. P3.9.1.13)
3=Alarma + frecuencia previa
4=Fallo (Paro de acuerdo con
modo de paro)

5=Fallo (Paro libre)

Respuesta frente
1.20 | afallo de nivel bajo de 0 5 0 700
entrada analdgica

Seleccion del lugar de control

Lugar de control 0 1 0 17, |remoto (marcha/paro).
remoto 0=Control I/O

1=Control Fieldbus

1.21
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indice Parametro Min. Max. |Unidad o ID Descripcion
defecto

Seleccion de referencia de
frecuencia cuando el lugar
de control es la I/0 lugar A.
0=PC

1=Frecuencia fija 0
2=Referencia panel
3=Fieldbus

4=Al1

5=Al2

6=Al1+Al2

7=PID

8=Potenciometro motorizado
11=Block Out. 1

12=Block Out.
13=Block Out.
14=Block Out.
15=Block Out.
16=Block Out.
17=Block Out.
18=Block Out.
19=Block Out. 9
20=Block Out. 10
{ATENCION! El valor por
defecto depende de la
aplicacion seleccionada
en el parametro 1.2.

Seleccion de la
1.22 referencia de control 1 20 6 117
de I/0 lugar A

g0 01T~ WN

Seleccion de la

1.23 referencia de control 1 20 1 121 |Consulte P1.22.
del panel
Seleccion de la
1.24 referencia de control 1 20 2 122 |Consulte P1.22.
de Fieldbus
Rango de sefal de 0=0-10V/0-20 mA
125 entrada analdgica 1 (Al1) 0 1 0 379 1=2-10V/ 4-20 mA
Rango de senal de 0= 0-10V/0-20 mA
126 entrada analdgica 2 (Al2) 0 1 ! 390 1=2-10V/ 4-20 mA
Funcion salida
1.27 de relé 1 (RO1) 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1.
Funcidn salida
1.28 de relé 2 (RO2) 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.
Funcidn salida
1.29 de relé 3 (RO3) 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1.
1.30 Funcion salida 0 31 2 {10050 | Consulte P3.5.4.1.1.

analdgica 1 (AO1)
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M1.35 MultiMaster

Indice

Parametro

Min.

Unidad

Por
defecto

Descripcion

1.35.1

Ganancia de PID

0,00

100,00

%

100,00

18

Si el valor del parametro se
establece en 100%, un cambio
del 10% del valor del error
hace que la salida del contro-
lador cambie en un 10%.

1.35.2

Tiempo integral
de PID

0.00

600.00

1.00

119

Si este parametro se esta-
blece en 1.00 s, un cambio del
10% en el valor de error pro-
vocara que la salida del con-
trolador cambie en un
10,00%/s.

1.35.3

Tiempo derivada
de PID

0.00

100.00

0.00

1132

Si este parametro se esta-
blece en 1.00 s, un cambio
del 10% en el valor de error
durante 1.00 s provocara
que la salida del controlador
cambie en un 10,00%.

1.35.4

Seleccion unidades
de proceso

44

1036

Seleccione la unidad para
las variables de proceso.
Consulte P3.13.1.4

1.35.5

Minima unidad
de proceso

Varia

Varia

Varia

1033

Elvalor de la unidad de proceso
correspondiente al 0% de la
senal de valor actual de PID.

1.35.6

Maxima unidad
de proceso

Varia

Varia

Varia

1034

Elvalor de la unidad de proceso
correspondiente al 100% de la
senal de valor actual de PID.

1.35.7

Seleccion
de valor actual 1

30

334

Consulte P3.13.3.3.

1.35.8

Seleccion de referen-
cia1PID

32

332

Consulte P3.13.2.6.

1.35.9

Referencia 1 Panel
PID

Varia

Varia

Varia

167

1.35.10

Frecuencia
de dormir 1

0,0

320,0

Hz

0,0

1016

El convertidor pasa al modo
dormir cuando la frecuencia
de salida se mantiene por
debajo de este limite durante
un tiempo superior al definido
en el parametro de retraso
de dormir.

1.35.11

Retraso de dormir 1

3000

1017

Periodo de tiempo minimo
que se debe mantener la
frecuencia por debajo del
nivel de dormir para que
se detenga el convertidor.

1.35.12

Nivel de despertar 1

Varia

Varia

Varia

Varia

1018

Define el nivel de la supervi-
sion de despertar relativa al
valor actual de PID. Utiliza las
unidades de proceso selec-
cionadas.

1.35.13

Modo MultiBomba

1785

Selecciona el modo Multi-
Bomba.

0= PFC

1 = MultiFollower

2 = MultiMaster
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indice

Parametro

Min.

Unidad

Por
defecto

Descripcion

1.35.14

Numero de bombas

1001

NUmero total de motores
(bombas/ventiladores) utili-
zados en el sistema Multi-
Bomba.

1.35.15

Numero ID de bomba

1500

NUmero de orden de converti-
dor en el sistema de bombas.
{ATENCION! Este parametro
solo se usa en los modos
MultiFollower o MultiMaster

1.35.16

Senales de marcha
y valor actual

1782

i Esta conectada la senal de
marcha y/o la sefal de valor
actual de PID al convertidor?
0=Senales no conectadas
1=Solo senal de marcha
conectada

2=Senales de marchay valor
actual conectadas

1.35.17

Enclavamientos

1032

Habilitar o deshabilitar el

uso de enclavamientos. Los
enclavamientos se utilizan
para comunicar al sistema si
un motor esta conectado o no.
0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

1.35.18

Rotacion automatica

1027

Deshabilita o habilita la rota-
cion del orden de marchay
la prioridad de los motores.
0 = Deshabilitado

1 = Habilitado (Intervalo)

2 = Habilitado (Tiempo real

1.35.19

Tipo de rotacion

1028

0 = Bombas auxiliares
1 = Todas las bombas

1.35.20

Intervalo de rotacion

0,0

3000,0

48,0

1029

Tras la expiracion del tiempo
definido con este parametro,
se activa la funcion de rotacion
automatica si la capacidad uti-
lizada esta por debajo del nivel
definido con los parametros
P3.15.11y P3.15.12.

1.35.21

Dias para rotacion

127

1786

Rango: Lunes-Domingo

1.35.22

Hora del dia para
rotacion

Hora

1787

Rango: 00:00:00-23:59:59

1.35.23

Limite de frecuencia
para rotacién

0,00

P3.3.1.2

Hz

25.00

1031

1.35.24

Limite de bombas
para rotacién

1030

Estos parametros definen

el nivel por debajo del cual
debe mantenerse la capaci-
dad utilizada para que se rea-
lice la rotacion automatica.

1.35.25

Limite de conexion/
desconexion
auxiliares

100

%

1097

Porcentaje de la referencia.
P. ej.: Referencia = 5 bares,
Limite de conexién/desco-
nexion auxiliares = 10%:
Mientras el valor actual se
mantenga entre 4,5y 5,5
bares no tendra lugar la des-
conexion del motor.
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- : : o . Por A
Indice Parametro Min. Max. (Unidad ID Descripcion
defecto
Con el valor actual fuera del
. - limite de conexién/desco-
Tiempo de conexion/ nexion auxiliares, debe trans-
1.35.26 desconexion 0 3600 s 10 1098 . . '
- currir este tiempo para que
auxiliares -
se anadan o se desconecten
bombas.
Define la velocidad constante
a la que la bomba se bloquea
13527 Velo_gldad de 0 100 % 100 1513 despu_es dﬂ? glcanzarse la fre-
produccion constante cuencia maximay de que la
bomba siguiente inicie la regu-
lacion en modo MultiMaster
Enclavamiento DigIN FALSE = No activo
1.35.28 de bomba 1 ranura 0.1 426 TRUE = Activo
-Ref Ref Define la referencia de fre-
1.35.29 | Referencia Flushing . i Hz 50,00 1239 | cuencia cuando la funcién
max. max. L L
de limpieza esta activada.
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®
2, INTERFACES DE USUARIO EN VACON 100 FLOW
En este capitulo se presentan las diferentes interfaces de usuario en Vacon® 100 FLOW:
e Panel
e Vacon Live
e Fieldbus
2.1 NQVEGQCIéN EN EL PANEL

Consulte la descripcidn de pantallas y botones del panel en el capitulo 1.1.

Los datos del panel de control estdn organizados en menus y submends. Utilice las flechas Arriba
y Abajo para desplazarse por los menus. Acceda al grupo o elemento pulsando el botdn OKy vuelva
al nivel anterior pulsando el botén “Back/Reset”

El campo de ubicacién indica la ubicacidn actual. EL campo de estado proporciona informacion
sobre el estado actual del convertidor. Consulte la Figura 24.

La estructura basica de menus se describe en la Figura 23.
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Figura 23. Cuadro de navegacion del panel
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2.2 PANEL GRAFICO DE VACON

Campo de estado ~ CamPpo de estado
PARO/MARCHA  LISTO/NOLISTO/FALLO

. . ALARMA Lugar de control:
\ Sent}do de guro,/ / _~PC/|/0/TECLADO/PANEL FIELDBUS
STOP ‘(j READY ‘ / ‘ 170~ o
Campo de ubicacion
Main Menu (NGmero de ID de pardmetro
! ML y ubicacion actual en el menu)

Grupo/elemento activado:
Pulse OK para acceder

Monitor

(3)
=_. Parameters
(12 )~

9159.emf

&Nﬂmero de elementos del grupo

Figura 24. Menu principal

2.2.1 Uso DEL PANEL GRAFICO

2.2.1.1 Edicion de valores

Se puede acceder a los valores seleccionables y modificarlos de dos formas diferentes en el panel grafico.
Parametros con un unico valor valido

Por lo general, para un parametro se establece un valor. El valor se selecciona en una lista de
valores (consulte el siguiente ejemplo) o se le asigna al pardmetro un valor numérico de un rango
definido (por ejemplo, 0,00-50,00 Hz).

Cambie el valor de un parametro de acuerdo con el procedimiento siguiente:
1. Busque el parametro.
Pase al modo de edicion.

3. Establezca el nuevo valor con los botones de flecha arriba/abajo. También puede desplazarse
de un digito a otro con los botones de flecha derecha/izquierda si el valor es numérico y,
a continuacion, cambiar el valor con los botones de flecha arriba/abajo.

4. Confirme el cambio con el botén OK u omitalo y regrese al nivel anterior con el boton “Back/Reset”.

STOP‘G READY | ‘ /0 STOP‘GI READY ‘ ‘ 1/0 $TOP|C‘ READY ‘ | /0

ril Start/Stop Setup - Rem Control Place Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m ID: M3.2.1 m M3.2.1 @

Rem Control Place
I/0 Control FieldbusCTRL BACK
KeypadStopButton

/0 control A | (XSS

0O,
of

Yes v
[¢) Start Function R
R: ing @ Add to favorites
STOP ‘( 7| READY ‘ ‘ 170 STOP |( ,|  READY ‘ | 1/0
El Start/Stop Setup Rem Control Place
:172 M3.2.1 m M3.2.1
Rem Control Place
I/0 Control
0: /0 Contro FieldbusCTRL
3? KeypadStopButton A
s} Yes I/0 Control
A
[6) Start Function g
- w
<] Ramping b3

Figura 25. Edicion tipica de valores en el panel grafico (valor de texto)
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stor (0| RERDY 140 stoR (| READY ] s1oF (0| REsTY ]
a
MinFreqRefer - o N
; > v —00.00Hz —
NaxFreqReFerence -~ = < >
50.00 Hz Mire 0.00Hz Mire 0L00HZ
PosFregRefLimit Mae: 50.00Hz Mar: 50.00Hz
320,00 Hz
9257.emf
stor (0| RERDY 140

~ - [
v — 11.00Hz —
—~ | =~

Min: 0.00HzZ
Mar: BOO0HzZ

Figura 26. Edicion tipica de valores en el panel grafico (valor numérico)

Parametros con seleccion de casillas de verificacion

Algunos parametros permiten seleccionar varios valores. Marque la casilla de verificacion de cada
valor que desee activar, como se indica a continuacion.

sTor || READY ] sTor |0 READY /0

N\
ON Time A Sunday
= Q00000 amm I:‘ Honday D Honiday
0OFF Time D Tuesday > D Tuesday
i Q0:00:00 I:‘ Wednesday D bednesday
I:‘ Thur-sday I:‘ Thursday
I:‘ Friday |:| Friday

9256.emf

Simbolo de seleccidn de casilla de verificacion

Figura 27. Aplicacion de la seleccion del valor de casilla de verificacion en el panel grafico

2.2.1.2 Reset de fallos

Puede encontrarinstrucciones sobre cémo resetear un fallo en el capitulo 9.1 Aparicién de un fallo.

2.2.1.3 Boton de funcidn
El boton FUNCT se utiliza para cuatro funciones:

acceder rapidamente a la pagina de control,

alternar facilmente entre los lugares de control panel y remoto,
cambiar el sentido de giroy

editar rdpidamente un valor de parametro.

o>~

Lugares de control

El lugar de control es la fuente de control desde donde se puede poner en marchay detener el
convertidor. Cada lugar de control cuenta con su propio parametro para seleccionar referencia
de frecuencia. El lugar de control panel siempre es el panel. El lugar de control remoto esta
determinado por el parametro P3.2.1 (I/0 o Fieldbus). El lugar de control seleccionado se puede
ver en la barra de estado del panel.
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(I/O ‘P3.5.1 .9 Forzar control fieldbus) SEL
G
INO
v FIELDBUS )—l IN 1

(I/O ‘ P3.5.1.7 Ctrl. forz. I/O lugar B P | P3.2.2 Panel/Remoto

P P3.2.1. Lugar MUX

de control remoto K
1O lugar A —-. INO
V | FIELDBUS IN 1

1/0 lugar B

Control PC activo SEL

SEL G LUGAR
Jo |P3:5.1.10 SEL (FB [ Forzar CW bit8 al control FB)- G INO V |DE CONTROL
Forzar control panel G INO c PC IN 1 FINAL
INO ’ V | FIELDBUS IN 1

Vv PANEL )—' IN 1

9336.emf

Figura 28. Lugar de control

Lugar de control remoto

I/0 lugar A, 1/0 lugar By Fieldbus se pueden utilizar como lugares de control remoto. 1/0 lugar A
y Fieldbus tienen la prioridad mas baja y se pueden seleccionar con el parametro P3.2.1 (Lugar de
Control remoto). 1/0 lugar B puede omitir de nuevo el lugar de control remoto seleccionado con el
parametro P3.2.1 mediante una entrada digital. La entrada digital se selecciona con el parametro
P3.5.1.7 Fuerza de control de 1I/0 lugar B.

Control Panel

El panel se utiliza siempre como lugar de control en el modo de control Panel. El control Panel
tiene una prioridad mas alta que el control remoto. Por lo tanto, si, por ejemplo, se omite mediante
el parametro P3.5.1.7 a través de una entrada digital en el modo Remoto, el lugar de control
cambiara a Panel si se selecciona el modo Panel. Para alternar entre control remoto y control
Panel, pulse el botdn FUNCT en el panel o utilice el parametro “Panel/Remoto” (ID211].

Cambio de lugares de control
Cambie de lugar de control Remoto a Panel.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el botén FUNCT.

2. Pulse el botdn de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar Panel/Remoto y confirme con
el botdn OK.

3. En la siguiente pantalla, seleccione Panel o Remoto y de nuevo confirme con el botén OK.

4. La pantalla volvera a la misma ubicacion en la que estaba cuando pulso el botdn FUNCT. Sin
embargo, si se ha pasado del lugar de control remoto a panel, se le solicitara una referencia
de panel.

stop |C| READY ‘ ‘ Keypad STOP |(j Ready ‘ ‘ Keypad STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu Choose action 92 Local/Remote
0 e @ 1D:1805 /\ " 1p:211
Monitor
Y (12) FUNCT Change direction N
Parameters Control page Local
(21) Local/Remote A A
/ v Remote O
= Diagnostics
RN e
STOP |1 ; READY ‘ ‘ /0
Main Menu
ID: M1
Monitor
(12 )
Parameters
El (21)

9161.emf

Diagnostics
s (6)

Figura 29. Cambio de lugares de control
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Acceso a la pagina de control

La pdgina de control esta disenada para un facil funcionamiento y para la monitorizacion de los
valores mas esenciales.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el boton FUNCT.
2. Pulse el botdn de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar Pdgina de control y confirme
con el boton OK.

3. Aparece la pagina de control
Si estan seleccionados para usarse el lugar de control del panely la referencia del panel, puede

establecer la Referencia de panel después de pulsar el boton OK. Si se usan otros lugares

de control o valores de referencia, la pantalla mostrara la Referencia de frecuencia, que no se
puede modificar. Los demas valores de la pagina son los valores de MultiMonitor. Puede elegir
los valores que desea que aparezcan aqui para la monitorizacion (para obtener informacion
acerca de este procedimiento, consulte 2.4.2 Monitor).

STOP ‘d READY ‘ | 1/0 STOP ‘( f Ready | ‘ Keypad STOP ‘( t READY | | Keypad
Main Menu S Choose action Keypad Reference
/\ H‘
ID: M1 ID:1805 ID:184
Monitor

(12 ) EUNET Change direction \/ @

Parameters M Output Frequency Motor Torque
A

(21) Local/Remote © 0.00Hz 0.00%
Diagnostics Motor Current Motor Power

(6) 0.00A 0.00%
sToP ‘(j READY ‘ | Keypad
i‘ Keypad Reference

ID:168

A N ! . /\
-0.00 Hz-
v /_ 1 N v
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00Aa 0.00%
9162.emf

Figura 30. Acceso a la pagina de control
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Cambio de sentido de giro

El sentido de giro del motor se puede cambiar rapidamente mediante el boton FUNCT.

NOTA La orden de cambio de sentido de giro no esta visible en el menu a menos que el lugar
de control seleccionado sea Panel.

1. En cualquier parte de la estructura de mendus, pulse el botén FUNCT.

2. Pulse los botones de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar la opcion Cambiar sentido
de giro y confirme con el boton OK.

3. A continuacion, elija el sentido de giro con el que desea que el motor funcione. El sentido
de giro real parpadea. Confirme con el botén OK.

4. El sentido de giro cambia al instante y también cambia la indicacion de sentido de giro
en el campo de estado.

STOP ‘(j READY | | 1/0 RUN |G| Ready ‘ ‘Keypad RUN ‘(_7] Ready | |Keypad

Main Menu ﬁ Choose action ﬁ Choose action
¢} [¢]

ID: M1 ID:1805 ID:1805

Monitor

7\ N\
N N
Parameters Change direction A @ Reverse , @

(15) Control page Y Forward VY

Diagnostics Local/Remote

(6)

STOF(‘D‘)READY | | 1/0

Main Menu

ID: M1

Monitor

(7))
=, Parameters
(15 )

9163.ai

Diagnostics
_ (6)

Figura 31.

Edicion rapida
Mediante la funcidn Edicién rdpida puede acceder rapidamente al parametro que desee
introduciendo el numero ID de dicho parametro.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el botéon FUNCT.

2. Pulse los botones de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar la opcion Edicion rapida
y confirme con el botén OK.

3. A continuacion, especifique el nUmero ID del pardmetro o valor de monitor al que desee
acceder. Pulse el botén OK para confirmar.

4. El pardmetro o el valor de monitor solicitado aparece en la pantalla (en el modo de edicién
o monitorizacién).
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2.2.1.4 Copia de parametros
{ATENCION! Esta funcién solo esta disponible en el panel grafico.

La citada funcidén permite copiar parametros de un convertidor a otro.

Los parametros se guardan primero en el panel; a continuacidn, este se desconectay se conecta a
otro convertidor. Por Ultimo, los parametros se descargan en el nuevo convertidor restaurandolos

desde el panel.

Antes de que los parametros se puedan copiar correctamente del panel al convertidor, este debe
detenerse para que se carguen los parametros.

e Acceda primero al menu Ajustes de usuarioy, a continuacion, busque el submenu Copia
de seguridad de parametros. En el submenu Copia de seguridad de parametros, se
pueden seleccionar tres funciones:

* Restaurar valores por defecto de fabrica reseteara los ajustes de parametros realizados
originalmente en la fabrica.

e Siselecciona Guardar en panel, puede copiar todos los parametros en el panel.

e Mediante Restaurar de panel se copiaran todos los parametros del panel a un convertidor.

STOP ‘1 , READY | | Keypad SsTOP |( , READY ‘ ‘ Keypad sTOP ‘1 , READY | | Keypad
i, Main Menu i User settings Ij Parameter backup
@ ID: M6 ) ID: M6.5 ID M6.5.1

I/? :n;i Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults

— i Parameter back
Ed User settings [j up 8f) save to keypad
(4) (7) o

Favourites [} Drive name [}
Restore from keypad
@ (0) gi Drive vP

9164.emf

Figura 32. Copia de parametros

{ATENCION! Si se cambia el panel entre convertidores de diferentes tamanos, no se podran utilizar
los valores copiados de esos parametros:

Intensidad nominal del motor (P3.1.1.4)

Tensién nominal del motor (P3.1.1.1)

Velocidad nominal del motor (P3.1.1.3)

Potencia nominal del motor (P3.1.1.4)

Frecuencia nominal del motor (P3.1.1.2)

Cos phi del motor (P3.1.1.5)

Frecuencia de conmutacion (P3.1.2.3)

Limite de intensidad del motor (P3.1.3.1)
Intensidad de bloqueo (P3.9.3.2)

Frecuencia maxima (P3.3.1.2)

Frecuencia en punto de desexcitacion del motor (P3.1.4.2)
Frecuencia en el punto medio U/f (P3.1.4.4)
Tension de frecuencia cero de U/f (P3.1.4.6)
Intensidad de magnetizante al arranque (P3.4.3.1)
Intensidad de freno CC (P3.4.4.1)

Intensidad frenado por flujo (P3.4.5.2)

Constante de tiempo térmica del motor (P3.9.2.4)
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2.2.1.5 Comparacion de pardmetros

Con esta funcion, el usuario puede comparar el conjunto de parametros activos con uno de estos
cuatro conjuntos:

e Juego 1(Bé.5.4: Guardar en Juego 1, consulte el capitulo 7.1.1)

e Juego 2 (B6.50.6: Guardar en Juego 2, consulte el capitulo 7.1.1)

e Por defecto (valores por defecto de fabrica, consulte el capitulo 7.1.1)
e Juego panel (B6.5.2: Guardar en panel, consulte el capitulo 7.1.1)

Vea la figura siguiente.

JATENCION! Si el conjunto de parametros con el que se va a realizar la comparacion no se ha guardado,
se muestra en la pantalla: “Error en la comparacion”

sTor (G| READY 10 sToF (G| READY 140 sToF (G| RERDY 10

e Active set-Set 1

2=| Application Selection
T
= General Purpose

Y

D Pa??r;leter Backup pm Active set—Set 2 ® Help
’=__| Pa]::il!:eter‘ Compare pm] Active set-Defaults (:?_ add to Favorites g

Motor Nom Currnt Valor de pardmetro actual

Motor Cos Phi i Valor del conjunto comparado

Figura 33. Comparacion de parametros
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2.2.1.6 Textos de ayuda

El panel grafico presenta pantallas de informacidn y ayuda instantaneas en relacién con diversos
elementos. Todos los parametros disponen de una pantalla de ayuda instantadnea. Seleccione
Ayuday pulse el boton OK.

También hay disponible texto informativo acerca de los fallos, las alarmas y el asistente de puesta
en marcha.

STOP ‘( , READY | | 1/0 STOP |( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘( , READY | ‘ 1/0
D Digital Inputs Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
1D:403 M3.5.1.1 ﬂ 1D:403 M3.5.1.1 1D:403 M3.5.1.1
S Ctrl Signal 1 A ) Start Signal 1 for control Place
Edit I/O A. Start Signal 1
(0] [¢] functionality chosen with I/0 A
Logic in Start/Stop Setup Menu.
[9) Ctrl Signal 2 A
@ = :
Ctrl Signal 1 B %
) o]
Add to favorites Lﬁ
(o)}

Figura 34. Ejemplo de texto de ayuda

NOTA Los textos de la Ayuda estan siempre en inglés.
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2.3 PANEL DE TEXTO DE VACON

Puede seleccionar también el denominado panel de texto para la interfaz de usuario. Tiene basicamente
las mismas funciones que el panel grafico, aunque algunas de ellas presentan varias limitaciones.

2.3.1 PANTALLA DE PANEL

La pantalla de panel indica el estado del motor y el convertidor y cualquier irregularidad en las
funciones de uno y otro. En la pantalla, el usuario puede ver informacidn sobre el convertidor

y la ubicacion actual en la estructura de menus y el elemento mostrado. Si el texto de la linea es
demasiado largo para que se ajuste a la pantalla, este se desplazara de izquierda a derecha para
que se muestre toda la cadena.

Indicadores: Indicadores:
Estado Alarmay Fallo
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
Fi L -~ T Nombre del parametro
LT :N'_' i l_! o gripe
l\/l l Ubicacion del mend
M 5
N
S
&
FWi v /o KEYPAD BU
Indicadores: Indicadores:
Sentido de giro Lugar de control

Figura 35.
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2.3.2 Uso DEL PANEL DE TEXTO

2.3.2.1 Edicion de los valores

Cambie el valor de un parametro de acuerdo con el procedimiento siguiente:
1. Busque el parametro.
Acceda al modo de edicion. Para ello, pulse OK.

3. Establezca el nuevo valor con los botones de flecha arriba/abajo. También puede desplazarse de un
digito a otro con los botones de flecha derecha/izquierda si el valor es numérico y, a continuacion,
cambiar el valor con los botones de flecha arriba/abajo.

4. Confirme el cambio con el botén OK u omitalo y regrese al nivel anterior con el botdn “Back/Reset”

READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a F Y a N
CT __'H_j T /CTrHig T M I TFH-I -1 /1 FAnTan -
30 0 s 23 i S ey g I_Plllf\l_/\ N
M T D O (or)
Hi_i L L
BACK
RESET
4 4 | W w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV 1) KEYPAD BUS

9168.emf

Figura 36. Edicion de valores

2.3.2.2 Reset de fallos
Puede encontrar instrucciones sobre cémo resetear un fallo en 9.1 Aparicién de un fallo.

2.3.2.3 Boton de funcidn

El boton FUNCT se utiliza para cuatro funciones:

Lugares de control

El lugar de control es la fuente de control desde donde se puede poner en marcha y detener

el convertidor. Cada lugar de control cuenta con su propio parametro para seleccionar la referencia
de frecuencia. El lugar de control panel siempre es el panel. El lugar de control remoto esta
determinado por el parametro P3.2.1 (I/0 o Fieldbus). El lugar de control seleccionado se puede
ver en la barra de estado del panel.

Lugar de control remoto

I/0 lugar A, 1/0 lugar By Fieldbus se pueden utilizar como lugares de control remoto. I/0 lugar A
y Fieldbus tienen la prioridad mas baja y se pueden seleccionar con el parametro P3.2.1 (Lugar
de Control remoto). 1/0 lugar B puede omitir de nuevo el lugar de control remoto seleccionado
con el parametro P3.2.1 mediante una entrada digital. La entrada digital se selecciona con el
parametro P3.5.1.7 Forzar control I/O lugar B.

Control Panel

El panel se utiliza siempre como lugar de control en el modo de control panel. El control Panel tiene
una prioridad mas alta que el control remoto. Por lo tanto, si, por ejemplo, se omite mediante el
parametro P3.5.1.7 a través de una entrada digital en el modo Remoto, el lugar de control cambiara
a Panel si se selecciona el modo Panel. Para alternar entre control remoto y control Panel, pulse
el botdon FUNCT en el panel o utilice el parametro “Panel/Remoto” (ID211).
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Cambio de lugares de control

Cambie el lugar de control de Remoto a Panel.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el boton FUNCT.

2. Mediante las teclas de flecha, seleccione Panel/Remoto y confirme con el botdn OK.

3. Enla siguiente pantalla, seleccione Panel o Remoto y de nuevo confirme con el botén OK.
4

La pantalla volverd a la misma ubicacion en la que estaba cuando pulsé el botdn FUNCT.
Sin embargo, si se ha pasado del lugar de control remoto a panel, se le solicitara una
referencia de panel.

READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT

a a a a a a
N T CIC Iy - MO T -
HHRHINE TERY LUCHL /REMU |~ " RefU e B
M / =~ 7 ~
12 / @ W] @

 w v v v v
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV o KEYFAD BUS

9169.emf

Figura 37. Cambio de lugares de control

Acceso a la pagina de control

La pdgina de control esta disenada para un facil funcionamiento y para la monitorizacion de los
valores mas esenciales.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el botén FUNCT.

2. Pulse el botdn de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar Pdgina de control y confirme
con el botén OK.

3. Aparece la pagina de control
Si estan seleccionados para usarse el lugar de control del panely la referencia de panel, puede
establecer la Referencia de panel después de pulsar el botdn OK. Si se usan otros lugares de
control o valores de referencia, la pantalla mostrara la Referencia de frecuencia, que no se
puede modificar.

READY RUN sToP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a - a P a a
DM TEZ - aaTOon oe - LAZLICO T T
HHRHNE TERS ;_I_IIIIIL\JI]_N_ IUH\ KEYHHD HE O
M ] A~ @ LI ]
iz C 13,0UU (o]
A4 Hz
i 4 i 4 i 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV [ KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9170.emf

Figura 38. Acceso a la pagina de control
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Cambio de sentido de giro

El sentido de giro del motor se puede cambiar rapidamente mediante el boton FUNCT.

NOTA La orden de cambio de sentido de giro no esta visible en el menu a menos que el lugar
de control seleccionado sea Panel.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el botén FUNCT.

2. Pulse los botones de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar la opcion Cambiar sentido
de giro y confirme con el boton OK.

3. A continuacion, elija el sentido de giro con el que desea que el motor funcione. El sentido
de giro real parpadea. Confirme con el botdn OK.

4. El sentido de giro cambia al instante y también cambia la indicacion de sentido de giro
en el campo de estado.

Edicion rapida
Mediante la funcion Edicidn rapida puede acceder rapidamente al parametro que desee
introduciendo el numero ID de dicho parametro.

1. En cualquier parte de la estructura de menus, pulse el botéon FUNCT.

2. Pulse los botones de flecha arriba o flecha abajo para seleccionar la opcion Edicion rapida
y confirme con el botén OK.

3. A continuacion, especifique el nUmero ID del pardmetro o valor de monitor al que desee
acceder. Pulse el botén OK para confirmar.

4. El pardmetro o el valor de monitor solicitado aparece en la pantalla (en el modo de edicién
o monitorizacién).
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2.4 ESTRUCTURA DE MENUS

Tabla 1. Menus del panel

Guia rapida Consulte el capitulo 1.
Monitor MultiMonitor*
Graficas*

Valores basicos
1/0
Opciones Extras/Avanzado

Temporizadores

Controlador PID

Controlador PID externo
MultiBomba (PFC, MultiMaster)
Contadores de mantenimiento
Fieldbus Data

Parametros Consulte el capitulo 8.

Diagndstico Fallos activos

Reset de fallos

Historial de fallos

Contadores totales

Contador reseteable

Informacion de software

I/0 y hardware |Ajustes de usuario

Ranura C

Ranura D

Ranura E

Reloj en tiempo real

Ajustes de la unidad de potencia

Panel

RS-485

Ethernet
Ajustes de Seleccion de idioma
usuario Copia de seguridad*

Comparacion

Nombre del
Favoritos” Consulte el capitulo 7.2.
Niveles de Consulte el capitulo 7.3.
usuario

*. No disponible en el panel de texto
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2.4.1 Guia RAPIDA

El grupo Configuracion rapida incluye los diferentes asistentes y parametros de configuracion
rapida de la aplicacién Vacon® 100. Para obtener informacién mas detallada sobre los parametros
de este grupo, consulte el capitulo 1.

2.4.2 MONITOR

MultiMonitor

{ATENCION! Este men( no esta disponible en el panel de texto.

En la pagina de MultiMonitor, puede recopilar de cuatro a nueves valores que desee monitorizar.
El nimero de elementos monitorizados se puede seleccionar con el parametro 3.11.4.

Main Menu Monitor

STOP‘CI READY | | 1/0 STOP|G READY | ‘ 1/0

A

ID: M1 ID: M2.1

E:l Quick Setup Multimonitor
- @
Monitor Basic
(12) (7)
Parameters Timer functions
(21)
STOP ‘( , READY | | 1/0 STOP |( ; Ready ‘ ‘ 1/0

(13)
.!= Multimonitor FreqReference

ID25 FregReference ID:1 M2.1.1.1

JRTLITRLITIE! Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00HZ 0.0rpm @ @ FregReference 10.00 Hz @

i

|

Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-1link volt/Unit Tempera |Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 %
0.0V 8l.9°C 0.0% DMotor Power 0.00 %

9171.emf

Figura 39. Pagina de MultiMonitor

Para cambiar el valor monitorizado, active la celda del valor (con los botones de flecha izquierda/
derechal y haga clic en OK. A continuacion, seleccione un nuevo elemento en la lista de valores del
menu monitor y haga clic de nuevo en OK.

Graficas
La funcion de gréficas es una presentacion grafica de dos valores de monitor a la vez.

Valores basicos

Los valores de monitor basicos son los valores reales de las senales y los parametros seleccionados,
asi como de los estados y las mediciones.

1/0

Los estados y los niveles de los diversos valores de senales de entrada y salida pueden monitorizarse
aqui. Consulte el capitulo 3.1.4.

Entradas de temperatura
Consulte el capitulo 3.1.5.
Opciones Extras/Avanzado

Monitorizacion de los diferentes valores avanzados, por ejemplo, los valores de Fieldbus. Consulte
el capitulo 3.1.6.
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Temporizadores

Monitorizacion de las funciones de temporizador y del reloj en tiempo real. Consulte el capitulo 3.1.7.
Controlador PID

Monitorizacidn de los valores del controlador PID. Consulte el capitulo 3.1.8.

Controlador PID externo

Monitorizacion de los valores del controlador PID externo. Consulte el capitulo 3.1.9.
MultiBomba (PFC, MultiMaster)

Monitorizacion de los valores relacionados con el uso del modo MultiMaster. Consulte el capitulo
3.1.10.

Contadores de mantenimiento

Monitorizacion de los valores relacionados con los contadores de mantenimiento. Consulte
el capitulo 3.1.11.

Fieldbus Data

Datos de Fieldbus que se muestran como valores de monitor a efectos de depuracién en, por ejemplo,
la puesta en servicio del Fieldbus. Consulte el capitulo 3.1.12.
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2.5 VACON LIVE

Vacon Live es una herramienta de PC para la puesta en servicio y el mantenimiento de convertidores
de nueva generacion (Vacon10, Vacon20, Vacon100). La herramienta Vacon Live se puede descargar
desde www.vacon.com.

Vacon Live incluye las funciones siguientes:

e Establecimiento de pardmetros, monitorizacion, informacion de convertidores, registrador
de datos, etc.

e Tiene integrada la herramienta de descarga de software Vacon Loader.

e Compatibilidad con RS-422 y Ethernet.

e Compatibilidad con Windows XP, Vista, 7 y 8.

e |diomas admitidos: inglés, aleman, espanol, finés, francés, italiano, ruso, sueco, chino,
checo, danés, holandés, polaco, portugués, rumano, eslovaco y turco.

e La conexion puede realizarse con el cable negro USB/RS-422 de Vacon o el cable Ethernet
(Vacon 100).

e Los controladores RS-422 se instalan automaticamente durante la instalacion de Vacon Live.

e Unavezrealizada la conexidon, Vacon Live busca el convertidor conectado automaticamente.

P Vacon Live 1.0.39.0

e VACON
vE 1ICEEBL
f Ditves | Paramster Browser X | Meatodng 1 X
il 2 B Lb LLO EE SBC GO s« &
Files = tn_ﬂ - Ing VariableText Vohse Min Max  Unit Defa®
. .; a:s:svetw P11 Moter Nom Vel 230 180 240 v o0
Lol " P12 Motoe Nom Freq 50,00 500 320,00 Hz 000
2.1, Mulimonite P12 Molor Mom Speed 1370 4 19200 rpm @
22 Bosie P12 Motor Nom Corme 1,90 028 520 A 000
#2.3 Timer Funchicns P15 Motcr Cos Pri 0.74 0,30 1.00 000
¥ 2.4 PID Controller 1 P16 Molce Nom Power 0,37 0,08 1,10 KN 0,00
2.5 PID Controller 2 P17 Current Lime 3t 026 520 A 080
¥ 26 Muli-Punp P18 Min Frequency 0.00 0,00 50,00 Hz 000
¥ 2.5 Fisicbus Data P13 Max Frequency 50,00 0.00 320,00 Hr 000
= | W3 Porameters P10 1T A Cerl Rl Alle? 1 8 Atea
= | #3.1. Mator Seftings LERT] Preset Freg 1 10,00 0.00 50,00 Hz 10,00
¥ 3.1.1. Basic Setings 112 Preset Freq 2 15,00 0,00 50,00 Hr 15,00
¥ 3.1.2. Motor Control P13 Accel Tima 1 200 0, 300,0 s 60
¥ 32 StaniSiop Setup P14 Decel Time 1 200 6.1 00,0 s 50
¥ 3.3 Reterences P115 Rem Ci. Placs 1O Control ] 1 VO Co
¥ 3.4 Ramps And Brakes P11 Automatic Reset  Disabled o 1 Disath
= W36 1O Config
¥ 351 Digital inputs M211 FregqReference 2754 LT 220,00 Hr 0,00
#1352 Ansiog inputs M212 Output fraquancy 0,00 318,89 320,00 Hz 00
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Figura 40. Vacon Live: ventana principal

{ATENCION! En la Ayuda del programa encontrard mas informacion sobre el uso de Vacon Live.
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3. MENU MONITOR

3.1 GRUPO DE MONITOR

El convertidor Vacon® 100 proporciona la posibilidad de monitorizar los valores reales de los
parametrosy senales, asi como los estados y las mediciones. Algunos de los valores monitorizados
se pueden personalizar.

3.1.1 MULTIMONITOR

En la pagina de MultiMonitor puede recopilar de cuatro a nueve valores que desee monitorizar.
El nimero de elementos monitorizados se puede seleccionar con el parametro P3.11.4. Consulte
la Tabla 50 para obtener mas informacion.

FregReference Output Freguency
Q.00Hz 0.00Hz

Motor Current Motor Speed
0.00A Orpm

Motor Torgue Hotor Power

Q.04 Q. 0%

3100.emf

Figura 41.

3.1.2 GRAFICAS
La funcidn de gréficas es una presentacion grafica de dos valores de monitor a la vez.

Al seleccionar valores para su monitorizacion, se comienza el registro de los mismos. En el submenu
Gréficas puede visualizar la gréfica, realizar las selecciones de senal, establecer los ajustes de minimo
y maximo, y el intervalo de muestreo, asi como elegir si desea utilizar o no la autoescala.

Cambie los valores para la monitorizacion siguiendo el procedimiento siguiente:

1. Vaya al menu Gréficas en el menu Monitory pulse OK.

2. Para acceder al menu Visualizar gréafica, pulse OK de nuevo.

3. Las selecciones actuales para monitorizar son Referencia de frecuenciay Velocidad del motor,
que se pueden ver en la parte inferior de la pantalla.

4. Solo se pueden monitorizar dos valores en la grafica simultdneamente. Seleccione el valor
actual que desee cambiar con los botones de flecha y pulse OK.

5. Explore la lista de valores de monitor dados con los botones de flecha, seleccione el que desee
y pulse OK.

6. La grafica del valor cambiado se puede ver en la pantalla.
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stor (| READY /0 STOF |G| READY | | /0
|=‘—| View trend curve @ A4
Sampling interwval I @
]
1000 me=
Channel 1 min | § FregReference .
]
=1000 W Hotor Speed
STOF |G| READY | | /0
I:‘ Output freguency [l v
FreqReference
Motor Speed @
D Hotor Torgue | Hotor Current
||:| Motor Shaft Power W Hotor Speed Orpm 9250.emf

Figura 42.
La funcion de gréficas también permite detener la progresion de la curvay leer los valores
individuales exactos.

1. En la visualizacion de graficas, seleccione la pantalla con el botdn de flecha arriba (el marco
de la pantalla cambia a negrita) y pulse OK en el punto deseado de la curva de progreso. Una
linea fina vertical aparece en la pantalla.

2. La pantalla se congelay los valores que aparecen en la parte inferior de la misma corresponden
a la ubicacion de la linea fina.

3. Utilice los botones de flecha derecha e izquierda para desplazar la linea fina y ver los valores
exactos de alguna otra ubicacion.

RUH READY ALARM /0 RUH |a| READY ALARM /0 RUH |a| READY ALARM /0

@ O

e
!
Motor O W Hotor Current 0020 W Hotor Current FLA
B Hotor Speed =317 pm B Hotor Speed —327rpm B Hotor Speed @

RUN [ REmDY 170

|

|

|

|

|
W
] |
s

!
W Hotor Current e
B Hotor Speed @

9251.emf

Figura 43.
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Tabla 2. Parametros de graficas

indice Parametro Min. Max. Unidad el 1D Descripcion
defecto
Acceda a este menu para
seleccionar y monitorizar
M2.2.1 Visualizar grafica los valores con el fin de
visualizarlos en forma
de curva.
P22 9 Intervalo de 100 432000 ms 100 2368 Establezca aqui el intervalo
muestreo de muestreo.

Utilizado por defecto para
P2.2.3 Canal 1 minimo -214748 | 1000 -1000 | 2369 |ajustar la escala. Puede ser
necesario realizar ajustes.

Utilizado por defecto para
P2.2.4 Canal 1 maximo -1000 | 214748 1000 2370 | ajustar la escala. Puede ser
necesario realizar ajustes.

Utilizado por defecto para
P2.2.5 Canal 2 minimo -214748 | 1000 -1000 | 2371 | ajustar la escala. Puede ser
necesario realizar ajustes.

Utilizado por defecto para
P2.2.6 Canal 2 maximo -1000 | 214748 1000 2372 | ajustar la escala. Puede ser
necesario realizar ajustes.

Se ajusta automaticamente
la senal seleccionada entre
los valores min. y max.
P2.2.7 Autoescala 0 1 0 2373 | cuando se asigna a este
parametro el valor 1.
0=Deshabilitado
1=Habilitado
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3.1.3 BAsICOS
Los valores de monitor basicos se presentan en la Tabla 3 que figura a continuacion.

NOTA Solo los estados de la tarjeta estandar de 1/0 estan disponibles en el ment monitor. Los
estados de todas las sefnales de la tarjeta de I/0 pueden encontrarse como datos sin procesar
en el menu del sistema de 1/0 y hardware.

NOTA Compruebe los estados de la tarjeta de expansion de I/0 cuando sea necesario en el menu
del sistema de /0 y hardware.

Tabla 3. Elementos del ment monitor

Descripcion

V2.3.1 Frecuencia de salida Hz 0.01 1 Frecuencia de salida al motor
V2.3.2 Referenua' Hz 0.01 25 Referencia de frecuencia para control
de frecuencia del motor

V2.3.3 Velocidad del motor rpm 1 Velocidad real del motor en rpm

V2.3.4 Intensidad del motor A Varia Intensidad real del motor en amperios

V2.3.5 Par del motor % 0.1 Par del eje calculado

V2.3.7 Potencia en eol ole % 0.1 5 Potencia en el eje del motor calculada en %

del motor (%)
Potencia en el eie Potencia en el eje del motor calculada
V2.3.8 J kW/hp Varia 73 en kW o hp. Las unidades dependen del
del motor , . .

parametro de seleccion de unidades.

V2.3.9 Tension del motor v 0.1 6 Tension de salida al motor

V2.3.10 | Tensién en el Bus de CC|  V 1 7 Tension medida en el Bus de CC del
convertidor

V2.3.11 Temperqtura °C/F 0.1 8 Temperatura del radiador en °C o en °F

convertidor

Temperatura del motor calculada expre-

V2.3.12 | Temperatura del motor % 0.1 9 sada en porcentaje de la temperatura de
funcionamiento nominal.
Estado de la funcion de caldeo del motor.
0 = Desactivado

V2.3.13 Caldeo del motor ! 1228 1 = Caldeando (alimentacién de intensidad
continua)

V2.3.15 Contador kWh bajo KWh 1054 Contador resetable de energia consalida

resetable de kWh
V2.3.16 Contador kWh alto KWh 1067 Determina cuantas v,eces ha dado la vuelta
resetable el contador de energia

Asistencia 24 horas +34 93 877 45 06 ¢ Correo electronico: vacon@vacon.es




VACON ® 78

MENU MONITOR

3.1.4 I/0

Tabla 4. Monitorizacion de la sefial de I/0O

indice | Valor de monitor‘ Unidad‘ Escala‘ ID

Descripcion

V241 | Ranura ADIN1,2,3 1 15 | et ramra A /0 oetindan
V24.2 | Ranura ADIN4,5,6 1 16 |3 en o ramars & 1/0 oetindan)
V2.43 | RanuraBRO1,2,3 1 17 :":%Sgnalglrzsntjf:ge las salidas de relé
Vasg | ENTREEESIRTL o oo | sy e e, Baura A bor defee.
vaas | SRR ARSI E e o | a0 | e e Barura A bor aeiesto
Vass | EUTRESISISEI e 0 |t o e, Rarura D1 bor dsfeetn
Vo | ENREESEE L mn | e e e Banra 0.3 bor dsfcin
Vo | SRR RSOIRT e 0n |75 e vade, Bonura £ 1 bor aefecto
Vo | ENTRESISEE Lo oo | s e e, Rarura £ 5 bor defeto.
Vaann | TN | B | 001 | e utitnads Romrn A 10 sutimann)
3.1.5 ENTRADAS DE TEMPERATURA

{ATENCION! Este grupo de parametros solo esta visible cuando hay instalada una tarjeta opcional
para la medicion de temperaturas (OPT-BH).

Tabla 5. Valores monitorizados de las entradas de temperatura

Descripcion

indice | Valor de monitor ‘ Unidad‘ Escala‘ ID ‘

Valor medido de la entrada de temperatura 1.
La lista de las entradas de temperatura esta
compuesta por las seis primeras entradas
de temperatura disponibles comenzando por
Entrada de la ranura Ay continuando hasta la ranura E.
V2.5.1 °C/F 0,1 50 Si la entrada esta disponible pero no hay
temperatura 1 .
ningun sensor conectado, se muestra el
valor maximo, ya que la resistencia medida
es infinita. Se puede forzar el valor a su valor
minimo conectando la entrada de forma
permanente.
V2.5.2 Entrada de oC/F 0.1 51 Valor medldp dela eqt,rada dg temper{atura.Z.
temperatura 2 Consulte la informacion que figura mas arriba.
V2.5.3 Entrada de oC/F 0.1 52 Valor medldp dela ethlrada dg temperlatura.3.
temperatura 3 Consulte la informacion que figura mas arriba.
V2.5.4 Entrada de oC/F 0.1 69 Valor medldp dela er.ltlrada dg temper{atura.l;.
temperatura 4 Consulte la informacion que figura mas arriba.
V255 Entrada de oC/F 0.1 70 Valor medldp de la eqt,rada dg temper{atura.S.
temperatura 5 Consulte la informacion que figura mas arriba.
Entrada de o Valor medido de la entrada de temperatura 6.
C/F 0,1 71 . o . ) .
temperatura 6 Consulte la informacion que figura mas arriba.
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3.1.6 OPCIONES EXTRAS/AVANZADO

Tabla 6. Monitorizacion de valores Extras/Avanzado

indice  Valor de monitor Unidad Escala ID Descripcion

Codificada en bits

B1=Listo

B2=Marcha

B3=Fallo
Bé6=PermisoMarcha
B7=AlarmaActiva
B10=Intensidad CC en paro
B11=Freno CC activo
B12=PeticionMarcha
B13=ReguladorMotorActivo

V2.6.1 Drive Status Word 1 43

Informacion codificada en bits acerca de
los criterios del estado Listo. Util para la
depuracion cuando el convertidor no esta
en estado Listo.

Los valores se muestran como casillas
de verificacion en el panel gréfico. Si
estan marcadas ([XI), el valor estd activo.

V2.6.2 Ready status 1 78 BO: PermisoMarcha activo

B1: Ningun fallo activo

B2: Precarga realizada

B3: Tension de CC dentro de limites
B4: Unidad de potencia OK

B5: La unidad de potencia no esta
bloqueando la marcha del convertidor
Bé: El software del sistema no esta
bloqueando la marcha del convertidor

Estados de la aplicacion codificados en bits
Los valores se muestran como casillas de
verificacion en el panel grafico. Si estan
marcadas (X]), el valor estd activo.
B0=Marcha con enclavamiento 1
B1=Marcha con enclavamiento 2
B2=Rampa 2 activa

B3=Reservado

B4=Reservado

B5=Control de I/0 lugar A activo
B6=Control de 1/0 lugar B activo
B7=Control de Fieldbus activo

B8=Control panel activo

B9=Control PC activo

B10=Frecuencias fijas activas
B11=Flushing activa

B12=Modo Anti-Incendio activo
B13=Caldeo de motor activo

B14=Paro rapido activo

B15=Paro desde panel

V2.6.3 | Application Status Word1 1 89
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Indice

V2.6.4

Tabla 6. Monitorizacion de valores Extras/Avanzado

Valor de monitor

Application Status Word2

Unidad Escala

ID

90

Descripcion

Estado de la aplicacion codificado en bits
Los valores se muestran como casillas
de verificacion en el panel gréafico. Si estan
marcadas ([X]), el valor estd activo.
B0=Aceleracion/deceleracion prohibidas
B1=Contacto de motor abierto

B2=PID activo

B3=Modo Dormir PID activo
B4=Prellenado de PID activo
B5=AutoLimpieza activa

B6=Bomba jockey activa

B7=Bomba de cebado activa
B8=Antibloqueo activo

B9=Alarma monitorizacién de la presion
de entrada (Alarma/Fallo)

B10=Alarma proteccion congelacion
(Alarma/Fallo)

B11=Alarma de sobrepresion

V2.6.5

DIN Status Word 1

56

Word de 16 bits en la que cada bit representa
el estado de una entrada digital. Se leen 6

entradas digitales de cada ranura. La Word 1
empieza en la entrada 1 de la ranura A (bit 0)
y va hasta la entrada 4 de la ranura C (bit 15).

V2.6.6

DIN Status Word 2

57

Word de 16 bits en la que cada bit representa
el estado de una entrada digital. Se leen 6

entradas digitales de cada ranura. La Word 2
empieza en la entrada 5 de la ranura C (bit 0)
y va hasta la entrada 6 de la ranura E (bit 13).

V2.6.7

Intensidad de motor
con un decimal

0.1

45

Valor de monitor de la intensidad del motor
con un nimero fijo de decimales menos
filtrado. Se puede utilizar, por ejemplo,

a efectos de Fieldbus para obtener siempre
el valor correcto independientemente del
tamano del bastidor o para la monitorizacion
cuando se necesita menos tiempo de filtrado
para la intensidad del motor.

V2.6.8

Seleccion de referencia
de frecuencia

1495

Muestra la seleccion de referencia
de frecuencia momentanea.
0=PC

1=Frecuencias fijas
2=Referencia panel
3=Fieldbus

4=Al1

5=AlI2

6=Al1+AlI2

7=Controlador PID
8=Potenciémetro motorizado
10=Flushing

100=No definido
101=Alarma,Frecuencia fija
102=AutoLimpieza

V2.6.9

Cédigo del dltimo
fallo activo

37

Cédigo de fallo del ultimo fallo activo que
no se ha reseteado.

V2.6.10

ID del ultimo fallo activo

95

ID de fallo del dltimo fallo activo que no
se ha reseteado.

V2.6.11

Cddigo de la dltima
alarma activa

74

Cédigo de alarma de la uUltima alarma
activa que no se ha reseteado.

V2.6.12

ID de la Ultima
alarma activa

94

ID de alarma de la Ultima alarma activa
que no se ha reseteado.
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Tabla 6. Monitorizacion de valores Extras/Avanzado

indice  Valor de monitor Unidad Escala ID Descripcion

BO = Limite de intensidad (motor)
B1 = Limite de intensidad (generador]
B2= Limite de par (motor)
V2.6.13 Estado del regulador 1 77 B3 = Limite de par (generador)
e del motor B4 = Control de sobretension
B5 = Control de baja tension
B6 = Limite de potencia (motor)
B7 = Limite de potencia (generador])
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3.1.7 MONITORIZACION DE LAS FUNCIONES DE TEMPORIZADOR

Aqui puede monitorizar los valores de las funciones de temporizadory el reloj en tiempo real.

Tabla 7. Monitorizacidn de las funciones de temporizador

indice Valordemonitor‘ Unidad ‘ Escala ‘ ID ‘ Descripcion

V2,71 TC1.TC2,TC 3 1 1441 Se pueden momtorlzar.Los estados
de los tres canales de tiempo (CT).
V2.7.2 Intervalo de tiempo 1 1 1442 Estado del intervalo del temporizador
V2.7.3 Intervalo de tiempo 2 1 1443 Estado del intervalo del temporizador
V2.7.4 Intervalo de tiempo 3 1 1444 Estado del intervalo del temporizador
V2.7.5 Intervalo de tiempo 4 1 1445 Estado del intervalo del temporizador
V2.7.6 Intervalo de tiempo 5 1 1446 Estado del intervalo del temporizador
V2.7.7 Temporizador 1 s 1 1447 | Tiempo restante en el temporizador
si esta activo
. Tiempo restante en el temporizador
V2.7.8 Temporizador 2 s 1 1448 L
si esta activo
. Tiempo restante en el temporizador
V2.7.9 Temporizador 3 s 1 1449 A
sl esta activo
V2.7.10 Reloj en tiempo real 1450 hh:mm:ss
3.1.8 CONTROLADOR PID

Tabla 8. Monitorizacion del valor del controlador PID

indice Valordemonitor‘ Unidad‘ Escala ‘ ID ‘ Descripcion

De acuerdo Valor de referencia del controlador PID

V2.8.1 Referencia PID Varia 20 en unidades de proceso. La unidad de

con P3.13.1.7 . N
proceso se selecciona con un parametro.
De acuerdo Valor actual del controlador PID en unida-
V2.8.2 Valor actual PID Varia 21 des de proceso. La unidad de proceso se
con P3.13.1.7 . ,
selecciona con un parametro.
Valor de monitor para la senal de valor
V2.8.3 Valoractu.a,l 1 PID Varia De acuerdo 15541 |actual 1 de PID (seleccién 1). Presentado
(seleccién 1) con P3.13.1.7 i .
en determinadas unidades de proceso.
Valor de monitor para la senal de valor
v2.84 | Valoractual2PiD Varfa Deacuerdo | 155/5 | actual 2 de PID [seleccién 2). Presentado
(seleccidn 2) con P3.13.1.7 i :
en determinadas unidades de proceso.
Valor del error del controlador PID. Desvia-
, De acuerdo cion del valor actual de la referencia en

V285 Error PID Varia con P3.13.1.7 22 unidades de proceso. La unidad de proceso
se selecciona con un parametro.
Salida de PID expresada en porcentaje

o -

V2.8.6 Salida PID % 0.01 23 [Q..100 %). Este valor se puede utilizar, por
ejemplo, en el control del motor (referen-
cia de frecuencia) o en la salida analdgica.
0=Detenido
1=En marcha

V2.8.7 Estado PID 1 24 3=Modo Dormir
4 = En banda muerta (consulte el capitulo
4.13.1)
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3.1.9

CONTROLADOR PID EXTERNO

Tabla 9. Monitorizacion del valor del controlador PID externo

ID

indice Valordemonitor‘Unidad‘ Escala ’

V2.9.1

Referencia PID externo

Varia

De acuerdo
con P3.14.1.10

83

‘ Descripcion

Valor de referencia del controlador PID
externo en unidades de proceso. La unidad
de proceso se selecciona con un parametro.

V2.9.2

Valor actual de PID
externo

Varia

De acuerdo
con P3.14.1.10

84

Valor actual del controlador PID externo en
unidades de proceso. La unidad de proceso
se selecciona con un parametro.

V2.9.3

Error PID externo

Varia

De acuerdo
con P3.14.1.10

85

Valor de error del controlador PID externo.
Desviacion del valor actual de la referencia
en unidades de proceso. La unidad de pro-
ceso se selecciona con un parametro.

V2.9.4

Salida PID externo

%

0.01

86

Salida del controlador PID externo expre-
sada en porcentaje (0..100%). Este valor
se puede utilizar, por ejemplo, en la salida
analdgica.

V2.9.5

Estado PID externo

87

0=Detenido

1=En marcha

2 = En banda muerta (consulte el capitulo
4.13.1)

3.1.10

MuLTiBoMBA (PFC, MULTIMASTER)
{ATENCION! Tiempo de marcha de bomba

Los valores “Tiempo de marcha de bomba 2" -” Tiempo de marcha de bomba 8" solo se usan
en modo PFC.

Si se usan los modos MultiMaster o MultiFollower, el valor del contador de tiempo de marcha de la
bomba se lee en “Tiempo de marcha de bomba 1”. EL tiempo de marcha de cada bomba se tiene que
leer individualmente en cada convertidor.

Tabla 10. Monitorizacion de MultiBomba

indice Valor de monitor ‘ Unidad‘ Escala‘

m‘

Descripcion

V2.10.1

Motores en
funcionamiento

30

NUmero de motores en funcionamiento cuando
se utiliza la funcion MultiBomba.

V2.10.2

Rotacion automatica

1113

Notifica al usuario si se solicita una rotacion
automatica.

0=Sin solicitud

1=Solicitado

V2.10.3

Sig. rotacion automatica

0.1

1503

El tiempo que falta hasta la préxima rotacién auto-
matica. Presentado con una resolucion de 0,1 h.

V2.10.4

Modo de operacion

1505

Modo de funcionamiento del convertidor
en el sistema MultiMaster.

0=Esclavo (bomba auxiliar)

1=Maestro (funcionando como maestro
en un sistema MultiBomba)

2=No definido
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Tabla 10. Monitorizacion de MultiBomba

indice | Valor de monitor ‘ Unidad‘ Escala‘ ID ‘ Descripcion
0=No usado
10=Detenido
20=Dormir
30=Antibloqueo
40=AutoLimpieza
V2.10.5 Estado de MultiBomba 1 1628 | 50=Flushing
60=Prellenado PID
70=Regulacion
80=Siguiendo
90=Produccién constante
200=Desconocido
0 = No usado (funcién MultiMaster no usada)
10 = Se han producido errores de comunicacién
fatales (o no hay comunicacion)
V2.10.6 | Estado de comunicacién 1 1629 |11 ="Se han producido errores (envio de datos]
12 = Se han producido errores (recepcién de datos)
20 = Comunicacion operativa, no se han produ-
cido errores
30 = Estado desconocido
Ti q h Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 1.
V2.10.7 1empo de marcha h 0,1 1620 | Modo MultiMaster: horas de funcionamiento de
de bomba 1 .
este convertidor (esta bomba)
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 2.
V2108 de bomba 2 h 0.1 1621 Modo MultiMaster: Sin usar
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 3.
v2.109 de bomba 3 h 0.1 1622 Modo MultiMaster: Sin usar
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 4.
v2.10.10 de bomba 4 h 0.1 1623 Modo MultiMaster: Sin usar
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 5.
v2.10.1 de bomba 5 h 0.1 1624 Modo MultiMaster: Sin usar
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 6.
v2.10.12 de bomba 6 h 0.1 1625 Modo MultiMaster: Sin usar
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 7.
v2.10.13 de bomba 7 h 0.1 1626 Modo MultiMaster: Sin usar
Tiempo de marcha Modo PFC: horas de funcionamiento de bomba 8.
V2.10.14 de bomba 8 h 0.1 1627 Modo MultiMaster: Sin usar

3.1.11 CONTADORES DE MANTENIMIENTO

Tabla 11. Monitorizacion de los contadores de mantenimiento

indice| Valor de monitor ‘ WLILET: ‘ Escala‘ ID ‘ Descripcion

Estado del contador de mantenimiento en revo-
V2.11.1 Contqdqr de h/kRev Varia 1101 luciones multlpl|cada§ por 1.000 o en horas.
mantenimiento 1 Para configurary activar este contador, con-
sulte el capitulo 4.16.
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3.1.12 FIELDBUS DATA
Tabla 12. Monitorizacion Fieldbus Data

indice Valor de Unidad | Escala ID Descripcion

monitor

Control Word de Fieldbus utilizada por la aplicacién
V2.12.1 FB Control Word 1 874 |&n el modo/formato de derivacion. En funcién del
o tipo o perfil del Fieldbus, los datos se pueden
modificar antes de enviarse a la aplicacion.
Referencia de velocidad ajustada a escala entre
Referencia las frecuencias minima y maxima en el momento
V2.12.2 de velocidad Varia 875 | en que larecibid la aplicacion. Las frecuencias
de Fieldbus minima y maxima se pueden cambiar tras la
recepcion de la referencia sin afectar a esta.
V2.12.3 FB Data In 1 1 876 Valor sin procesar Qe los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2.12.4 FB Data In 2 1 877 Valor sin procesar Fie los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2,125 FB Data In 3 1 878 Valor sin procesar Fje los dgtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2.12.6 FB Data In 4 1 879 Valor sin procesar Qe los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2.12.7 FB Data In 5 1 880 Valor sin procesar Fie los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2.12.8 FB Data In 6 1 881 Valor sin procesar Fje los dgtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2.12.9 FB Data In 7 1 882 Valor sin procesar Qe los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
V2.12.10 FB Data In 8 1 883 Valor sin procesar Fie los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
Status Word de Fieldbus enviada por la aplicacion
V21211 | FB Status Word 1 864 | ©N el modo/formato de derivacion. En funcién del
o tipo o perfil del Fieldbus, los datos se pueden
modificar antes de enviarse a este.
Velocidad real expresada en %. 0% y 100%
corresponden a las frecuencias minima y maxima,
V2.12.12 Velocidad Actual 0.01 865 respgctwamente. Este \./glor se actualiza .

FB continuamente en funcion de las frecuencias
minima y maxima momentaneas y de la
frecuencia de salida.

V2.12.13 FB Data Out 1 1 866 Valor sin procesar Fie los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.14 FB Data Out 2 1 867 Valor sin procesar Fje los dgtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.15 FB Data Out 3 1 868 Valor sin procesar Qe los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.16 FB Data Out 4 1 869 Valor sin procesar Fie los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.17 FB Data Out 5 1 870 Valor sin procesar Qe los dgtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.18 FB Data Out 6 1 871 Valor sin procesar Qe los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.19 FB Data Out 7 1 872 Valor sin procesar fje los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo

V2.12.20 FB Data Out 8 1 873 Valor sin procesar Qe los dqtos del proceso
en formato de 32 bits con signo
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V4 /
4. MENU PARAMETROS
4.1 GRUPO 3.1: AJUSTES DEL MOTOR
4.1.1 DATOS NOMINALES DE MOTOR DE LA PLACA DE CanCTERfSTICﬂS
Tabla 13. Datos nominales de motor de la placa de caracteristicas
indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Busque el valor U, en la
Tensién nominal ) ) ) placa de caracteristicas del
P3.1.1.1 del motor Varia Varia \ Varia 110 | motor. Nota Ffjese tamb|en
en las conexiones utilizadas
(estrella/triangulo).
F ) ol Busque este valor f, en la
recuencia nomina
P3.1.1.2 del motor 8,00 320,00 Hz 50.0/60.0 111 placa de caracteristicas
del motor.
Velocidad sl Busque este valor n en la
elocidad nomina ,
P3.1.1.3 del motor 24 19200 rem Varia 112 p[aca de caracteristicas
del motor.
Intensidad sl Busque este valor |, en la
ntensidad nomina ,
P3.1.1.4 del motor ly*0.1] 1y* 0.1 A Varia 113 | placa de caracteristicas
del motor.
Busque este valor en la
P3.1.1.5 Cos phi del motor 0.30 1.00 Varia 120 |placa de caracteristicas
del motor.
Potencia nominal Busque este valor Inen la
P3.1.1.6 Varia | Varia kW Varia 116 |placa de caracteristicas

del motor

del motor.
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4.1.2

AJUSTES DE CONTROL DEL MOTOR

Tabla 14. Ajustes de control del motor

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por defecto

ID

Descripcion

P3.1.2.2

Tipo de motor

650

0 = Motor Induccién
1 =Imanes permanentes

P3.1.2.3

Frecuencia
de conmutacion

1,5

Varia

kHz

Varia

601

Al aumentar la frecuencia
de conmutacion se reduce
la capacidad del convertidor.
Se recomienda utilizar una
frecuencia inferior cuando
el cable del motor sea largo
para reducir al minimo las
intensidades capacitivas en
el cable. El ruido del motor
también se puede reducir
al minimo mediante una
frecuencia de conmutacion
alta.

P3.1.2.4

Identificacion

631

Laidentificacién automatica
de motor calcula o mide los
parametros del motor
necesarios para obtener

un control dptimo del motor
y la velocidad.

0 = Sin accién

1 =Sin giro

2 =Con giro

{ATENCION! Los
parametros de la placa de
caracteristicas del motor
en el ment M3.1.1 se han
de definir antes de ejecutar
la identificacion.

P3.1.2.5

Intensidad
magnetizante

0,0

2*IH

0,0

612

Intensidad magnetizante
del motor (intensidad sin
carga). Los valores de los
parametros U/f se
identifican mediante la
intensidad magnetizante
si se proporciona antes de
realizarse la identificacion.
Si se establece este valor
en cero, la intensidad
magnetizante se calculara
internamente.

P3.1.2.6

Contactor del motor

653

Al activar esta funcién, se
impide que el convertidor se
dispare cuando el contactor
del motor se abrey se
cierra; por ejemplo, en

el arranque al vuelo.

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

P3.1.2.10

Control de
sobretension

607

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

P3.1.2.11

Control de baja
tension

608

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado
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Tabla 14. Ajustes de control del motor

indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion

El convertidor busca la
intensidad de motor minima
para ahorrar energiay
reducir el ruido del motor.
Esta funcion puede utilizarse,
Optimizacion por ejemplo, en aplicaciones

P3.1.2.12 0 1 0 666

de energia de ventiladores y bombas
pero no es adecuada para
procesos rapidos controlados
por PID.
0 = Deshabilitado
1 = Habilitado
Parametro para ajustar
P3.12.13 Ajuste de tension del 50,0 150,0 % 100.0 659 la tension del e.stator
ﬂ. estator en motores de imanes
permanentes.
4.1.3 AJUSTES DE LIMITES
Tabla 15. Ajustes de limites
indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Limite de intensidad Intensidad maxima del
¢ [y *0.1 | i
h’ P3.1.31 del motor H S A Varia 107 motor desde el convertidor.

Limite de par
del motor

Limite maximo del par

P3.1.3.2 desde el lado del motor

0,0 300,0 % 300,0 1287
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4.1.4 AJUSTES DE LAZO ABIERTO
Tabla 16. Ajustes de lazo abierto

indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion

Tipo de curva U/f entre la
frecuencia ceroy el punto
de desexcitacion del motor.
O=Lineal

1=Cuadratica
2=Programable

P3.1.4.1 Relacién U/f 0 2 0 108

El punto de desexcitacién
del motor es la frecuencia
de salida en la que la
tension de salida alcanza
la tension del punto de
desexcitacion del motor.

Frecuencia en el punto
P3.1.4.2 de desexcitacion del 8,00 P3.3.1.2 Hz Varia 602
motor

Tension en el punto de
desexcitacion del motor
expresada en % de tension
nominal del motor

Tension en el punto de
P3.1.4.3 desexcitacion del 10,00 | 200.00 % 100,00 603
motor

Si se ha seleccionado la
Frecuencia en el curva U/f programable (par.
P3.1.4.4 . 0,00 P3.1.4.2 Hz Varia 604 |P3.1.4.1), este parametro
punto medio de U/f . ;
define la frecuencia del
punto medio de la curva.

Si se ha seleccionado la
curva U/f programable (par.
0,0 100,0 % 100,0 605 |P3.1.4.1), este parametro
define la tensidn del punto
medio de la curva.

Tension en el punto

P3.1.4.5 medio de U/f

Este parametro define la
Tensién de frecuencia tension de frecuencia cero
P3.1.4.6 0,00 40,00 % Varia 606 |de la curva U/f. El valor por
cero de U/f , .,
defecto varia en funcion del
tamano del convertidor.

Seleccidn de casillas

de verificacion:

B0 = Deshabilitar basqueda
de la frecuencia del eje en
direccion inversa a la
referencia de frecuencia.

0 51 0 1590 |B1=Deshabilitar el escaneo
de CA

B4 = Usar la referencia

de frecuencia para la
estimacion inicial

B5 = Deshabilitar pulsos

de CC

Intensidad de escaneo Se define en forma de
P3.1.4.8 0,0 100,0 % 45,0 1610 | porcentaje de la intensidad
de Arranque al vuelo .
nominal del motor.

Opciones de Arranque

P3.1.4.7
al vuelo

0 = Deshabilitado
P3.1.4.9 | Sobrepar de arranque 0 1 0 109 1 - Habilitado

M3.1.4.12 Arranque I/f Este menu incluye tres pardmetros. Consulte la tabla siguiente.

Asistencia 24 horas +34 93 877 45 06 ¢ Correo electronico: vacon@vacon.es




VACON ® 90

MENU PARAMETROS

Tabla 17. Parametros de arranque I/f

indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
0 = Deshabilitado
P3.1.4.12.1 Arranque I/f 0 1 0 534 1 = Habilitado
Limite de la frecuencia de
Frecuencia de salida por debajo del cual
P3.1.4.12.2 0,0 P3.1.1.2 Hz 10,0 535 |se suministra al motor la
arranque I/f ; .
intensidad de arranque I/f
definida.
Intensidad de Intensidad suministrada al
P3.1.4.12.3 0,0 100,0 % 80,0 536 | motor cuando la funcion de
arranque |/f R
arranque I/f estd activada.
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4.2 GRUPO 3.2: CONFIGURACION DE MARCHA/PARO

Tabla 18. Menu Configuracion de Marcha/Paro

indice Parametro Min. Max. Unidad | Por defecto | ID Descripcion

Seleccién del lugar de con-
trol remoto (marcha/paro).
Se puede utilizar para vol-
ver a pasar al control

0 1 0* 172 | remoto desde Vacon Live;
por ejemplo, en el caso

de que se averie un panel.
0=Control I/0

1=Control Fieldbus

Lugar de control

P3.2.1
remoto

Cambio entre los lugares
de control Panel y remoto.
0=Remoto

1=Panel

P3.2.2 Panel/Remoto 0 1 0* 211

0=Botdn de paro siempre
habilitado (Si)

1=Funcion limitada

del botdn de paro (No)

P3.2.3 | Boton paro del panel 0 1 0 114

0=Rampa

P3.2.4 Tipo de Marcha 0 1 0 505 1=Arranque al vuelo

O=Libre

P3.2.5 Tipo de Paro 0 1 0 506
1=Rampa

Logica =0:

Senal de control 1=Marcha
directa

Senal de control 2=Marcha
inversa

Légica=1:

Senal de control 1=Marcha
directa (flanco)

Senal de control 2 = Paro
invertido

Senal de control 3=Marcha
inversa (flanco)

Logica de marcha/ 0 4 1% 300 Légica = 2:

paro de I/0 lugar A Senal de control 1 =Marcha
directa (flanco)

Senal de control 2=Marcha
inversa (flanco)

Logica = 3:

Senal de control 1 = Marcha
Senal de control 2 =
Inversion de giro

Logica = 4:

Senal de control 1 =Marcha
(flanco)

Senal de control 2 =
Inversion de giro

P3.2.6

Légica de marcha/

P3.2.7 paro de /0 lugar B

0 4 1* 363 |Consulte el caso anterior.

Ldgica de marcha 0 1 0 889 0=Flanco ascendente

P3.28 Fieldbus 1=Estado
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Tabla 18. Menu Configuracion de Marcha/Paro

indice Parametro Min. Max. Unidad | Por defecto | ID Descripcion

El tiempo transcurrido
entre la orden de marcha
pP3.2.9 Retraso de marcha 0,00 60,00 s 0,00 524 |y la marcha real del con-
vertidor se puede asignar
con este parametro.

Elija si desea copiar el
estado de funcionamiento
y la referencia en el
momento de cambiar de
control remoto a panel:

0 = Mantener marcha

1 = Mantener marcha

y referencia

2 =Paro

P3.2.10 Funcion remoto 0 2 2 181
a Panel

* El valor por defecto del pardmetro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2
Aplicacion. Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la
aplicacion seleccionada.
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4.3 GRUPO 3.3: REFERENCIAS

4.3.1 PARAMETROS DE REFERENCIA DE FRECUENCIA
Tabla 19. Parémetros de referencia de frecuencia

indice Parametro Min. Max. | Unidad el ID Descripcion
defecto

Referencia de frecuencia

P3.3.1.1 Frecuencia minima 0,00 P3.3.1.2 Hz 0.00 101 . o
minima permitida.

50,00/ 102 Referencia de frecuencia

pP3.3.1.2 Frecuencia maxima P3.3.1.1 320,00 Hz 60.00 maxima permitida.

.. . Limite de referencia de
Limite de referencia

P3.3.1.3 ) iy -320,0 320,0 Hz 320,00 | 1285 |frecuencia para sentido
de frecuencia positiva . s
de giro positivo.

Limite de referencia de
frecuencia para sentido
Limite de ref . de giro negativo.
P3.3.1.4 | 'Mmiedereierencia o soq 9 1 3200 Hz | -320,00 | 1286 [{ATENCION! Este pardmetro

de frecuencia negativa . .

se puede utilizar, por ejemplo,

para impedir que el motor
funcione en sentido inverso.

Seleccidn de referencia
cuando el lugar de control
es I/0 lugar A.

0=PC

1=Frecuencia fija 0
2=Referencia de panel
3=Fieldbus

4=Al1

5=Al2

6=Al1+AlI2

7=PID

8=Potenciometro motorizado
11=Block Out.
12=Block Out.
13=Block Out.
14=Block Out.
15=Block Out.
16=Block Out.
17=Block Out.
18=Block Out.
19=Block Out.
20=Block Out. 10

Seleccién de referencia
cuando el lugar de control
I/0 es B. Consulte el caso
anterior.

{ATENCION! Solo se puede
forzar la activacion del lugar
de control de I/0 lugar B con
una entrada digital (P3.5.1.7).

Seleccion de la
P3.3.1.5 referencia de control 0 20 6* 117
de I/0 lugar A

—_

= 0 00O O~ WN

Seleccion de la
P3.3.1.6 referencia de control 0 20 4* 131
de 1/0 lugar B
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Tabla 19. Parémetros de referencia de frecuencia

indice Parametro Min. Max. | Unidad el ID Descripcion
defecto
Seleccion de la referencia
cuando el lugar de control
es el panel:
0=PC
1=Frecuencia fija 0
2=Referencia de panel
3=Fieldbus
4=Al1
5=Al2
Seleccién de la g;ﬁ:g;Am
P3.3.1.7 | referencia de control 0 20 1* 121

8=Potenciometro motorizado
11=Block Out. 1

12=Block Out.
13=Block Out.
14=Block Out.
15=Block Out.
16=Block Out.
17=Block Out.
18=Block Out.
19=Block Out.
20=Block Out. 10

La referencia de frecuencia
P3.3.1.8 Referencia panel 0.00 P3.3.1.2 Hz 0.00 184 | se puede ajustar en el panel
con este parametro.

de panel

— 0 00 001 ~WN

Sentido de giro del motor
cuando el lugar de control
P3.3.1.9 Direccion panel 0 1 0 123 |es el panel.
0 = Directo
1 =Inverso

Seleccion de la referencia
cuando el lugar de control
es Fieldbus:

0=PC

1=Frecuencia fija 0
2=Referencia panel
3=Fieldbus

4=Al1

5=Al2

6=Al1+AlI2

7=PID

8=Potenciometro motorizado
11=Block Out. 1

12=Block Out.
13=Block Out.
14=Block Out.
15=Block Out.
16=Block Out.
17=Block Out.
18=Block Out.
19=Block Out.
20=Block Out.

Seleccion de la
P3.3.1.10 | referencia de control 0 20 2%* 122
Fieldbus

= 0 00 g0 O~ WN

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el pardmetro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de pardmetros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.
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4.3.2 FRECUENCIAS FIJAS
Tabla 20. Parametros de frecuencias fijas
- a 2 2 . Por o
Indice Parametro Min. Max. | Unidad ID Descripcion
defecto
0 = Codificacidn binaria
1 =NUmero de entradas. La
P33.3.1 Modo fr_gcuenuas 0 1 0* 182 frecuen_crla fija se selecciona
fijas en funcién del nimero de
entradas digitales de frecuen-
cias fijas activas
Frecuencia fija 0 cuando se
P3.3.3.2 Frecuencia fija 0 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 5,00 180 |selecciona con el parametro de
referencia de control (P3.3.1.5).
Seleccidn con entrada digital:
P3.3.3.3 Frecuencia fija 1 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 10,00 * | 105 |Selector 0 de frecuencias fijas
(P3.3.3.10)
Seleccion con entrada digital:
P3.3.3.4 Frecuencia fija 2 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15,00 * | 106 |Selector 1 de frecuencias fijas
(P3.3.3.11).
Seleccion con entradas digita-
P3.3.3.5 Frecuencia fija 3 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 20,00* | 126 |les:SelectorQy 1 de frecuen-
cias fijas
Seleccion con entrada digital:
P3.3.3.6 Frecuencia fija 4 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 25,00 127 |Selector 2 de frecuencias fijas
(P3.3.3.12).
Seleccidon con entradas digita-
P3.3.3.7 Frecuencia fija 5 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 30,00 128 |les: Selector Oy 2 de frecuen-
cias fijas
Seleccidn con entradas digita-
P3.3.3.8 Frecuencia fija 6 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 40,00 129 |les: Selector 1y 2 de frecuen-
cias fijas
Seleccidon con entradas digita-
P3.3.3.9 Frecuencia fija 7 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 50,00 130 |les: Selector 0, 1y 2 de frecuen-
cias fijas
) DigIN Selector binario para frecuen-
P3.3.3.10 SeclLeJZtnoCri:Si(:.‘;;e ranura | 419 |cias fijas (de 0a 7). Consulte los
J A4 parametros P3.3.3.2 a P3.3.3.9.
) DigIN Selector binario para frecuen-
P3.3.3.11 Seclsgaocri;sdﬂe.;;e ranura | 420 |cias fijas (de 0a 7). Consulte los
J A5 pardmetros P3.3.3.2 a P3.3.3.9.
) DigIN Selector binario para frecuen-
P3.3.3.12 Se!s;;oczzscic?;;e ranura | 421 |cias fijas (de 0a 7). Consulte los
J 0.1 pardmetros P3.3.3.2 a P3.3.3.9.

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacién seleccionada.
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4.3.3 PnRﬁMETROS DE POTENCI(SMETRO MOTORIZADO
Tabla 21. Paréametros de potenciometro motorizado
- a 7 2 . Por s
Indice Parametro Min. Max. | Unidad ID Descripcion
defecto
FALSE = No activo
Aumentar referencia DigIN TRUE = Activo [la referencia
ﬂ. P3.3.4.1 potenciémetro ranura | 418 |del potenciémetro motori-
motorizado 0.1 zado aumenta hasta que se
abre el contacto)
FALSE = No activo
Disminuir referencia DigIN TRUE = Activo (la referencia
P3.3.4.2 potenciometro ranura | 417 |del potencidometro motori-
motorizado 0.1 zado disminuye hasta que
se abre el contacto)
Régimen de cambio en la
Tiempo de rampa del referencia del potenciometro
P3.3.4.3 potencidmetro 0,1 500,0 Hz/s 10,0 331 | motorizado cuando aumenta
motorizado o disminuye con los parame-
tros P3.3.4.1 0 P3.3.4.2.
Légica de Reset de la refe-
rencia de frecuencia del
Reset del otencidmetro motorizado
Qj’ P3.3.4.4 potenciometro 0 2 1 367 |POteN '
. 0 =Sin reset
motorizado
1 = Reset en paro
2 = Reset en desconexion
4.3.4 PARAMETROS DE FLUSHING
Tabla 22. Parametros de Flushing
- a 7 2 . Por s
Indice Parametro Min. Max. | Unidad ID Descripcion
defecto
Conexidn a entrada digital
Activar la referenci DigIN para activar par. P3.3.6.2.
P3.3.6.1 ctivar ta referencia ranura | 530 |jATENCION! EL convertidor
Flushing . .
0.1* se pondra en marcha si la
entrada estd activada.
Define la referencia de fre-
. . -Frec. Frec. " cuencia cuando la referencia
P3.3.6.2 Referencia Flushing Mix Mx Hz 0,00 1239 Flushing ests activada
(P3.3.6.1).

* El valor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.
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4.4

4.4.1

GRUPO 3.4: CONFIGURACION DE RAMPAS Y FRENOS

RAMPA 1 CONFIGURACION
Tabla 23. Configuracion de Rampa 1

Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por
defecto

1D

Descripcion

P3.4.1.1

CurvaS1

0,0

100,0

%

0,0

500

Gracias a este parametro se
puede suavizar el principio
y el final de las rampas de
aceleracion y deceleracion.

P3.4.1.2

Tiempo de aceleracion
1

0,1

3000,0

50

103

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de
salida aumente desde la
frecuencia cero hasta la
frecuencia maxima.

P3.4.1.3

Tiempo de
deceleracion 1

0,1

3000,0

50

104

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de
salida disminuya desde la
frecuencia maxima hasta
la frecuencia cero.

4.4.2

RAMPA 2 CONFIGURACION
Tabla 24. Configuracion de Rampa 2

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por
defecto

1D

Descripcion

P3.4.2.1

CurvaS?2

0,0

100,0

%

0,0

501

Gracias a este parametro se
puede suavizar el principio
y el final de las rampas de
aceleracién y deceleracion.

P3.4.2.2

Tiempo de
aceleracion 2

0,1

300,0

10,0

502

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de
salida aumente desde la
frecuencia cero hasta la
frecuencia maxima.

P3.4.2.3

Tiempo de
deceleracion 2

0,1

300,0

10,0

503

Define el tiempo necesario
para que la frecuencia de
salida disminuya desde la
frecuencia maxima hasta
la frecuencia cero.

P3.4.2.4

Seleccion de rampa 2

Varia

Varia

DigIN
ranura
0.1

408

Se usa para cambiar entre
rampas 1y 2.

FALSE = Curva S 1, tiempo
de aceleracion 1y tiempo

de deceleracidn 1.

TRUE = Curva S 2, tiempo

de aceleracién 2 y tiempo

de deceleracion 2.

P3.4.2.5

Frecuencia umbral
de rampa 2

0,0

P3.3.1.2

Hz

0,0

533

Define la frecuencia por
encima de la cual se usan
las formas y tiempos de
la segunda rampa.

0=No usado
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4.4.3 INTENSIDAD MAGNETIZANTE AL ARRANQUE PnRﬁMETROS
Tabla 25. Parametros de intensidad magnetizante al arranque
- q 2 a . Por —
Indice Parametro Min. Max. Unidad ID Descripcion
defecto
Define la intensidad continua
Intensidad que se suministra al motor
P3.4.3.1 magnetizante 0,00 IL A H 517 |enelarranque.
al arranque Deshabilitado si se establece
en 0.
Este parametro define el
Tiempo de intensidad tiempo durante el cual se
P3.4.3.2 magnetizante al 0,00 600,00 s 0,00 516 | suministra intensidad
arranque continua al motor antes de
que comience la aceleracion.

4.4.4 PARAMETROS DE FRENO CC
Tabla 26. Parametros de freno CC

indice Parametro Min. Max. |Unidad el ID Descripcion
defecto

Define la intensidad que

se inyecta al motor durante
el freno CC.

0 = Deshabilitado

Determina si el frenado esta
activado o desactivado y el
0,00 600,00 s 0,00 508 |tiempo de frenado del freno
por CC cuando el motor se
esta parando.

P3.4.4.1 | Intensidad de freno CC 0 IL A IH 507

Tiempo de freno CC

P3.4.4.2
al paro

Frecuencia para
P3.4.4.3 iniciar freno CC 0,10 10,00 Hz 1,50 515
durante paro en rampa

Frecuencia de salida en la que
se aplica el frenado por CC.

4.4.5 PQRﬁMETROS DEL FRENADO POR FLUJO

Tabla 27. Parametros del frenado por flujo

P 2 q z . Por A

Indice Parametro Min. Max. Unidad ID Descripcion

defecto
. 0 = Deshabilitado
ﬁ. P3.4.5.1 Frenado por flujo 0 1 0 520 1 = Habilitado
P3.4.5.2 Intensidad frenado 0 IL A IH 519 Define el nivel de |nten.5|dad
por flujo para el frenado por flujo.
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4.5 GRUPO 3.5: CONFIGURACION DE I/0
4.5.1 AJUSTES DE ENTRADAS DIGITALES
Tabla 28. Ajustes de entradas digitales
indice Parametro Por defecto 1D Descripcion
- . Senal de control 1 cuando el lugar de control
*
P3.5.1.1 Senal de control 1 A DigIN ranura A.1*| 403 es 1/0 lugar A (DIR)
- . Senal de control 2 cuando el lugar de control
*
P3.5.1.2 Senal de control 2 A DigIN ranura A.2*| 404 es 1/0 Lugar A (INV)
P35.13 | Sefaldecontrol3A | DigIN ranura0.1 | 434 |>°nalde control3cuandoel lugar de control
es 1/0 lugar A
P3.5.1.4 Sefial de control 1B | DigIN ranura 0.1% | 423 |>€hatdemarchalcuando el lugar de control
es I/0 lugar B
P3.5.1.5 Sefial de control 2B | DigIN ranura 0.1 | 424 | €Nl de marcha 2 cuando el lugar de control
es I/0 lugar B
P3.5.1.6 Sefalde control3B | DigiN ranura 0.1 | 435 |>¢hatde marcha3 cuando el lugar de control
es 1/0 lugar B
P3.5.1.7 Forzar control de I/0 DigIN ranura 0.1% | 425 CLOSED = Fuerza el lugar de control a I/0
lugar B lugar B
Forzar referencia de 1/0 CLOSED = La referencia de frecuencia usada se
P3.5.1.8 ludar B DigIN ranura 0.1* | 343 |especifica mediante el pardmetro de referencia
g de 1/0 lugar B (P3.3.1.6).
P3.5.1.9 Forzar control Fieldbus | DigIN ranura 0.1* | 411 |Fuerza el control al Fieldbus
P3.5.1.10 Forzar control panel DigIN ranura 0.1* | 410 |Fuerza el control al panel
. OPEN = 0K
*
P3.5.1.11 Fallo externo cerrado | DigIN ranura A.3* | 405 CLOSED = Fallo externo
. . OPEN = Fallo externo
P3.5.1.12 Fallo externo abierto DigIN ranura 0.2 | 406 CLOSED = OK
. Resetea todos los fallos activos cuando
*
P3.5.1.13 Reset de fallo cerrado | DigIN ranura A.6* | 414 ol estado es CLOSED.
. . Resetea todos los fallos activos cuando
P3.5.1.14 Reset fallo abierto DigIN ranura 0.1 | 213 el estado es OPEN.
P35.1.15 | Permisode marcha | DigIN ranura 0.2 | 407 | DEbe estar activo para establecer el converti-
dor en estado Listo.
Marcha con Puede que el convertidor esté listo, pero
P3.5.1.16 . DigIN ranura 0.2 | 1041 |la marcha estara bloqueada mientras el
enclavamiento 1 . P
enclavamiento esté activo.
P3.5.1.17 Marcha.con DigIN ranura 0.2 | 1042 | Como en el caso anterior.
enclavamiento 2
OPEN = Sin accién
P3.5.118 Activacion caldeo DigIN ranura 0.1 | 1044 CLOSED = Utiliza la intensidad continua de cal-
de motor deo de motor en estado de paro. Se usa cuando
el parametro P3.18.1 se ha establecido en 2.
Se usa para cambiar entre rampas 1y 2.
OPEN = Curva S 1, tiempo de aceleracion
P3.5.1.19 Selecciéon de rampa 2 DigIN ranura 0.1 | 408 |1y tiempo de deceleracion 1.
CLOSED =Curva S 2, tiempo de aceleracion
2y tiempo de deceleracion 2.
P3.5.1.20 Aceleramon/.dfeceleramon DigIN ranura 0.1 | 415 La aceleracion y deceleracion no son posibles
prohibidas hasta que se abra el contacto.
P3.5.1.21 Selecto'r 0 de DigIN ranura A4* | 419 Selector binario para frecuencias fijas
frecuencias fijas (de0a7).
P3.5.129 Selecto.r 1 de DigIN ranura A.5*| 420 Selector binario para frecuencias fijas
frecuencias fijas (de0a7).
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Tabla 28. Ajustes de entradas digitales

indice Parametro Por defecto 1D Descripcion
P3.5.123 Selecto_r 2 de DigIN ranura 0.1% | 421 Selector binario para frecuencias fijas
frecuencias fijas (de0a7).
Aumentar referencia OPEN = No activo
P3.5.1.24 potenciémetro DigIN ranura 0.1 | 41g | CLOSED =Activo (la referencia del potenci6-
. metro motorizado aumenta hasta que se abre
motorizado
el contacto)
Disminuir referencia OPEN = No activo
P3.5.1.25 potenciémetro DigIN ranura 0.1 | 417 | CLOSED =Activo (la referencia del potenci6-
. metro motorizado disminuye hasta que se abre
motorizado
el contacto)
OPEN = Activado.
P3.5.1.26 Activacion paro rapido DigIN ranura 0.2 | 1213 | Consulte el grupo de parametros de paro
rapido para configurar estas funciones.
El flanco de subida pone en marcha el
P3.5.1.27 Temporizador 1 DigIN ranura 0.1 | 447 |temporizador 1 programado en el grupo
de parametros Grupo 3.12: temporizadores.
P3.5.1.28 Temporizador 2 DigIN ranura 0.1 | 448 |Consulte el caso anterior
P3.5.1.29 Temporizador 3 DigIN ranura 0.1 | 449 |Consulte el caso anterior
. - . OPEN = Sin referencia adicional
P3.5.1.30 | Referencia PID adicional | DigIN ranura 0.1 | 1046 CLOSED = Referencia adicional
Seleccion de referencia . " OPEN = Referencia 1
P3.5.1.31 1/2 PID DigIN ranura 0.1* | 1047 CLOSED = Referencia 2
OPEN = PID externo en modo de paro
Sefial de marcha PID CLOSED = regulacion de PID externo
P3.5.1.32 enat de marcha DigIN ranura 0.2 | 1049 | Este pardmetro no tendra efecto si el
externo . .
controlador de PID externo no esta activado
en 4.14 Grupo 3.14: controlador PID externo.
Seleccion de referencia . OPEN = Referencia 1
P3.5133 1/2 PID externo DigIN ranura 0.1 | 1048 | ¢ 55D - Referencia 2
P3.5.1.34 |  resetcontadorde iy onra 0.1 | 490 | CLOSED = Reset
mantenimiento 1
Activar la referencia Conexidn a entrada digital para activar par.
P3.5.1.36 : DigIN ranura 0.1* | 530 |P3.3.6.2. jATENCION! El convertidor se pondra
Flushing . L
en marcha si la entrada esta activada.
L Activa el Modo Anti-Incendio si se habilita
Activacion modo con la contrasena correcta
P3.5.1.38 Acr;trl;lancizr;ci)lic')eftc;r DigIN ranura 0.2 | 1596 OPEN = Modo Anti-Incendio activo
CLOSED = Sin accion
L Activa el Modo Anti-Incendio si se habilita
Activacion modo con la contrasena correcta
P3.5.1.39 Anti-Incendio por DigIN ranura 0.1 | 1619 . . '
contacto cerrado OPEN = Sin accion
CLOSED = Modo Anti-Incendio activo
Orden de inversidn del sentido de giro mientras
el convertidor funciona en Modo Anti-Incendio.
P3.5.1 40 Inver5|op de giro modo DigIN ranura 0.1 | 1618 Esta funcion no tiene efecto en funcionamiento
Anti-Incendio normal.
OPEN = Marcha directa
CLOSED = Inversidn de giro
Inicia la secuencia de AutoLimpieza.
La secuencia se anulara si la senal de
P3.5.1.41 | Activar AutoLimpieza | DigIN ranura 0.1 | 1715 | 2ctvacion se cancela antes de que la
secuencia se haya completado.
iATENCION! El convertidor se pondra
en marcha si la entrada esta activada.
Enclavamiento . " OPEN = No activo
P3.5.1.42 de bomnba 1 DigIN ranura 0.1* | 426 CLOSED = Activo
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Tabla 28. Ajustes de entradas digitales

indice Parametro Por defecto ID Descripcion
P3.5.1.45 Frctavamiento DigiN ranura 0.1 | 429 [ ch 2o actve
P3.5.1.46 Frclavamiento DigiN ranura 0.1 | 430 [0 corp oo
P3.5.1.47 Frclavamiento DigiN ranura 0.1 | 486 [0 oorp pn
P3.5.1.48 Fnclavamiento DigiN ranura 0.1 | 487 [ O corg oot
P3.5.1.49 Frclavamiento DigiN ranura 0.1 | 488 [0 corg o2t
P3.5.1.52 Reset contador de kWh | DigIN ranura 0.1 | 1053 | Resetea el contador de kWh

* El valor por defecto del parametro depende de la aplicacidn seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.

4.5.2

ENTRADAS ANALOGICAS

NOTA El nimero de entradas analdgicas disponibles depende de la configuracion de la tarjeta
(opcionall. La tarjeta de I/0 estandar incorpora 2 entradas analdgicas.

Entrada analdgica 1

Tabla 29. Ajustes de entrada analdgica 1

analdgica 1 (Al1)

indice Parametro Min. Max. |Unidad Por defecto| ID Descripcion
Conecte la senal de Al1 a
. - la entrada analdgica que
P3.5.2.1.1 Seleccién de lsepal de AnIN 377 |desee con este parametro.
entrada analdgica 1 (Al1) ranura A.1*
Programable. Consulte
el capitulo 8.5.1.
Tiempo de filtro de . .
P3.5.2.1.2 |sefial de entrada 0,00 | 300,00 | s 01+ | 37g |Tiempodefiltrode
L entrada analdgica.
analdgica 1 (Al1)
Rango senal de entrada " 0 =0-10V/0-20 mA
P3.5.2.1.3 analégica 1 (Al1) 0 1 0 379 14 . 2-10V/4-20 mA
Minimo entrada analo- Ajuste minimo de rango
P3.5.2.1.4 ica 1 (A1) usuario -160,00 | 160,00 % 0,00 * 380 |personalizado
gl usuar 20% = 4-20 mA/2-10 V
P3.5.2.1.5 |Maximoentradaana- | 4,040 | 14000 | % | 100,00% | 3g1 |AJuste maximoderango
légica 1 (Al1) usuario personalizado
P35216 Inversion senal entrada 0 1 0 * 387 0 =Normal

1 =Senal invertida

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de pardmetros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.

Entrada analdgica 2

Tabla 30. Ajustes de entrada analdgica 2

légica 2 (AI2)

indice Parametro Min. Max. |Unidad Por defecto| ID Descripcion
Seleccidn de senal de AnIN
P3.5.2.2.1 entrada analdgica 2 (A12) ranura A.2* 388 |Consulte P3.5.2.1.1.
Tiempo de filtro de
P3.5.2.2.2 |senal de entrada ana- 0,00 300,00 s 0,1* 389 |Consulte P3.5.2.1.2.
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Tabla 30. Ajustes de entrada analdgica 2

Rango de senal de %
P3.5.223 | S0 analogica 2 (AI2) 0 1 1 390 |Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 |Minimo entradaanalo- | 1,600 | 16000 | % | 000* | 391 |Consulte P3.5.2.1.4.
gica 2 (Al2) usuario
P3.5.2.25 |Maximoentradaana- | 4,400 | 14000 | % 100,00* | 392 |Consulte P3.5.2.1.5.
légica 2 (Al2) usuario
Inversion de sefal de *
P3.5.2.2.6 entrada analégica 2 (A12) 0 1 0 398 |Consulte P3.5.2.1.6.

Elvalor por defecto del parametro depende de [a aplicacion seleccionada con el parametro PT.Z Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.

Entrada analdgica 3
Tabla 31. Ajustes de entrada analégica 3

indice Parametro Min. Max. |Unidad Por defecto| ID Descripcion
Seleccion de sefal de AnIN
P3.5.2.3.1 entrada analdgica 3 (A13) ranura D1 141 |Consulte P3.5.2.1.1.
Tiempo de filtro de
P3.5.2.3.2 |senal de entrada ana- 0,00 300,00 s 0,1 142 |Consulte P3.5.2.1.2.
l6égica 3 (AI3)
P3.5.2.3.3 |Rangodesenalde 0 1 0 143 | Consulte P3.5.2.1.3
oY lentradaanaldgica3 (A1) Y | || T Y TR T e
P3.5.23.4 |Minimoentradaanalo-| 1,000 | 14000 | % 0,00 | 144 |Consulte P3.5.2.1.4.
gica 3 (AI3) usuario
P35.235 |Maximoentradaana- | 1,000 | 14000 | % 100,00 | 145 |Consulte P3.5.2.1.5.
légica 3 (AI3) usuario
P3.5.2.3.6 |/nversion de senal de 0 1 0 151 | Consulte P3.5.2.1.6.

entrada analdgica 3 (Al3)

Entrada analdgica 4
Tabla 32. Ajustes de entrada analégica 4

indice Parametro Min. Max. |Unidad|Por defecto| ID Descripcion
Seleccion de senal de AnIN
P3.5.2.4.1 entrada analdgica 4 (Al4) ranura D.2 152 | Consulte P3.5.2.1.1.
Tiempo de filtro de
P3.5.2.4.2 |senal de entrada ana- 0,00 300,00 s 0,1 153 |Consulte P3.5.2.1.2.
logica 4 (Al4)
P3.5.2.4.3 | Rango desenal de 0 1 0 154 | Consulte P3.5.2.1.3
5T lentradaanaldgica 4 (Al4)) S | | T | YT T T e
P3.5.2.4.4 |Minimoentradaanalo-| 1,000 | 14000 | % 0,00 | 155 |Consulte P3.5.2.1.4.
gica 4 (Al4) usuario
P35.2.45 |Maximoentradaana- | 1,000 | 14000 | % 100,00 | 156 |Consulte P3.5.2.1.5.
légica 4 (Al4) usuario
Inversion de sefal de
P3.5.2.4.6 entrada analdgica 4 (Al4) 0 1 0 162 |Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 5
Tabla 33. Ajustes de entrada analdgica 5

indice Parametro Min. Max. |Unidad Por defecto| ID Descripcion
Seleccidn de senal de AnIN
P3.5.2.5.1 entrada analdgica 5 AI5) ranura E.1 188 | Consulte P3.5.2.1.1.

Tiempo de filtro de
P3.5.2.5.2 |senal de entrada 0,00 300,00 s 0,1 189 |Consulte P3.5.2.1.2.
analdgica 5 (Al5)
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Tabla 33. Ajustes de entrada analdgica 5

Rango de senal de
P35253 | o e analogica s ()| © 1 0 190 |Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.25.4 |Minimo entradaanalo-| 4,000 | 14000 | % 0,00 191 | Consulte P3.5.2.1.4.
gica 5 (AI5) usuario
P3.5.2.55 | Maximo entrada -160,00 | 160,00 | % 100,00 | 192 |Consulte P3.5.2.1.5.
analdgica 5 (Al5)
Inversion de senal de
P35256 | 1 o analégica s ()| © 1 0 198 |Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 6
Tabla 34. Ajustes de entrada analdgica 6

indice Parametro Min. Max. |Unidad Por defecto| ID Descripcion

Seleccion de sefal de AnIN

P3.5.2.6.1 entrada analdgica 6 (Al4) ranura .2

199 | Consulte P3.5.2.1.1.

Tiempo de filtro de
P3.5.2.6.2 |senal de entrada 0,00 300,00 s 0,1 200 |Consulte P3.5.2.1.2.
analdgica 6 (Al6)

Rango de senal de

P35263 | malogica 6 (6)| 1 0 201 |Consulte P3.5.2.1.3.

P3.5.2.6.4 | Minimoentradaanalo- 1 4,000 | 14000 | % 0,00 202 |Consulte P3.5.2.1.4.
gica 6 (Alé) usuario

P3.5.2.65 |Maximoentradaana- | 4,060 | 14000 | % | 100,00 | 203 |Consulte P3.5.2.1.5.
légica 6 (Al6) usuario

P3.5.2.6.6 | Mversion de senal de 0 1 0 209 |Consulte P3.5.2.1.6.

entrada analdgica 6 (Al6)
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4.5.3 SALIDAS DIGITALES, RANURA B (ESTANDAR)
Tabla 35. Ajustes de salida digital en la tarjeta de I/0 estandar

indice Parametro Min. Max. |Unidad el ID Descripcion
defecto

Seleccion de funcion para RO1 estandar:
0 =No usado

1 =Listo

2 =Marcha

3 =Fallo

4 = Fallo invertido

5=Alarma

6 = Inversion de giro

7 = En velocidad

8 = Fallo de termistor

9 = Regulador de motor activo

10 = Senal de marcha activa

11 = Control de panel activo

12 = Control de 1/0 lugar B activado
13 = Limite de supervision 1

14 = Limite de supervision 2

15 = Modo Anti-Incendio activo

16 = Flushing activo

17 = Frecuencia fija activa

18 = Paro répido activado

19 = Modo Dormir activado

20 = Prellenado de PID activo

21 = Supervision Valor Actual de PID
22 = Supervision Valor Actual de PID
externo

23 = Alarma/fallo de presion de entrada
24 = Alarma/fallo de proteccion
congelacion

25 = Canal de tiempo 1

3 Funcién para salida de * 26 = Canal de tiempo 2
h’ P3.5.3.2.1 relé 1 (RO1) estandar 0 5 2 11007157 - Canal ce tiempo 3

28 = Fieldbus CW B13

29 = Fieldbus CW B14

30 = Fieldbus CW B15

37 = Fieldbus Process Data1.B0
38 = Fieldbus Process Data1.B1
39 = Fieldbus Process Data1.B2
34 = Alarma de mantenimiento
35 = Fallo de mantenimiento

36 = Block Out.
37 = Block Out.
38 = Block Out.
39 = Block Out.
40 = Block Out.
41 = Block Out.
42 = Block Out.
43 = Block Out.
44 = Block Out.
45 = Block Out. 10

46 = Control de bomba jockey

47 = Control de bomba de cebado
48 = AutoLimpieza activa

49 = Control de MultiBomba K1
50 = Control de MultiBomba K2
51 = Control de MultiBomba K3
52 = Control de MultiBomba K4
53 = Control de MultiBomba K5
54 = Control de MultiBomba Ké
55 = Control de MultiBomba K7
56 = Control de MultiBomba K8

VOO O WN —

Retraso conexion salida Retraso para activacion
de relé 1 (RO1) estandar 0.00 320,00 s 0.00 111002 delrelé

Retraso desconexion
M3.5.3.2.3 | salidaderelé 1(RO1) 0,00 320,00 s 0,00 (11003
estandar

M3.5.3.2.2

Retraso para desactivacion
del relé

Funcién para salida de
relé 2 (RO2) estandar

Retraso conexion salida
de relé 2 (RO2) estandar

M3.5.3.2.4 0 56 3* 11004 | Consulte P3.5.3.2.1.

M3.5.3.2.5 0,00 320,00 s 0,00 |11005]|Consulte M3.5.3.2.2.
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Tabla 35. Ajustes de salida digital en la tarjeta de I/O estandar

indice Parametro Min. Max. |Unidad ey ID Descripcion
defecto
Retraso desconexion
M3.5.3.2.6 | salida de relé 2 (RO2) 0,00 320,00 3 0,00 11006 | Consulte M3.5.3.2.3.
estandar
Funcion para salida de Consulte P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.7 . P . 0 56 1* 11007 | No estd visible si solo hay
relé 3 (RO3) estédndar . ! ,
instaladas dos salidas de relé

* El valor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacién seleccionada.

4.5.4

SALIDAS DIGITALES DE LAS RANURAS DE EXPANSION C, D Y E

Muestra solo los parametros de las salidas existentes en las tarjetas opcionales situadas en las ranuras
C, DyE. Las selecciones se realizan igual que en la salida de relé 1 (RO1) estandar (P3.5.3.2.1).

Este grupo o estos parametros no estan visibles si no hay salidas digitales en las ranuras C, D o E.
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SALIDAS ANALOGICAS, RANURA A (ESTANDAR)
Tabla 36. Ajustes de la salida analdgica en la tarjeta de I/O estandar

4.5.5

indice Parametro Min. Max. |Unidad 7 ID Descripcion
defecto

0=TEST 0% (Sin utilizar)

1=TEST 100%

2=Frecuencia de salida (0-fmax.)
3=Referencia de frecuencia (0-fmax.)
4 =Velocidad del motor

(0 - Velocidad nominal del motor)
5=Intensidad de salida (0-1,Motor)

6=Par de motor (0-TMotor)
7=Potencia de motor (0-P,,Motor)
8=Tension de motor (0-UnMmotor)

9=Tensién de Bus de CC (0-1000V)
10=Referencia PID (0-100%])
11=Valor actual PID (0-100%)
12=Salida PID (0-100%)
13=Salida PID ext. (0-100%)
14=ProcessDataln1 (0-100%)
15=ProcessDataln2 (0-100%)
16=ProcessDataln3 (0-100%)
17=ProcessDataln4 (0-100%)
18=ProcessDataln5 (0-100%)
19=ProcessDatalné (0-100%)
20=ProcessDataln7 (0-100%])
21=ProcessDataln8 (0-100%)

Funcion salida

P3.5.4.11 analégica 1 (AO1)

2* 10050

22=Block Out
23=Block Out
24=Block Out
25=Block Out
26=Block Out
27=Block Out
28=Block Out
29=Block Out

. 1(0-100%)
.2 (0-100%)
.3(0-100%)
. 4 (0-100%)
.5(0-100%)
.6 (0-100%)
. 7(0-100%)
.8(0-100%)

30=Block Out. 9 (0-100%)
31=Block Out. 10 (0-100%)

Tiempo de filtrado de senal
de salida analégica. Consulte
P3.5.2.1.2

0 =Sin filtrado

0=0mA/0V

1=4mA/2V

Tipo de senal (intensidad/tensién)
seleccionada con interruptores DIP.
Observe la diferencia en el ajuste
de escala de salida analdgica en
el pardmetro P3.5.4.1.4.

Consulte también el pardmetro
P3.5.2.1.3.

Escala minima en unidad de proceso
(depende de la seleccion de la fun-
cién para salida analdgica 1 (AQ1)).

Tiempo de filtro para
salida analdgica 1
(AO1)

P3.5.4.1.2 0,0 300,0 s 1,0* | 10051

Minimo de salida

P3.5.4.13 analdgica 1 (AO1)

0* 10052

Minimo escala salida

P3.5.4.14 1 albgica 1 (AO1)

Varia Varia | Varia 0,0* | 10053

Escala maxima en unidad de proceso
(depende de la seleccion de la fun-
cién para salida analdgica 1 (AO1)).

Maximo escala salida

P3.5.4.1.5 analdgica 1 (AQ1)

Varia Varia | Varia 0.0* | 10054

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el pardametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacién seleccionada.
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4.5.6 SALIDAS ANALOGICAS DE LAS RANURAS DE EXPANSION C, D Y E

Muestra solo los parametros para las salidas existentes en las tarjetas opcionales situadas en las
ranuras C, Dy E. Las selecciones se realizan igual que en salida de relé 1 (RO1) estandar (P3.5.4.1.1).

Este grupo o estos parametros no estan visibles si no hay salidas analdgicas en las ranuras C, Do E.
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4.6 GRUPO 3.6: MAPA FIELDBUS

Tabla 37. Mapa Fieldbus

indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Los datos enviados al Fiel-
dbus se pueden elegir con los
ndmeros ID de los valores de
Seleccién Data parametro y de monitor. Los
P3.6.1 0 35000 1 852 |datos se ajustan a escala en
Out1FB S
un formato de 16 bits sin
signo segun el formato del
panel. P. ej., 25,5 en el panel
equivale a 255.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.2 Out 2FB 0 35000 2 853 proceso con el ID de pardmetro.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.3 Out3FB 0 35000 3 854 proceso con el ID de pardmetro.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.4 Out 4 FB 0 35000 4 855 proceso con el ID de parametro.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.5 Out5FB 0 35000 > 856 proceso con el ID de pardmetro.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.6 Out 6 FB 0 35000 6 857 proceso con el ID de pardmetro.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.7 Out7FB 0 35000 7 858 proceso con el ID de parametro.
Seleccion Data Selecciona la salida de datos de
P3.6.8 Out 8 FB 0 35000 37 859 proceso con el ID de pardmetro.

Process Data Out para Fieldbus

Tabla 38. Presenta los valores por defecto y la escala correspondiente para Process Data Out, si los
parametros enumerados en la Tabla 37 no se modifican.

Tabla 38. Process Data Out para Fieldbus

Datos ‘ Valor ‘ Escala
Fieldbus PD Out 1 |Frecuencia de salida 0.01 Hz
Fieldbus PD Out 2 |Velocidad del motor 1 rpm
Fieldbus PD Out 3 |Intensidad del motor 0,1A
Fieldbus PD Out 4 |Par del motor 0,1 %
Fieldbus PD Out 5 |Potencia de motor 0,1%
Fieldbus PD Out 6 |Tension del motor 0,1V
Fieldbus PD Out 7 |Tension de Bus de CC 1V
Fieldbus PD Out 8 | Cddigo del ultimo fallo activo 1

Ejemplo: el valor “2500" de Frecuencia de salida corresponde a 25,00 Hz" (el valor de ajuste
de escala es 0,01).

Atodos los valores de monitor enumerados en el capitulo 3.1.12 Fieldbus Data se les asigna el valor
de ajuste de escala.
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4.7 GRUPO 3.7: FRECUENCIAS PROHIBIDAS
Tabla 39. Frecuencias prohibidas

indice Parametro Min. Max. | Unidad ey 1D Descripcion
defecto
p.7.1 |Lmitebajoderangotde ) 4 4q | 373909 | 1, 0,00 | 509 |0=No usado
frecuencias prohibidas
p3.7.2 |Limitealtoderangotde | g | 373000 | h, | 000 | 510 |0=Nousado
frecuencias prohibidas
p3.73 | imitebajoderango2de | g qy | 37909 | p, 0,00 | 511 |0=No usado
frecuencias prohibidas
p3.74 | Limitealoderango2de |\ qqy | 353909 | H; | 000 | 512 |0=No usado
frecuencias prohibidas
p3.75 |Limitebajoderangodde | a5 | 37909 | 0,00 | 513 |0=No usado
frecuencias prohibidas
p3.7.¢ | Limitealoderangodde |\ qny | 373900 | H; | 000 | 514 |0=No usado
frecuencias prohibidas
Multiplicador del tiempo de
P3.7.7 Factor de tiempo 0.1 10,0 Tiem- 10 51g |rampa selecmona}do. actual-
de rampa pos mente entre los limites de
frecuencias prohibidas.
4.8 GRUPO 3.8: SUPERVISIONES

Puede elegir:

uno o dos (P3.8.1/P3.8.5) valores de sefal para supervision.

si los limites bajo o alto se supervisan (P3.8.2/P3.8.6).

los valores de limite reales (P3.8.3/P3.8.7).

las histéresis para los valores de limite establecidos (P3.8.4/P3.8.8).

Rowd—

Tabla 40. Ajustes de supervision

indice Parametro Min. Max. |Unidad D ID Descripcion
defecto

0 = Frecuencia de salida

1 = Referencia de frecuencia
2 = Intensidad del motor

3 = Par del motor

4 = Potencia del motor
5=Tension CC

6 = Entrada analdgica 1

7 = Entrada analdgica 2
P3.8.1 Seleccion dg v.alriable 0 17 0 1431 8 = Entrada analég?ca 3

de supervision 1 9 = Entrada analdgica 4

10 = Entrada analdgica 5

11 = Entrada analdgica 6

12 = Entrada de temperatura 1
13 = Entrada de temperatura 2
14 = Entrada de temperatura 3
15 = Entrada de temperatura 4
16 = Entrada de temperatura 5
17 = Entrada de temperatura 6
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Tabla 40. Ajustes de supervision

0 =No usado

1 = Limite bajo de supervision
(salida activa por debajo del
P3.8.2 | Modo de supervision 1 0 2 0 1432 | limite)

2 = Limite alto de supervision
(salida activa por encima del
limite)

Limite de supervision para
el elemento seleccionado.
La unidad se configura auto-
maticamente.

P3.8.3 |Limite de supervision 1| -50,00 50,00 Varia 25,00 1433

Limite de histéresis de

Limite de histéresis supervision para el ele-
P3.8.4 L 0,00 50,00 Varia 5,00 1434 | mento seleccionado.
de supervision 1 . )
La unidad se configura

automaticamente.

p3.g5 | >eleccion devariable 0 17 1 1435 | Consulte P3.8.1.
de supervisién 2

P3.8.6 | Modo de supervision 2 0 2 0 1436 | Consulte P3.8.2.
P3.8.7 |Limite de supervision 2| -50,00 50,00 Varia 40,00 1437 | Consulte P3.8.3.

pagg | Limitedenhisteresis | o001 5500 | varia | 500 | 1438 | Consulte P3.8.4.
de supervision 2
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4.9 GRUPO 3.9: PROTECCIONES
4.9.1 AJUSTES DE PROTECCIONES GENERALES
Tabla 41. Ajustes de protecciones generales
- 2 7 2 . Por e
Indice Parametro Min. Max. Unidad ID Descripcion
defecto
0 = Sin accion
Respuesta frente 1 =Alarma
P3.9.1.2 P 0 3 2 701 |2 =Fallo (paro segln
a fallo externo -
la funcidn de paro)
3 = Fallo (paro libre)
0 = Soporte trifasico
Respuesta frente 1 = Soporte monofasico
. 1S
P3.9.1.3 a fallo en fase 0 1 0 730 |iATENCION! Sise usa
suministro de una fase, se
de entrada . "y
debe seleccionar la admision
de una fase.
0 = Fallo almacenado en
P3.9.1.4 | Fallo de baja tensién 0 1 0 727 | &L historial
1 = Fallo no almacenado
en el historial
P39.15 | espuestafrentea 0 3 2 702 | Consulte P3.9.1.2.
fallo en fase de salida
0 = Sin accién
1=Alarma
Respuesta frente a 2 = Alarma + frecuencia
P3.9.1.6 | fallo de comunicacion 0 5 3 733 | de fallo fija (P3.9.1.13)
Fieldbus 3 = Fallo (paro segun
la funcién de paro)
4 = Fallo (paro libre)
p3.9.1.7 | Fatlode comunicacion 0 3 2 734 | Consulte P3.9.1.2.
en ranura
P3.9.1.8 Fallo termistor 0 3 0 732 | Consulte P3.9.1.2.
P3.9.1.9 | Fallo Prellenado PID 0 3 2 748 | Consulte P3.9.1.2.
Respuesta frente al
P3.9.1.10 | fallo de supervisién de 0 3 2 749 | Consulte P3.9.1.2.
PID1
Respuesta frente
P3.9.1.11 | afallo de supervision 0 3 2 757 | Consulte P3.9.1.2.
de PID externo
Consulte P3.9.1.2.
. ANT
P3.9.1.12 | Fallo de puesta a tierra| 0 3 3 703 |IATENCION! Este fallo solo
se puede configurar en los
bastidores MR7 a MR9.
Esta frecuencia se usa
cuando la respuesta frente
P3.9.1.13 | Frecuencia de fallo fija | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25,00 183 |aun fallo (en el Grupo 3.9:
protecciones) es Alarma +
Frecuencia de fallo fija
0 = Sin accidn
1=Alarma
P3.9.1.14 Fallo STO 0 3 775 |2 = Fallo (paro segun
la funcion de paro)
3 = Fallo (paro libre)
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4.9.2 AJUSTES DE PROTECCIONES TéRMICﬂS DEL MOTOR
Tabla 42. Ajustes de protecciones térmicas del motor
indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
0 = Sin accion
1=Alarma
2 = Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
Proteccion térmica 3 = Fallo (paro libre)
P3.9.2.1 del motor 0 3 2 704 Si esta disponible, utilice
el termistor del motor para
proteger el motor. En tal
caso, elija el valor 0 para
este parametro.
P399 Temperaturaambiente 2200 100,0 oC/F 400 705 Ten;peratura ambiente
del motor en °C/F
Define el factor de refrigera-
cion a velocidad cero en rela-
ﬁ. P393 Factor de rgfrlgeraC|on 5.0 150,0 % Varia 706 | €ién con el.punto en que gl
a velocidad cero motor funciona a la velocidad
nominal sin refrigeracion
externa.
La constante de tiempo es
ﬁ' P3.924 Colnstgnte de tiempo 1 200 min Varia 707 ell tlempo en que el estado
térmica del motor térmico calculado alcanza
el 63% de su valor final.
(7 P3.9.2.5 | Capacidadde carga 10 150 % 100 | 708
térmica del motor
4.9.3 AJUSTES DE PROTECCIéN MOTOR BLOQUEADO
Tabla 43. Ajustes de proteccién motor bloqueado
indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
0 = Sin accion
1=Alarma
P3.9.3.1 | Fallo motor bloqueado 0 3 0 709 |2 = Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
3 = Fallo (paro libre)
Para que se presente un
: . | , estado de bloqueo la intensi-
ﬂ’ P3.9.3.2 | Intensidad de bloqueo 0,00 s A Varia 710 dad debe haber superado
este limite.
Limite de tiempo Este es el tiempo maximo
ﬁ’ P3.9.3.3 P 1,00 120,00 s 15,00 711 | permitido para el estado
de bloqueo
de bloqueo.
Para que se presente el
estado de bloqueo, la fre-
P3.93.4 Limite de frecuencia 100 P3.3.1.2 Hy 25.00 719 |cuencia dg salida debe.haber
de bloqueo permanecido por debajo de
este limite durante cierto
tiempo.
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4.9.4 AJUSTES DE PROTECCIéN CONTRA BAJA CARGA (BOMBR SIN neun)
Tabla 44. Ajustes de protecciéon contra baja carga
indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
0 = Sin acciéon
1=Alarma
P3.9.4.1 Fallo de baja carga 0 3 0 713 |2 = Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
3 = Fallo (paro libre)
. . Este parametro facilita el
Proteccion contra baja L .
carga: punto de par a valor del par minimo permi-
P3.9.4.2 ga: pun P 10,0 150,0 % 50,0 | 714 [tido cuando la frecuencia de
frecuencia nominal . . .
salida esta por encima de la
del motor . .
frecuencia nominal del motor.
Este parametro facilita el
valor del par minimo permi-
L . tido a frecuencia cero.
Proteccion contra baja Si se cambia el valor del
P3.9.4.3 | carga: punto de par a 50 150,0 % 10,0 715 .
. parametro P3.1.1.4, este
frecuencia cero .
parametro se restaura
automaticamente al valor
por defecto.
Proteccion contra Este es el tiempo maximo per-
P3.9.4.4 baja carga: limite 2,00 600,00 s 20,00 716 | mitido para que se mantenga
de tiempo un estado de baja carga.
4.9.5 AJUSTES DE LA FUNCIéN DE PARO RﬁPIDO
Tabla 45. Ajustes de la funcion de paro rapido
indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Método para detener el con-
vertidor si la funcion de paro
répido se activa desde entrada
digital (DI) o Fieldbus.
P3.9.5.1 | Modo de paro rapido 0 2 1 1276 |0 = Libre
1 = Rampa de paro rapido
(paro por rampa de acuerdo
con P3.9.5.3)
2 = Tipo de paro (P3.2.5)
Activacion de paro DigIN
P3.9.5.2 lon de p Varia Varia ranura | 1213 | FALSE = Activado
rapido
0.2
P3.9.53 | lempodedecelera- | g 300,0 s 30 | 1256
cioén en paro rapido
0 =Sin accion
P3.95.4 Respuesta frente 0 2 1 T4l 1 =Alarma

a fallo de paro rapido

2 = Fallo (paro de acuerdo
con el modo de paro rapido)
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4.9.6 AJUSTES DE FALLO DE ENTRADA DE TEMPERATURA 1

{ATENCION! Este grupo de parametros solo esta visible cuando hay instalada una tarjeta opcional
para la medicion de temperaturas (OPTBH).

Tabla 46. Ajustes de fallo de entrada de temperatura 1

indice Parametro Min. Max. |Unidad |Por defecto| ID Descripcion

Seleccidn de senales que se
utilizan para la activacion de
alarmas y fallos. B0 = Senal
de temperatura 1

B1 =Senal de temperatura 2
B2 = Senal de temperatura 3
B3 = Senal de temperatura 4
B4 = Senal de temperatura 5
P3.9 6.1 Senal de 0 63 0 739 B5 = Seﬁal,d.e temperatura 6
temperatura 1 El valor maximo se toma de
las senales seleccionadas y
se utiliza para la activacién
de la alarma o el fallo.
NOTA Solo se admiten las
seis primeras entradas de
temperatura (contando las
tarjetas desde la ranura A

a la ranura E).

Limite de temperatura para
activar la alarma.

P3.9.6.2 Limite de alarma 1 -50,0 200,0 °C/F 130,0 741 | NOTA Solo se comparan las
entradas seleccionadas con
el pardmetro P3.9.6.1.

Limite de temperatura para
activar la alarma.

P3.9.6.3 Limite de fallo 1 -50,0 200,0 °C/F 155,0 742 | NOTA Solo se comparan las
entradas seleccionadas con
el parametro P3.9.6.1.

0 = Sin respuesta

1 =Alarma

0 3 2 740 |2 = Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)

3 = Fallo (paro libre)

Respuesta a limite

P3.9.6.4 de fallo 1
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4.9.7 AJUSTES DE FALLO DE ENTRADA DE TEMPERATURA 2

{ATENCION! Este grupo de parametros solo esta visible cuando hay instalada una tarjeta opcional
para la medicion de temperaturas (OPTBH).

Tabla 47. Ajustes de fallo de entrada de temperatura 2

indice Parametro Min. Max. |Unidad |Por defecto| ID Descripcion

Seleccion de senales que se
utilizan para la activacion de
alarmasy fallos. B0 = Senal
de temperatura 1

B1 = Senal de temperatura 2
B2 = Senal de temperatura 3
B3 = Senal de temperatura 4
B4 = Senal de temperatura 5
P39 6.5 Senal de 0 63 0 763 B5= Seﬁal{d.e temperatura 6
temperatura 2 El valor maximo se toma

de las senales seleccionadas
y se utiliza para la activacion
de la alarma o el fallo.

NOTA Solo se admiten las
seis primeras entradas de
temperatura (contando las
tarjetas desde la ranura A
alaranura EJ.

Limite de temperatura para
activar la alarma.

P3.9.6.6 Limite de alarma 2 -30,0 200,0 °C/F 130,0 764 | NOTA Solo se comparan las
entradas seleccionadas con
el parametro P3.9.6.5.

Limite de temperatura para
activar la alarma.

P3.9.6.7 Limite de fallo 2 -30,0 200,0 °C/F 155,0 765 |NOTA Solo se comparan las
entradas seleccionadas con
el parametro P3.9.6.5.

0 = Sin respuesta

1 =Alarma

0 3 2 766 |2 =Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)

3 = Fallo (paro libre)

Respuesta a limite

P3.9.6.8 de fallo 2
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4.9.8 PROTECCION DE NIVEL BAJO DE ENTRADA ANALOGIcA (AI)
Tabla 48. Ajustes de proteccion de nivel bajo de entrada analdgica (AI)

indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion
0 = Deshabilitada
Proteccion de nivel 1 = Habilitada en estado
ﬁ. P3.9.8.1 bajo de entrada 0 2 2 767 |de marcha
analdgica (Al) 2 = Habilitada en estado

de marchay paro

0=Sin accién
1=Alarma
2=Alarma + frecuencia
. . de fallo fija (par. P3.9.1.13)

(7 p3.9.82 | ratlodenivelbajo de 0 5 0 700 |3=Alarma + referencia

entrada analdgica (Al) . .

de frecuencia previa

4=Fallo (paro de acuerdo
con modo de paro)
5=Fallo (paro libre)
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4.10

GRUPO 3.10: RESET AUTOMATICO

Tabla 49. Ajustes de Reset automatico

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por defecto

ID

Descripcion

P3.10.1

Reset automatico

0

1

0*

731

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

P3.10.2

Funcién de rearranque

719

El modo de marcha para
Reset automatico se selec-
ciona con este parametro:

0 = Arranque al vuelo

1 = Tipo de paro (de acuerdo
con el par. P3.2.4

P3.10.3

Tiempo de espera

0,10

10000,00

0,50

717

Tiempo de espera antes
de que se ejecute el primer
Reset.

P3.10.4

Tiempo de intentos

0,00

10000,00

60,00

718

Siuna vez transcurrido el
tiempo de intentos el fallo
sigue estando activo, el con-
vertidor se dispara por fallo.

P3.10.5

NUmero de intentos

759

;ATENCION! NGmero total
de intentos (independiente-
mente del tipo de fallo). Si

el convertidor no se puede
resetear en este nimero de
intentos y el tiempo de inten-
tos establecido, se generara
un fallo.

P3.10.6

Fallo
baja tension

720

i Se permite el Reset
automatico?

0=No

1=Si

P3.10.7

Fallo
sobretension

721

i Se permite el Reset
automatico?

0=No

1=Si

P3.10.8

Fallo
sobreintensidad

722

i Se permite el Reset
automatico?

0=No

1=Si

P3.10.9

Fallo nivel bajo de
entrada analdgica (Al)

723

iSe permite el Reset
automatico?

0=No

1=Si

P3.10.10

Fallo de
sobretemperatura
del convertidor

724

iSe permite el Reset
automatico?

0=No

1=Si

P3.10.11

Fallo de
sobretemperatura
del motor

725

iSe permite el Reset
automatico?

0=No

1=5Si

P3.10.12

Fallo
externo

726

i Se permite el Reset
automatico?

0=No

1=Si
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Tabla 49. Ajustes de Reset automatico

i Se permite el Reset
Fallo automatico?
P3.10.13 de baja carga 0 1 0 738 0=No
1=Si
;Se permite el Reset
Fallo supervision automatico?
P3.10.14 de PID 0 1 0 776 0=No
1=Si
;Se permite el Reset
Fallo de supervision automatico?
P3.10.15 de PID externo 0 1 0 77 0=No
1=Si

* El valor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro
P1.2 Aplicacion. Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo
con la aplicacion seleccionada.

4.11 GRUPO 3.11: AJUSTES DE LA APLICACION

Tabla 50. Ajustes de la aplicacion

indice Parametro Min. Max. |Unidad | Por defecto ID Descripcion

Contrasena de administrador

P3.11.1 Contrasena 0 9999 0 1806 | .. -,
Sin funcion actual

0 = Celsius

1 =Fahrenheit

Todos los parametros
P3.11.2 | Seleccién de °C/°F 0 1 0 1197 | relacionados con la
temperaturay los valores
de monitor se presentan
en la unidad seleccionada.

0 =kW

1=CV

Todos los parametros
P3.11.3 | Seleccion de kW/CV 0 1 0 1198 | relacionados con la potencia
y los valores de monitor se
presentan en la unidad
seleccionada.

Division de la pantalla de
panel en secciones en la
vista MultiMonitor.

0 = 2x2 secciones

1 =3x2 secciones

2 = 3x3 secciones

P3.11.4 | Vista MultiMonitor 0 2 1 1196
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4.12 GRUPO 3.12: TEMPORIZADORES
Intervalo 1
Tabla 51. Temporizadores, Intervalo 1
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
P3.12.1.1| Hora de conexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1464 |Hora de conexidn
P3.12.1.2 | Hora de desconexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 | Hora de desconexion
Dias de la semana que
esta activo.
Seleccion de casillas
de verificacion:
BO = Domingo
P3.12.1.3 Dias 1466 |B1 = Lunes
B2 = Martes
B3 = Miércoles
B4 = Jueves
B5 =
B6 = Sabado
Seleccion de canal de
tiempo afectado (1-3)
Seleccion de casillas
P3.12.1.4 | Asignacidn a canal 1468 | de verificacion:
B0 = Canal de tiempo 1
B1 = Canal de tiempo 2
B2 = Canal de tiempo 3
Intervalo 2
Tabla 52. Funciones de temporizador, Intervalo 2
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
P3.12.2.1| Hora de conexion | 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 |Consulte P3.12.1.1.
P3.12.2.2 | Hora de desconexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 | Consulte P3.12.1.2.
P3.12.2.3 Dias 1471 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.2.4 | Asignacidn a canal 1473 | Consulte P3.12.1.4.
Intervalo 3
Tabla 53. Funciones de temporizador, Intervalo 3
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
P3.12.3.1| Hora de conexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1474 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.3.2 | Hora de desconexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1475 | Consulte P3.12.1.2.
P3.12.3.3 Dias 1476 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.3.4 | Asignacidn a canal 1478 | Consulte P3.12.1.4.
Intervalo 4
Tabla 54. Funciones de temporizador, Intervalo 4
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
P3.12.4.1| Hora de conexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1479 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.4.2 | Hora de desconexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Consulte P3.12.1.2.
P3.12.4.3 Dias 1481 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.4.4 | Asignacidn a canal 1483 | Consulte P3.12.1.4.
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Intervalo 5
Tabla 55. Funciones de temporizador, Intervalo 5

indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion

P3.12.5.1| Hora de conexiéon | 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 | Consulte P3.12.1.1.
P3.12.5.2 | Hora de desconexion | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 |Consulte P3.12.1.2.
P3.12.5.3 Dias 1486 | Consulte P3.12.1.3.
P3.12.5.4 | Asignacidn a canal 1488 | Consulte P3.12.1.4.

Temporizador 1
Tabla 56. Funciones de temporizador, Temporizador 1

indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion

El tiempo que el temporizador
P3.12.6.1 Duracidn 0 72000 s 0 1489 | funcionara cuando se active.

(Activado por entrada digital (DI])

El flanco de subida pone
en marcha el temporizador
447 |1 programado en el grupo
de parametros Grupo 3.12:
temporizadores.

DigIN

P3.12.6.2| Temporizador 1
ranura 0.1

Seleccion de canal de tiempo
afectado (1-3)

Seleccidn de casillas
P3.12.6.3 | Asignacidn a canal 1490 | de verificacion:

B0 = Canal de tiempo 1

B1 = Canal de tiempo 2

B2 = Canal de tiempo 3

Temporizador 2
Tabla 57. Funciones de temporizador, Temporizador 2

indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
P3.12.7.1 Duracion 0 72000 s 0 1491 | Consulte P3.12.6.1.
P3.12.7.2| Temporizador 2 DigIN 448 | Consulte P3.12.6.2.
ranura 0.1
P3.12.7.3 | Asignacidn a canal 1492 | Consulte P3.12.6.3.

Temporizador 3
Tabla 58. Funciones de temporizador, Temporizador 3

indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
P3.12.8.1 Duracion 0 72000 s 0 1493 | Consulte P3.12.6.1.
P3.12.8.2| Temporizador 3 DigIN 448 | Consulte P3.12.6.2.
ranura 0.1
P3.12.8.3 | Asignacidn a canal 1494 | Consulte P3.12.6.3.
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4.13 GRUPO 3.13: CONTROLADOR PID

4.13.1 AJUSTES BASICOS
Tabla 59. Ajustes basicos del controlador PID

indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion

Si el valor del parametro se
establece en 100%, un cambio
P3.13.1.1 Ganancia de PID 0,00 1000,00 % 100,00 118 |del 10% del valor del error
hace que la salida del
controlador cambie en un 10%.

Si este parametro se
establece en 1,00 s, un

. . . o
P3.13.1.2 Tiempo integral 0,00 600,00 S 100 119 cambio del 10% en el valor
de PID de error provocara que la
salida del controlador
cambie en un 10,00%/s.
Si este pardmetro se establece
en 1.00 s, un cambio del 10%
P3.13.1.3 Tiempo derivada 0,00 100,00 < 0,00 132 | €N el valor de error durantg
de PID 1.00 s provocara que la salida

del controlador cambie en un
10,00%.
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Tabla 59. Ajustes basicos del controlador PID

Seleccion de unidad para
el valor real.

1=%

2=1/min

3=rpm

4=ppm

S5=pps

6=l/s

7=/min

8=l/h

9=kg/s

10=kg/min

11=kg/h

12=m3/s

13=m3/min

14=m3/h

15=m/s

16=mbar

17=bar

18=Pa

19=kPa

20=mVS

Seleccion de 21=kW

P3.13.1.4 unidades de proceso ! 4h ! 1036 22=°C
23=qgal/s
24=gal/min
25=gal/h
26=lb/s
27=lb/min
28=lb/h
29=ft3/s
30=ft3/min
31=ft3/h
32=ft/s
33=in wg
34=ft wg
35=PSI
36=Ib/in2
37=ib/pulg2
38=cv
39=°F
40=pie
41=pulgada
42=mm
43=cm
bLh=m

Valor en unidades de
proceso en 0% de valor
actual o referencia.
Minima unidad ) ) ) IIEsFe ajuste de esgala se realiza
P3.13.1.5 Varia Varia Varia 0 1033 | unicamente con fines de
de proceso Y

monitorizacion. EL controlador
PID sigue usando el porcentaje
internamente a efectos de
valores actuales y referencias.

P3.13.1.6 Maxima unidad Varia Varia Varia 100 1034 | Consulte el caso anterior.
de proceso

P3.13.1.7 Decimales unidades 0 4 2 1035 Ndmero de‘deC|males del
de proceso valor de unidad de proceso
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Tabla 59. Ajustes basicos del controlador PID

0 = Normal (Valor actual <
Referencia -> Aumento

de salida PID)

1 = Invertido (Valor actual <
Referencia -> Reduccion

de salida PID)

Area de banda muerta en
torno a la referencia en
unidades de proceso. La
salida de PID se bloquea si
el valor actual se mantiene
dentro del 4rea de banda
muerta durante un tiempo
predefinido.

P3.13.1.8 Inversion del error 0 1 0 340

P3.13.1.9 Banda muerta Varia Varia Varia 0 1056

Sielvalor actual se mantiene
Retraso de banda dentro del 4rea de banda
P3.13.1.10 0,00 320,00 s 0,00 1057 | muerta durante un tiempo
muerta .. .
predefinido, la salida se
bloquea.
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4.13.2

REFERENCIAS

Tabla 60. Ajustes de referencias

Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por defecto

Descripcion

P3.13.2.1

Referencia 1 Panel PID

Varia

Varia

Varia

0

167

P3.13.2.2

Referencia 2 Panel PID

Varia

Varia

Varia

0

168

P3.13.2.3

Tiempo de rampa

0,00

300,0

0,00

1068

Define los tiempos de rampa
de subida y descenso para
los cambios de referencia.
(Tiempo para cambiar de
minimo a maximo)

P3.13.2.4

Activar aumento
referencia PID

Varia

Varia

DigIN
ranura 0.1

1046

FALSE = Sin referencia
adicional
TRUE = Referencia adicional

P3.13.2.5

Seleccion de
referencia 1/2 PID

Varia

Varia

DigIN
ranura 0.1*

1047

FALSE = Referencia 1 PID
TRUE = Referencia 2 PID

P3.13.2.6

Seleccion de
referencia 1 PID

32

3*

332

0 =No usado

1 = Referencia 1 de panel
2 = Referencia 2 de panel
3=Al1

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7=AI5

8=Al6

9=ProcessDataln1
10=ProcessDataln2
11=ProcessDataln3
12=ProcessDataln4
13=ProcessDataln5
14=ProcessDatalné
15=ProcessDataln7
16=ProcessDataln8
17=EntrTemp 1
18=EntrTemp 2
19=EntrTemp 3
20=EntrTemp 4
21=EntrTemp 5
22=EntrTemp 6

23=Block Out. 1

24=Block Out.
25=Block Out.
26=Block Out.
27=Block Out.
28=Block Out.
29=Block Out.
30=Block Out.
31=Block Out.
Las entradas analdgicas y las Pro-
cessData In se administran como
porcentajes (0,00-100,00%) y se
ajustan a escala en funcion de los
valores minimo y maximo de refe-
rencia.

iATENCI(')N! Las senales de Pro-
cess Data In utilizan dos decimales.

O 00 ~Ngo~0l N

P3.13.2.7

Minimo de referencia 1
PID

Varia

Varia

%

0,00

1069

Valor minimo en minimo
de sefnal analégica.

P3.13.2.8

Maximo de referencia
1PID

Varia

Varia

%

100,00

1070

Valor maximo en maximo
de sefnal analdgica.

P3.13.2.9

Referencia 1 PID
adicional

-2,0

2,0

1,0

1071

La referencia se puede refor-
zar con una entrada digital.

P3.13.2.10

Seleccion de referen-
cia 2 PID para fuente

Varia

2*

431

Consulte el par. P3.13.2.6.
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Tabla 60. Ajustes de referencias

P3.13.2.11 Mlnlmodeprlgferenuaz Varia | Varia % 0.00 1073 | Valor minimo en minimo

de senal analdgica.

P3.13.2.12 Maximo de referencia Varia Varia % 100,00 1074 ValorfnaX|mo,er.1 maximo
2 PID de senal analdgica.
P3.13.213 | Referencia 2 PID -2,0 2,0 X 1,0 | 1078 | Consulte P3.13.2.9.
adicional

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el pardametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de pardmetros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.
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4.13.3 AJUSTES DE VALORES ACTUALES
Tabla 61. Ajustes de valores actuales

indice Parametro Min. Max. | Unidad |Por defecto| ID Descripcion

1=Solo se utiliza la fuente 1
2=Raiz (Fuente 1J;
(Flujo=Constante x raiz (presidn))
3=Raiz (Fuente 1 - Fuente 2)
4=Raiz (Fuente 1) + Raiz (Fuente 2)
5= Fuente 1 + Fuente 2

6= Fuente 1 - Fuente 2

7=MIN (Fuente 1, Fuente 2)
8=MAX (Fuente 1, Fuente 2)
9=MEDIA (Fuente 1, Fuente 2)

Ganancia funcién Utilizado, por ejemplo, con la
P3.13.3.2 -1000,0 | 1000,0 % 100,0 1058 | seleccién 2 en la funcidn de
valor actual
valor actual

P3.13.3.1 | Funciodn valor actual 1 9 1* 333

0 =No usado

1=Al

2=AI2

3=AI3

4 =Alb

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1

8 = ProcessDataln2

9 = ProcessDataln3

10 = ProcessDataln4

11 = ProcessDatalnb

12 = ProcessDatalné

13 = ProcessDataln7

14 = ProcessDataln8

15 = Entrada de temperatura 1
16 = Entrada de temperatura 2
17 = Entrada de temperatura 3
18 = Entrada de temperatura 4
19 = Entrada de temperatura 5
20 = Entrada de temperatura 6

Seleccién valor 21 = Block Out. 1

P3.13.3.3 actual 1 0 30 2* 334 |22 =Block Out. 2
23 = Block Out. 3
24 = Block Out. 4
25 = Block Out. 5
26 = Block Out. 6
27 = Block Out. 7
28 = Block Out. 8

29 = Block Out. 9

30 = Block Out. 10

Las entradas analégicas y las
Process Data In se administran
como porcentajes (0.00-100.00%)
y se ajustan a escala en funcién
de los valores minimo y maximo
de valor actual.

{ATENCION! La Process Data In
utiliza dos decimales.

NOTA Si se seleccionan entradas
de temperatura, los pardmetros
de ajuste de escala minimoy
maximo de valor actual se deben
establecer en

-50-200°C
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Tabla 61. Ajustes de valores actuales

P3.13.3.4 | Mimmodevalor |y o vara % 000 | 336 | Valor minimo en minimo
actual 1 de senal analdgica.
p3.13.3.5| Maximodevalor |y o | yar % 100,00 | 337 | Valor maximo en maximo
actual 1 de senal analdgica.
P3.133.4| “eleccionvalor 0 Varfa 0 335 | Consulte P3.13.3.3
actual 2
Minimo de valor a , , Valor minimo en minimo
P3.13.3.7 Varia Varia % 0,00 338 N ..
ctual 2 de senal analdgica.
M3.13.3.g| Maximodevalor |y vara % 100,00 | 339 |'alor maximo en maximo
actual 2 de senal analdgica.

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.

4.13.4 AJUSTES DE VALOR ACTUAL ESTIMADO

Tabla 62. Ajustes de valor actual estimado

indice Parametro Min. Max. |Unidad |Pordefecto| ID Descripcion
P3.13.4.1 | Funciondevaloractual 1 9 1 1059 | Consulte P3.13.3.1.
estimado
P3.13.4.2 | G2nanciadefuncionde | = 44, 1000 % 100,0 | 1060 |Consulte P3.13.3.2.
valor actual estimado

P3.13.43 |  >eleccionvalor 0 25 0 1061 | Consulte P3.13.3.3.
actual estimado 1

P3.13.4.4 Minimo de valor -200,00 | 200,00 % 0,00 | 1062 |Consulte P3.13.3.4.
actual estimado 1

P3.13.4.5 Maximo de valor -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1063 | Consulte P3.13.3.5.
actual estimado 1

P3.13.4.6 |  >eleccionvalor 0 25 0 1064 | Consulte P3.13.3.6.
actual estimado 2

P3.13.4.7 Min. de valor -200,00 | 200,00 % 0,00 | 1065 | Consulte P3.13.3.7.
actual estimado 2

P3.13.4.8 Max. de valor -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1066 |Consulte M3.13.3.8.
actual estimado 2
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4.13.5 FUNCION DORMIR
Tabla 63. Funcion dormir
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
El convertidor pasa al modo
dormir cuando la frecuencia
de salida se mantiene por
P3.13.5.1 Frecuencia de_Dormlr 0.00 320.00 Hy 0.00 1016 debr_;uo de este llmlte dura_nte
para Referencia 1 PID un tiempo superior al defi-
nido en el parametro de
retraso de dormir para Refe-
rencia 1, P3.13.5.2.
Periodo de tiempo minimo
Retraso de dormir que se debe mantener la fre-
P3.13.5.2 . 0 3000 3 0 1017 | cuencia por debajo de
para Referencia 1 PID
P3.13.5.1 para que se
detenga el convertidor.
Define el nivel de la supervi-
Nivel de despertar sion de despertar relativa al
P3.13.5.3 P Varia Varia Varia 0,0000 1018 |valor actual de PID. Utiliza
para Referencia 1 PID .
las unidades de proceso
seleccionadas.
Seleccione el funciona-
miento del parametro
Modo despertar para P3.13.5.3 Nivel de despertar
P3.13.5.4 Referencia 1 PID 0 ! 0 1019 Referencia 1 PID
0=Nivel absoluto
1=Referencia relativa
Referencia 1 PID . .
P3.13.5.5 . -9999 9999 P3.13.1.4 0 1793 | Referencia PID adicional
adicional
Tiempo maximo Tiempo de espera de
P3.13.5.6 | de referencia PID 1 300 s 30 1795 po de espe
o referencia adicional
adicional 1
p3.13.5.7 | Frecuenciadedormir | g 44 | 39 g9 Hz 0,00 | 1075 |Consulte P3.13.5.1.
para Referencia 2 PID
P3.13.5.8 | Retrasodedormir 0 3000 s 0 | 1076 |Consulte P3.13.5.2.
para Referencia 2 PID
p3.1359 | Niveldedespertar |\ o | vara | Varia 0,0 | 1077 |Consulte P3.13.5.3.
para Referencia 2 PID
Seleccione el funciona-
miento del parametro
P3.13.5.10 | Modo de despertar 0 1 0 1020 | P3.13.5.9 Referencia 2 PID
para Referencia 2 PID :
0=Nivel absoluto
1=Referencia relativa
P3.13.5.11 | referenciaZPID 900 | 9999 |P3i314| 0 1794 | Consulte P3.13.5.4.
adicional
Tiempo maximo
P3.13.5.12 de referencia 2 PID 1 300 3 30 1796 | Consulte P3.13.5.5.

adicional

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09



MENU PARAMETROS

VACON ® 129

4.13.6 SUPERVISIéN VALOR ACTUAL
Tabla 64. Supervision valor actual
- a q 2 . Por 2
Indice Parametro Min. Max. Unidad ID Descripcion
defecto
: Habilitar supervision 0 = Deshabilitado
QJ’ P3.13.6.1 valor actual 0 1 0 735 1 = Habilitado
ﬂ’ P3.13.6.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 736 Supervision de. valor actual/
proceso superior
ﬂ. P3.13.6.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 758 Superws.lon d.e valor actual/
proceso inferior
Sino se alcanza el valor
ﬁ' P3.13.6.4 Retraso 0 30000 s 0 737 |deseado en este tiempo, se
crea un fallo o una alarma.
0 = Sin accién
Respuesta frente 1=Alarma
P3.13.6.5 | al fallo de supervision 0 3 2 749 |2 ="Fallo (paro de acuerdo
de PID1 con P3.2.5)
3 = Fallo (paro libre)
4.13.7 PARAMETROS DE COMPENSACION POR PERDIDA DE PRESION
Tabla 65. Parametros de compensacion por pérdida de presion
- a a o . Por —
Indice Parametro Min. Max. Unidad ID Descripcion
defecto
Habilita la compensacion por
Habilitar compensa- pérdida de presion en la refe-
ﬂ. P3.13.7.1 | cién para referencia 1 0 1 0 1189 |rencia 1.
PID 0 = Deshabilitado
1 = Habilitado
Valor anadido proporcional-
mente a la frecuencia.
(7 p3.13.7.2 | Maximacompensa- |y Ly varia | 00 | 1190 | COMPensacion de la referen-
cién referencia 1 PID cia = Compensacion max. *
(FrecSal-FrecMin)/(FrecMax-
FrecMin)
Habilitar compensa-
P3.13.7.3 | cidn para referencia 2 0 1 0 1191 | Consulte P3.13.7.1.
PID
P3.13.7.4 | Maximacompensa- |y | o | varfa | 00 | 1192 | Consulte P3.13.7.2,
cién referencia 2 PID
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4.13.8 AJUSTES DE PRELLENADO TUBERIA
Tabla 66. Ajustes de Prellenado tuberia

Por

indice Parametro Min. Max. | Unidad ID Descripcion
defecto
0 = Deshabilitado
Funcidn de 1 = Habilitado, Nivel
ﬂ. P3.13.8.1 Prellenado PID 0 2 0 1094 2 = Habilitado, limite \de

tiempo

Frecuencia de Referencia de frecuencia que
ﬁ' P3.13.8.2 0,00 P3.3.1.2 Hz 20,00 | 1055 |se va a usar cuando la funcién
Prellenado PID ..
de prellenado esta activa.

El convertidor funciona con
la frecuencia de prellenado
(P3.13.8.2) hasta que el valor
Nivel de ) ) ) actual de PID alcanza este
ﬂ. P3.13.8.3 Prellenado PID Varia Varia Varia 0,0000 | 1095 |valor. En este punto, el contro-
lador PID empieza a regular.
{ATENCION! Este parametro
solo se usa si se selecciona
P3.13.8.1 = 1 Habilitado (Nivel).

Si P3.13.8.1 = 1 Habilitado

(Nivel):

Sino se alcanza el nivel

de prellenado deseado

en este tiempo, se genera

un fallo o una alarma.

0=Sin tiempo de espera,

Limite de tiempo si.n activacion de fal%o.

Qj’ P3.13.8.4 de Prellenado PID 0 30000 s 0 1096 | Si P3.13.8.1 = 2 Habilitado
(Tiempo de esperal:

El convertidor funciona con

la frecuencia de prellenado

(P3.13.8.2) hasta que haya

transcurrido el tiempo defi-

nido por este parametro. A

partir de entonces, el contro-

lador PID empieza a regular.

0 = Sin accién
1 =Alarma
2 = Fallo (paro de acuerdo
Respuesta frente a falo 0 3 9 738 | CON modo de paro)

de Prellenado PID 3 = Fallo (paro libre)
NOTA Este parametro se
utiliza solo si P3.13.8.1 =1
Habilitado (Nivel)

P3.13.8.5
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4.13.9

SUPERVISION DE PRESION DE ENTRADA
Tabla 67. Parametros de supervision de presion de entrada

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por
defecto

1D

Descripcion

P3.13.9.1

Habilitar supervision

1685

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

Habilita la supervision
de la presion de entrada.

P3.13.9.2

Senal de supervision

23

1686

Fuente de la senal de medi-
cién de la presion de entrada:
0=Entrada analégica 1
1=Entrada analégica 2
2=Entrada analdgica 3
3=Entrada analdgica 4
4=Entrada analdgica 5
5=Entrada analdgica 6
6=ProcessDataln1 (0-100%])
7=ProcessDataln2 (0-100%)
8=ProcessDataln3 (0-100%)
9=ProcessDataln4 (0-100%)
10=ProcessDataln5 (0-100%)
11=ProcessDatalné (0-100%)
12=ProcessDataln7 (0-100%)
13=ProcessDataln8 (0-100%)
14 = Block Out. 1
15 = Block Out. 2
16 = Block Out. 3
17 = Block Out. 4
18 = Block Out. 5
19 = Block Out. 6
20 = Block Out. 7
21 =Block Out. 8
22 = Block Out. 9
23 = Block Out. 1

P3.13.9.3

Seleccidn de unidad de
presion

Varia

1687

1=%
2=mbar
3=bar
4=Pa
5=kPa
6=PS
7=mmHg
8=Torr
9=lb/in2

P3.13.9.4

Decimales para unida-
des de supervision

1688

Selecciona el nimero de
decimales que se muestran.

P3.13.9.5

Valor minimo de
unidad de supervision

Varia

Varia

P3.13.9.3

0,00

1689

P3.13.9.6

Valor maximo de
unidad de supervision

Varia

Varia

P3.13.9.3

10,00

1690

Los parametros de min.

y max. de la unidad son los
valores de senal correspon-
dientes a, por ejemplo, 4 mA
y 20 mA respectivamente
(ajustados a escala de forma
lineal entre estos).

P3.13.9.7

Nivel de alarma
de supervision

Varia

Varia

P3.13.9.3

0,50

1691

La alarma (ID de fallo 1363)
se activara si la sefnal de
supervision se mantiene por
debajo del nivel de alarma
durante un tiempo superior
al definido en el parametro
P3.13.9.9.
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Tabla 67. Parametros de supervision de presion de entrada

indice Parametro Min. Max. Unidad 27 ID Descripcion
defecto

El fallo (ID de fallo 1409)

se iniciard si la sefal de

Nivel de fallo supervision se mantiene

P3.13.9.8 . Varia Varia |P3.13.9.3| 0,10 1692 | por debajo del nivel de fallo
de supervision . .

durante un tiempo superior
al definido en el parametro
P3.13.9.9.

Tiempo de retraso para ini-
ciar la alarma o el fallo de
supervision de la presion
Retraso de fallo de entrada si la sefal de
P3.13.9.9 -, 0,00 60,00 s 5,00 1693 | supervision se mantiene

de supervision : .

por debajo del nivel de

alarma o fallo durante un
tiempo superior al definido
por este parametro.

Define el régimen de reduc-
Reduccién de cion de referencia del contro-
P3.13.9.10 . 0,0 100,0 % 10,0 1694 |lador PID cuando la alarma
referencia de PID L .,
de supervisidn de presidn
de entrada se activa.

Valor de control de la senal
Monitorizacién de supervision de la presion
V3.13.9.11 ., P3.13.9.5 | P3.13.9.6 | P3.13.9.3| Varia 1695 | de entrada seleccionada.
presion de entrada .

Valor de ajuste de escala
de acuerdo con P3.13.9.4.

ﬁ. 4.13.10 DORMIR SIN DETECCION DE DEMANDA (DSDD)
Tabla 68. Dormir sin deteccién de demanda (DSDD)

indice Parametro Min. Max. Unidad il 1D Descripcion
defecto
Habilita la funciéon dormir
Habilitar dormir sin sin deteccion de demanda
P3.13.10.1 | deteccién de demanda 0 1 0 1649 | (DSDD).
(DSDD) 0 = Deshabilitado
1 = Habilitado
Semiamplitud de banda
P3.13.10.2 Error histéresis de 0 999999 | P3.13.1.4 0.5 1458 dg error de proceso.sflme—
DSDD trico para no deteccidn de
demanda (O+histéresis)
Frecuencia histéresis Histéresis de frecuencia
P3.13.10.3 1,00 pP3.3.1.2 Hz 3,00 1663 | para no deteccion de
de DSDD
demanda
Tiempo de supervision Valor actual adicional para
P3.13.10.4 de DSDD 0 600 s 120 1668 DSDD
Se anade un offset al valor
P3.13.10.5| Afadir DSDD real 01 |P3.13.102|P3.13.14| 05 | 1649 |dereferenciade PID real
para reducir la salida de
PID y alcanzar el dormir.
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4.14 GRUPO 3.14: CONTROLADOR PID EXTERNO

4.14 .1 AJUSTES BASICOS DEL CONTROLADOR PID EXTERNO

Para obtener informacion mas detallada, consulte el capitulo 4.13.
Tabla 69. Ajustes basicos del controlador PID externo

indice Parametro Min. Max. A s ID Descripcion
d defecto

P3.14.1.1 | Habilitar PID externo 0 1 0 1630 | 9 = Deshabilitado
1 = Habilitado
FALSE=PID externo detenido
TRUE=regulacién de PID

DigIN externo
P3.14.1.2 Senal de marcha ranura | 1049 |Este parametro no tendra
0.2 efecto si el controlador PID

externo no esta habilitado
mediante P3.14.1.1.

Valor de salida del controla-
dor PID expresado en por-
P3.14.1.3 Salida PID en paro 0.0 100.0 % 0.0 1100 | centaje de su valor de salida
maximo mientras es dete-
nido desde la entrada digital.

P3.14.1.4 Ganancia de PID 0,00 1000,00 % 100,00 | 1631 | Consulte P3.13.1.1.
P3.14.1.5 | Tiempo integral de PID 0,00 600,00 s 1,00 1632 | Consulte P3.13.1.2.
P3.14.1.6 T'emsz ‘;le[r)'vada 0,00 | 100,00 | s 0,00 | 1633 | Consulte P3.13.1.3.
P3.14.1.7 | Seleccion de unidades 0 4 0 1635 | Consulte P3.13.1.4.
de proceso
Minima unidad , , ,
P3.14.1.8 Varia Varia Varia 0 1664 | Consulte P3.13.1.5.
de proceso
P3.14.1.9 Maxima unidad Varfa | Varia | Varia | 100 | 1665 | Consulte P3.13.4.6.
de proceso
P3.14.1.10 Decimales unidades 0 4 9 1666
de proceso
P3.14.1.11 Inversion del error 0 1 0 1636 | Consulte P3.13.18.
P3.14.1.12 Banda muerta Varia Varia Varia 0,0 1637 | Consulte P3.13.1.9.
P3.14.1.13 | Tetrasodebanda 000 |32000] s 0,00 | 1638 |Consulte P3.13.1.10,

muerta
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4.14.2 REFERENCIAS DEL CONTROLADOR PID EXTERNO
Tabla 70. Referencias del controlador PID externo

indice Parametro Min. Max. | Unidad e ID Descripcion
defecto
Referencia 1 ,
P3.14.2.1 de Panel PID P3.14.1.8 | P3.14.1.8 | Varia 0,00 1640
Referencia 2 ,
P3.14.2.2 de Panel PID P3.14.1.8 | P3.14.1.9 | Varia 0,00 1641
P3.14.2.3 Tiempo de rampa 0,00 300,00 s 0,00 1642
Seleccion de DigIN FALSE = Referencia 1 PID
P3.14.2.4 referencia 1/2 PID ranura 0.1 1048 TRUE = Referencia 2 PID

0 = No usado

1 = Referencia 1 panel

2 = Referencia 2 panel

3=Al

4=AlI2

5=AI3

6=Al4

7 = Al5

8=Al6

9 =ProcessDataln1

10 =ProcessDataln2

11 =ProcessDataln3

12 =ProcessDataln4

13 =ProcessDatalnb

14 =ProcessDatalné

15 =ProcessDataln7

16 =ProcessDataln8

17 = Entrada de temperatura 1

18 = Entrada de temperatura 2

19 = Entrada de temperatura 3

20 = Entrada de temperatura 4

21 = Entrada de temperatura 5

Seleccién de 22 = Entrada de temperatura é

P3.14.2.5 referencia 1 PID 0 32 1 1643 |23 =Block Out.
24 = Block Out.

25 = Block Out.

26 = Block Out.

27 = Block Out.

28 = Block Out.

29 = Block Out.

30 = Block Out.

31 =Block Out.

32 = Block Out. 10

Las entradas analdgicas y las

Process Data In se administran

como porcentajes (0,00-100,00%)

y se ajustan a escala en funcién

de los valores minimo y maximo

de referencia.

JATENCION! Las sefiales de Pro-

cess Data In utilizan dos decimales.

NOTA Si se seleccionan entradas

de temperatura, los parametros

de ajuste de escala minimo

y maximo de referencia se

deben establecer en

00Ol WN —

~O

-50..200 C
P3.14.2.6 Minimo de referencia 1 Varia Varia % 0,00 1644 Valor minimo en minimo
PID de senal analdgica.
P3.14.2.7 Maximo de referencia Varia Varia % 100,00 | 1645 Valor maximo en maximo
1PID de senal analdgica.
P3.14.2.8 | >eleccion de referen- 0 32 0 | 1646 | Consulte P3.14.2.5.
cia2PID
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Tabla 70. Referencias del controlador PID externo

P3.14.2.9 Minimo de referencia 2 Varia Varia % 0,00 1647 Valor~m|n|m0 en minimo
PID de senal analdgica.

P3.14.2.10 Maximo de referencia Varia Varia % 100,00 | 1648 Valor maximo en maximo
2PID de senal analdgica.

4.14.3 VALORES ACTUALES

Para obtener informacion mas detallada, consulte el capitulo 4.13..
Tabla 71. Valores actuales del controlador PID externo

indice Parametro Min. Max. | Unidad el ID Descripcion
defecto
P3.14.3.1 | Funcidn de valor actual 1 9 1 1650 | Consulte P3.13.3.1.
P3.14.3.2 Ga”a”“zg‘:;"’” valor | _1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1651 | Consulte P3.13.3.2.
P3.14.3.3 | Seleccion valor actual 1 0 30 1 1652 | Consulte P3.13.3.3.
P3.14.3.4 | Minimo de valor actual 1|  Varfa Varia % 0,00 | 1453 | /alor minimo en minimo
de senal analdgica.
P3.14.3.5 | Maximo de valor actual 1| Varia | Varia % 100,00 | 1654 | Y8lor maximo en maximo
de senal analdgica.
P3.14.3.6 | Seleccion valor actual 2 0 30 2 1655 | Consulte P3.13.3.6.
P3.14.3.7 | Minimo de valor actual 2| Varia Varia % 0,00 1656 Val0r~m|n|mo &n minimo
de senal analogica.
P3.14.3.8 |Maximo de valor actual 2| Varia | Varfa % 100,00 | 1657 | Yalor maximo en maximo
de senal analdgica.

4.14.4 SUPERVISION VALOR ACTUAL

Para obtener informacion mas detallada, consulte el capitulo 4.13.
Tabla 72. Supervision valor actual del controlador PID externo

indice Parametro Min. Max. | Unidad ol ID Descripcion
defecto
Habilitar supervision 0 = Deshabilitado
P3.14.4.1 de valor actual 0 1 0 1659 1 = Habilitado
P3.14.4.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 1660 | Consulte P3.13.6.2.
P3.14.4.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 1661 | Consulte P3.13.6.3.
Sino se alcanza el valor
P3.14.4.4 Retraso 0 30000 s 0 1662 | deseado en este tiempo, se
activa un fallo o una alarma.
Respuesta frente al
P3.14.4.5 | fallo de supervision de 0 3 2 757 | Consulte P3.9.1.2.
PID externo
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4.15 GRUPO 3.15: MuLTiBomMBA (PFC, MULTIMASTER)

4.15.1 PARAMETROS DE MULTIBOMBA
Tabla 73. Parametros de MultiBomba (PFC, MultiMaster)

indice Parametro Min. Max. |Unidad e ID Descripcion
defecto
0=PFC
‘D‘. P3.15.1 Modo MultiBomba 0 2 0* 1785 |1 = MultiFollower
2 = MultiMaster
Ndmero total de motores
(7 ) P3.15.2 | Numero de bombas 1 8 1+ | 1001 | {Pombas/ventiladores)
utilizados en el sistema

MultiBomba.

Cada convertidor del sistema
de bombas debe tener un
nimero de orden (ID)
exclusivo que empiece

‘a" P3.15.3 Ndmero ID de bomba 0 10 0 1500 |siempre por 1.

NOTA Este parametro solo
se utiliza si se selecciona el
modo MultiFollower o
MultiMaster en P3.15.1.

¢ Esta conectada la sefal de
marcha y/o la sefal de valor
actual de PID al convertidor?

(7] p3.154 | “enalesdemarchay 0 2 1 1782 | 0= No conectada
valor actual -
1=Solo senal de marcha
conectada

2=Senales conectadas

Habilitar o deshabilitar el

uso de enclavamientos. Los
enclavamientos se utilizan
‘a’ P3.15.5 Enclavamientos 0 1 1* 1032 | para comunicar al sistema si
un motor esta conectado o no.
0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

Deshabilita o habilita la
rotacion del orden de marcha
y la prioridad de los motores.

s ., L. .
‘a‘ P3.15.6 Rotacion automatica 0 2 1 1027 0 = Deshabilitado
1 = Habilitado (intervalo)
2 = Habilitado (tiempo real)
. ., 0 = Bombas auxiliares
V‘ *
‘a‘ P3.15.7 Tipo de rotacidn 0 1 1 1028 1 = Todas las bormnbas

Tras la expiracion del tiempo
definido con este parametro,
se activa la funcién de
(7 P3.158 | Intervalode rotacién | 0,0 | 30000 | h | 480* | 109 |rOtacionautomaticasila
capacidad utilizada esta por
debajo del nivel definido con
los parametros P3.15.11y
P3.15.12.
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Tabla 73. Parametros de MultiBomba (PFC, MultiMaster)

Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por
defecto

1D

Descripcion

P3.15.9

Dias para rotacion

127

1786

Dias de la semana en que
se reorganiza el orden

de arranque (rotacién
automatica).

NOTA Este parametro solo se
usa si P3.15.6 =2 y esta
instalada la bateria de RTC.
B0=Domingo

B1=Lunes

B2=Martes

B3=Miércoles

B4=Jueves

B5=Viernes

Bé6=Sabado

P3.15.10

Hora del dia
para rotacion

00:00:00

23:59:59

Hora

00:00:00

1787

Hora del dia en que se
reorganiza el orden de
marcha (rotacion
automatica).

NOTA Este parametro solo se
usa si P3.15.6 =2y esta
instalada la bateria de RTC.

P3.15.11

Limite de frecuencia
para rotacion

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00 *

1031

P3.15.12

Limite de bombas
para rotacion

1030

Estos parametros definen
el nivel por debajo del cual
debe mantenerse la
capacidad utilizada para
que se realice la rotacion
automatica.

P3.15.13

Limite de conexidn/
desconexion auxiliares

100

%

10 *

1097

Porcentaje de la referencia,
por ejemplo,

Referencia =5 bar

Limite de conexidn/desco-
nexion auxiliares = 10%
Mientras el valor actual se
mantenga entre 4,5y 5,5
bares, no se pondran en
marcha ni se detendran las
bombas auxiliares.

P3.15.14

Tiempo de conexion/
desconexion auxiliares

3600

10 *

1098

Con el valor actual fuera del
limite de conexién/desco-
nexion auxiliares, debe trans-
currir tiempo para que se
pongan en marcha o se deten-
gan las bombas auxiliares.

P3.15.15

Velocidad de produc-
cioén constante

0,0

100,0

%

100,0 *

1513

Velocidad de produccion nomi-
nal de la bomba expresada
como valor porcentual de Min-
Frec-MaxFrec. Define la velo-
cidad constante a la que la
bomba se bloquea después

de alcanzarse la frecuencia
maxima y de que la bomba
siguiente inicie la regulacion
en modo MultiMaster
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Tabla 73. Parametros de MultiBomba (PFC, MultiMaster)

indice Parametro Min. Max. |Unidad el ID Descripcion
defecto
Ndmero méaximo de bombas
en marcha al mismo tiempo
Limite de bombas en en el sistema MultiBomba.
P3.15.16 marcha al mismo 1 P3.15.2 3* 1187 | NOTA Si se cambia el para-
tiempo metro P3.15.2, se copiara
automaticamente el mismo
valor a este parametro.
M3.15.17 Senales de Consulte el capitulo 4.15.2 mas adelante.

enclavamiento

Supervision de

M3.15.18 .
sobrepresion

Consulte el capitulo 4.15.3 mas adelante.

Contadores de tiempo

M3.15.19 de marcha

Consulte el capitulo 4.15.4 mas adelante.

M3.15.22 Ajustes avanzados Consulte el capitulo 4.15.5 mas adelante.

* Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de pardmetros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.

4.15.2 SENALES DE ENCLAVAMIENTO
Tabla 74. SefAales de enclavamiento

indice Parametro Min. Max. |Unidad de|::£to ID Descripcion
I TR e e I B R e i
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4.15.3 PARAMETROS DE SUPERVISION DE SOBREPRESION
Tabla 75. Parametros de supervision de sobrepresion
- . p , . Por —
Indice Parametro Min. Max. |Unidad ID Descripcion
defecto
Habilitar supervision 0 = Deshabilitado
P3.15.18.1 de sobrepresion 0 ! 0 1698 1 = Habilitado
Esta funcion detiene inme-
diatamente todas las bombas
P3.15.18.2| Nivel de supervision Varia Varia Varia 0,00 1699 |auxiliares cuando el valor
actual de PID alcanza este
nivel.
4.15.4 CONTADORES DE TIEMPO DE MARCHA DE BOMBAS
Tabla 76. Parametros de contadores de tiempo de marcha de bombas
- P o 2 . Por N
Indice Parametro Min. Max. |Unidad ID Descripcion
defecto
0 = Sin accidn
Editar contador de 1 = Activar el valor de contador
P3.15.19.1 . 0 1 0 1673 | definido (P3.15.19.2) el conta-
tiempo de marcha .
dor de tiempo de marcha de la
bomba seleccionada
i i
P3.15.19.2| tiempo de marcha: 0 300 000 h 0 1087 P
Valor cha de la bomba o bombas
seleccionadas con P3.15.19.3
Selecciona la bomba cuyo
Editar contador de valor de contador de tiempo
P3.15.19.3| tiempo de marcha: 0 8 1 1088 | de marcha se establecera
Seleccion de bomba en el valor definido con
P3.15.19.2
Se activara una alarma cuando
Alarma de contador el tiempo de marcha de la
P3.15.19.4| de tiempo de marcha 0 300 000 h 0 1109 P .
bomba supere este limite.
de la bomba
0 = No usado
P3.15.19.5| de tiempo de marcha 0 300 000 h 0 1110 P .
bomba supere este limite.
de la bomba
0 = No usado
4.15.5 AJUSTES AVANZADOS
Tabla 77. Parametros para ajustes avanzados
- , , , . Por .,
Indice Parametro Min. Max. |Unidad ID Descripcion
defecto
P3.15.02.1| Frecuenciaconexion | 3444\ 3000 | W, | 3200 15545
auxiliares
P3.15.02.2| Frecuencia desco- 00 ||P33.12]| Hz 0,0 15546
nexion auxiliares
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4.16 GRUPO 3.16: CONTADORES DE MANTENIMIENTO
‘U' Tabla 78. Parametros de contadores de mantenimiento
indice Parametro Min. Max. |Unidad | Por defecto ID Descripcion

0 =No usado
P3.16.1 | Unidades contador 1 0 2 0 1104 |1 =Horas

2 = Revoluciones*1000

Determina cuando se activa
P3.16.2 Alarma limite 0 Varia | h/kRev 0 1105 |una alarma de manteni-
de contador 1 miento para el contador 1.

0 =No usado

Determina cuando se activa
P3.16.3 Fallo limite 0 Varia | h/kRev 0 1106 |Un fallo de mantenimiento
de contador 1 para el contador 1.

0 =No usado

Se activa para resetear el

B3.16.4 | Reset de contador 1 0 1 0 1107 o
contador de mantenimiento 1.

Reset de entrada
P3.16.5 digital (DI) Varia Varia 0 490 | TRUE = Reset
de contador 1
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4.17

GRUPO 3.17: MODO ANTI-INCENDIO
Tabla 79. Parametros del modo Anti-Incendio

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por defecto

ID

Descripcion

P3.17.1

Contrasena de modo
Anti-Incendio

0

9999

0

1599

1002 = Habilitado
1234 = Modo prueba

P3.17.2

Seleccion de referen-
cia de frecuencia en
modo Anti-Incendio

18

1617

Seleccion de la referencia
cuando el modo Anti-Incendio
se encuentra activo. Permite
la seleccion de, por ejemplo,
el controlador de Al1 o PID
como referencia también
mientras el convertidor fun-
ciona en modo Anti-Incendio.
0 = Frecuencia de modo
Anti-Incendio

1 = Velocidades fijas

2 = Referencia Panel

3 = Fieldbus

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = Referencia PID1

8 = Potencidmetro motorizado
9 = Block Out. 1
10 = Block Out.
11 = Block Out.
12 = Block Out.
13 = Block Out.
14 = Block Out.
15 = Block Out.
16 = Block Out.
17 = Block Out.
18 = Block Out. 10

= 000 ~JOo U M~NWN

P3.17.3

Frecuencia de modo
Anti-Incendio

0,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frecuencia utilizada cuando
el modo Anti-Incendio esta
activado.

P3.17.4

Activar modo Anti-
Incendio por contacto
abierto

DigIN ranura
0.2

1596

FALSE = Modo Anti-Incendio
activo
TRUE = Sin acciodn

P3.17.5

Activar modo Anti-
Incendio por contacto
cerrado

DigIN ranura
0.1

1619

FALSE = Sin accion
TRUE = Modo Anti-Incendio
activo

P3.17.6

Inversion de giro
modo Anti-Incendio

DigIN ranura
0.1

1618

Orden de inversidn del sentido
de giro mientras el convertidor
funciona en Modo Anti-Incendio.
Esta funcion no tiene efecto

en funcionamiento normal.
DigIN ranura 0.1 = Directo
DigIN ranura 0.2 = Inversion

V3.17.7

Estado de modo
Anti-Incendio

1597

Valor monitor (consulte
también la Tabla 3)

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado

2 = Activado (habilitado +
entrada digital (D) abierta)
3 = Modo prueba

Valor de ajuste de escala: 1

V3.17.8

Contador de modo
Anti-Incendio

1679

Muestra la cantidad de veces
que el modo Anti-Incendio se
ha activado en modo Habili-
tado. Este contador no se
puede resetear.

Valor de ajuste de escala: 1
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4.18 GRUPO 3.18: PARAMETROS DE CALDEO DEL MOTOR
Tabla 80. Parametros de caldeo del motor

indice Parametro Min. Max. | Unidad ey ID Descripcion
defecto

0 = No usado

1 = Siempre en estado

de paro

2 = Controlado por entrada

digital (DI)

3 = Limite de temperatura
Funcién de caldeo radiador

@' P3.18.1 del motor 0 4 0 1225 4 = Limite de temperatura

(Temperatura medida en

el motor])

{ATENCION! La funcién 4

requiere que haya instalada

una tarjeta opcional de

medicion de temperatura.

El caldeo del motor se activa
cuando la temperatura del
radiador o la temperatura
Limite de temperatura 20 100 oC/F 0 1226 medida en el motor se situa
de caldeo por debajo de este nivel,

siempre que en P3.18.1 se
haya seleccionado la opcién
304

Intensidad continua para
. el caldeo del motory el
P3.18.3 Intenisfigteoialdeo 0 0.5 A Varia 1227 | convertidor en estado de
paro. Activado de acuerdo
con P3.18.1.

FALSE = Sin accion

TRUE = Caldeo activado

en estado de paro

Se usa cuando el parametro
P3.18.1 se ha establecido en 2.
1044 | {ATENCION! También se
pueden conectar canales de
tiempo a Caldeo ON siempre
que se utilice el control DIN
(opcidn 2 del parametro
P3.18.1].

P3.18.2

P3.18.4 Activacion caldeo Varia Varia DigIN
de motor ranura 0.1
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4.19 GRUPO 3.19: PROGRAMADOR DE LOGICAS

Programador de Ldgicas es una funcion programable de mini-PLC integrada en el interior del
convertidor. Programador de Ldégicas permite que el convertidor se adapte a casi cualquier funcion
que requiera I/0 y ldgica de control. La funcion Programador de Légicas incluye una amplia
variedad de bloques de funciones ldgicas y numéricas que se combinan y amplian las funciones
del convertidor estandar, lo que garantiza que se cumplan los requisitos especificos del usuario.

Programador de Ldgicas consta de diez bloques de funciones definidos por el usuario. Cada bloque
de funciones tiene tres entradas, una salida y una amplia gama de funciones asignables.

Todos los parametros o senales de monitorizacion se pueden conectar a las entradas de bloque
con numeros ID. Las salidas de bloque estan disponibles siempre que se puedan seleccionar las
senales digital y analogica. Los bloques de funciones también se pueden usar para controlar el
valor de cualquier parametro.

Bloque 1
Entrada digital 1 \ 1 (s \—00
_ Y
C Modo: Namero ID  / B
ID15020
Entrada digital 5 \ 0 IN 2
Modo: Namero ID  /
Drive Status Word \ 1 IN 3
Modo: IDy Bit1  / g /
9433 es

Programador de Légicas no requiere el uso de ninguna herramienta ni ninguna formacion especial, ya
que la configuracion es totalmente grafica mediante la herramienta de configuracion Vacon Live. Las
configuraciones se pueden copiar usando Vacon Live como parte de la lista de parametros normales.
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MENU PARAMETROS

4.20

4.20.1

GRUPO 3.21: CONTROL DE BOMBA

PARAMETROS DE AUTOLIMPIEZA
Tabla 81. Parametros de autolimpieza

Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por defecto

ID

Descripcion

P3.21.1.1

Funcion de
AutoLimpieza

1714

0 = Deshabilitado

1 = Habilitado (DIN)

2 = Habilitado (intensidad)
3 = Habilitado (tiempo real)

P3.21.1.

Activar AutoLimpieza

DigIN
ranura 0.1

1715

Senal de entrada digital
utilizada para iniciar la
secuencia de autolimpieza.
La secuencia de autolimpieza
se anulara si la sehal de
activacion se cancela antes
de que la secuencia se haya
completado.

iATENCION! El convertidor
se pondra en marcha si la
entrada esta activada.

P3.21.1.

Limite de intensidad
de limpieza

0,0

200,0

%

120,0

1712

SiP3.12.1.1 =2, la secuencia
de limpieza empieza cuando
la intensidad del motor
supera este limite durante
un tiempo superior al
establecido en P3.21.1.4.

P3.21.1.

Retraso de intensidad
de limpieza

0,0

300,0

%

60,0

1713

SiP3.12.1.1 =2, la secuencia
de limpieza empieza cuando
la intensidad del motor
supera este limite (3.21.1.3)
durante un tiempo superior
a este retraso.

P3.21.1.

Dias de la semana
para limpieza

1723

SiP3.12.1.1=3, este parametro
define los dias de la semana
en que se ejecutara el ciclo
de limpieza.

P3.21.1.

Hora del dia para
limpieza

00:00:00

23:59:59

00:00:00

1700

SiP3.12.1.1=3, este
parametro define la hora del
dia (dias seleccionados en
P3.21.1.5) en que se ejecutara
el ciclo de limpieza.

P3.21.1.

Ciclos de limpieza

100

1716

Numero de ciclos de limpieza
en sentido directo/inverso.

P3.21.1.

Frecuenciade limpieza
directa

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1717

Frecuencia de ciclo de
autolimpieza en sentido
directo.

P3.21.1.

Tiempo de limpieza
para frecuencia directa

0,00

320.00

2,00

1718

Tiempo de funcionamiento
para la frecuencia del ciclo
de autolimpieza en sentido
directo.

P3.21.1.10

Frecuencia de limpieza
inversa

0,00

P3.3.1.2

Hz

45,00

1719

Frecuencia de ciclo de
autolimpieza en sentido
inverso.

P3.21.1.11

Tiempo de limpieza
para frecuencia
inversa

0,00

320,00

0,00

1720

Tiempo de funcionamiento
para la frecuencia del ciclo
de autolimpieza en sentido
inverso.

P3.21.1.12

Tiempo de aceleracion
de limpieza

0,1

300,0

0,1

1721

Tiempo de aceleracion del
motor cuando la autolimpieza
estd activa.

P3.21.1.13

Tiempo de
deceleracion de
limpieza

0,1

300,0

0,1

1722

Tiempo de deceleracion del
motor cuando la autolimpieza
estd activa.
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4.20.2 PARAMETROS DE BOMBA JOCKEY
Tabla 82. Parametros de bomba jockey

indice Parametro Min. Max. Unidad el ID Descripcion
defecto
0 = No usado
1 = Dormir (siempre ON): la
bomba jockey funciona inin-
terrumpidamente cuando el
P3.21.2.1|  Funcién jockey 0 2 0 1474 | Modo dormir esta activo,

2 = Dormir (por nivel): la
bomba jockey se pone en
marcha en niveles predefini-
dos cuando el modo dormir
estd activo.

La bomba jockey se pone
en marcha cuando el modo
dormir estd activo y la sefal
Nivel de marcha . . , d_e ,valor actual. de PID. s¢
P3.21.2.2 . Varia Varia Varia 0,00 1675 | situa por debajo del nivel
de bomba jockey . .

definido en este parametro.
NOTA Este parametro se
utiliza solo si P3.21.2.1 =2
(Dormir [por Nivel).

La bomba jockey se detiene
cuando el modo dormir esta
activo y la senal de valor
actual de PID supera el nivel
definido en este parametro o
el controlador PID sale del
modo dormir.

NOTA Este parametro se
utiliza solo si P3.21.2.1 =2
(Dormir [Nivell).

Nivel de paro

P3.21.2.3 de bomba jockey

Varia Varia Varia 0,00 1676

4.20.3 PARAMETROS DE LA BOMBA DE CEBADO
Tabla 83. Parametros de la bomba de cebado

indice Parametro Min. Max. |Unidad g 1D Descripcion
defecto

P3.21.3.1 Funcion de cebado 0 1 0 1677 0= Deshgbllltado
1 = Habilitado
Define el tiempo en que la

P3.213.2| Tiempo de cebado 00 | 3200 | s 30 | 1678 | POMba de cebadose poneen
marcha antes de ponerse en
marcha la bomba principal.
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4.20.4 PARAMETROS DE ANTIBLOQUEO
Tabla 84. Parametros de antibloqueo

indice Parametro Min. Max. |Unidad el ID Descripcion
defecto

Define el intervalo de tiempo
en modo dormir tras el cual
Intervalo la bomba se pone en marcha
‘U" P3.21.4.1 . 0 960 h 0 1696 | para evitar que quede blo-
de antibloqueo ;
queada si permanece en
modo dormir durante mucho

tiempo.
Define el tiempo que la
‘H’ P3.21 4.2 Tiempo Qe marcha 0 300 < 20 1697 bomba se mantiene fgpmo—
de antibloqueo nando cuando la funcién de

antibloqueo esta activada.

Define la referencia de

(7 ) P3.21.4.3 Frecuencia P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 150 | 1504 | frecuencia gue seutiliza
de antibloqueo cuando la funcion de anti-

bloqueo esta activada.
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4.20.5

PARAMETROS DE PROTECCION CONGELACION
Parametros de proteccién congelacion

Indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Por
defecto

Descripcion

P3.21.5.1

Proteccion
congelacion

1704

0 = Deshabilitado
1 = Habilitado

P3.21.5.2

Senal de temperatura

29

1705

0=Entrada de temperatura 1
(-50-200°C)

1=Entrada de temperatura 2
(-50-200°C)

2=Entrada de temperatura 3
(-50-200°C)

3=Entrada de temperatura 4
(-50-200°C)

4=Entrada de temperatura 5
(-50-200°C)

5=Entrada de temperatura 6
(-50-200°C)

6=Entrada analégica 1
7=Entrada analdgica 2
8=Entrada analdgica 3
9=Entrada analdgica 4
10=Entrada analdgica 5
11=Entrada analdgica 6
12=ProcessDataln1 (0-100%])
13=ProcessDataln2 (0-100%])
14=ProcessDataln3 (0-100%])
15=ProcessDataln4 (0-100%])
16=ProcessDataln5 (0-100%])
17=ProcessDatalné (0-100%)
18=ProcessDataln7 (0-100%)
19=ProcessDataln8 (0-100%])
20 = Block Out. 1

21 = Block Out. 2
22 = Block Out. 3
23 = Block Out. 4
24 = Block Out. 5
25 = Block Out. 6
26 = Block Out. 7
27 = Block Out. 8
28 = Block Out. 9
29 = Block Out. 10

P3.21.5.3

Minimo de senal
de temperatura

-50,0 (°C]

P3.21.5.4

OC/OF

-50,0 (°C)

1706

Valor de temperatura correspon-
diente al valor minimo de la sefal
de temperatura seleccionada.

P3.21.5.4

Maximo de sefial
de temperatura

P3.21.5.3

200,0 (°C)

OC/OF

200,0 (°C)

1707

Valor de temperatura corres-
pondiente al valor maximo de
la senal de temperatura selec-
cionada.

P3.21.5.5

Limite de temperatura
de proteccion
congelacion

P3.21.5.3

P3.21.5.4

OC/OF

5,00 (°C)

1708

Limite de temperatura por
debajo del cual la funcion de pro-
teccion congelacion se activa.

P3.21.5.6

Frecuencia de
proteccion congelacion

0,0

P3.3.1.2

Hz

10,0

1710

Referencia de frecuencia cons-
tante que se utiliza cuando la
funcion de proteccion congela-
cion estd activada.

V3.21.5.7

Monitorizacién de
temperatura de
congelacion

Varia

Varia

OC/OF

1711

Valor de monitor de la senal de
temperatura medida en la fun-
cion de proteccion congelacion.
Valor de ajuste de escala: 0.1
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5. MENU DIAGNOSTICO
5.1 FALLOS ACTIVOS
Tabla 85.
Menu Funcion Descripcion

5.

5.

Fallos activos

Si aparece un fallo o fallos, la
pantalla con el nombre del fallo
comienza a parpadear. Pulse OK
para volver al menu Diagndstico.
En el submenu Fallos activos se
muestra el numero de fallos.
Seleccione el fallo y pulse OK para
ver los datos de fecha y hora del
mismo.

El fallo permanece activo hasta que
se borra con el botén Reset (pulselo
durante dos seqgundos] o con una
senal de Reset del terminal de 1/0

o el Fieldbus seleccionando Reset
de fallos (ver mas abajo).

La memoria de fallos activos puede
almacenar un maximo de 10 fallos
en orden de aparicion.

2 RESET DE FALLOS

Tabla 86.

Menu

Funcion

Descripcion

Reset de fallos

En este menu, puede resetear
fallos. Para obtener instrucciones
precisas, consulte el capitulo

9.1 Aparicion de un fallo.

A\

ADVERTENCIA: borre la senal de control externa antes de resetear
el fallo para evitar el reinicio accidental del convertidor.

3 HISTORIAL DE FALLOS

Tabla 87.

Menu

Funcion

Descripcion

Historial de fallos

Los 40 fallos mas recientes
se almacenan en el Historial
de fallos.

Cuando se entra en el Historial de
fallos y se hace clic en OK en el fallo
seleccionado se muestran los datos
de tiempo (detalles).
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5.4 CONTADORES TOTALES
Tabla 88. Menu Diagndstico, Parametros de contadores totales
- 2 7 z . Por AR
Indice Parametro Min. Max. Unidad defecto ID Descripcion
Cantidad de energia absorbida
de la red de alimentacion. No
se puede resetear.
NOTA PARA EL PANEL DE
TEXTO: La unidad de energia
V4.4 Contador de energia Varia 2291 | mas alta que se indica en el
panel estandar es MW. Si la
medida de energia supera el
valor de 999,9 MW, no se
mostrara ninguna unidad
en el panel.
Tiempo de Tiempo de funcionamiento
V4.4.3 funcionamiento adhh:mm 2298 Po
(panel grafico) de la unidad de control.
Anos de Tiempo de funcionamiento
V4.4.4 funcionamiento a de la unidad de control en
(panel de texto) numero total de afios.
Anos de Tiempo de funcionamiento
V4.4.5 funcionamiento d de la unidad de control en
(panel de texto) numero total de dias.
Anos de Tiempo de funcionamiento
V4.4.6 funcionamiento hh:mm:ss de la unidad de control en
(panel de texto) horas, minutos y segundos.
V4T Tiempo en marcha 2 d hh:mm 2993 Tiempo de funcionamiento
o (panel gréfico) : del motor.
Vh 48 Anos en marcha 3 Tiempo de funcionamiento del
o (panel de texto) motor en nimero total de afios.
V49 Anos en marcha q Tiempo de funcionamiento del
o (panel de texto) motor en nimero total de dias.
Afos en marcha Tiempo de funcionamiento
V4.4.10 (panel de texto) hh:mm:ss del motor en horas, minutos
P y segundos.
Contador de Cantidad de tiempo que la
V4.4.11 | alimentacion a la red adhh:mm 2294 unlfjad de potencia ha estado
(panel grafico) activa hasta el momento. No
P ' se puede resetear.
Anos contador de . .
. - Tiempo de conexion a la red
V4.4.12 | alimentacion a la red a . -
(panel de texto) en numero total de anos.
Anos contador de . -
. - Tiempo de conexidn a la red
V4.4.13 | alimentacion a la red d . p
(panel de texto) en numero total de dias.
Anos contador de Tiempo total de conexién
V4.4.14 | alimentacion a la red hh:mm:ss a la red en horas, minutos
(panel de texto) y segundos.
Contador de nUmero Numero de veces que se ha
V4.4.15 de 6rdenes de 2295 | puesto en marcha la unidad
marcha de potencia.

Consulte mas informacidon sobre los contadores en el capitulo 8.13.6 Contadores de tiempo
de marcha de bombas.

Consulte el capitulo 8.18 Contadores si utiliza el Fieldbus para leer los valores.
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5.5 CONTADOR RESETEABLE
Tabla 89. Menu Diagndstico, Parametros de contador reseteable
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Contador de energia que se
puede resetear.
iATENCION! La unidad de
energia mas alta que se indica
en el panel estandar es MW. Si
la medida de energia supera el
valor de 999,9 MW, no se
mostrara ninguna unidad en el
451 Contador rese'teable Varia 2996 panel.
de energia Para resetear el contador:
Panel de texto estandar:
Mantenga pulsado durante
cuatro segundos el boton OK.
Panel grafico:
Pulse el boton OK una vez.
Aparecera la pagina Resetear
contador. Pulse OK una vez
mas.
Tiempo de
P453 | funcionamiento a d hh:mm 2299 | 28 Puede resetear. Consulte
(panel grafico) R
Anos de . . .
P45 4 funcionamiento 3 Tiempo de funcionamiento
e (panel de texto) en numero total de afos.
Anos de . . .
P55 funcionamiento q Tiempo de funcionamiento
e (panel de texto] en numero total de dias.
Anos de Tiempo de funcionamiento
P4.5.6 funcionamiento hh:mm:ss P .
(panel de texto) en horas, minutos y segundos.

Consulte el capitulo 8.18 Contadores si utiliza el Fieldbus para leer los valores.

5.6 INFORMACION DE SOFTWARE
Tabla 90. Menu Diagndstico, Paréametros de informacién de software
indice Parametro Min. Max. Unidad |Por defecto| ID Descripcion
Vb b1 Paquete de s,oftware
(panel grafico)
ID de paquete
V4.6.2 de software Cédigo de identificacion
(panel de texto) de software
Version de paquete
V4.6.3 de software
(panel de texto)
V4.6.4 | Carga delsistema 0 100 % 2300 | Garga en la CPU de la unidad
de control.
Nombre de la
V4.6.5 aplicacion Nombre de la aplicacién
(panel grafico)
V4.6.6 ID de la aplicacién Cédigo de la aplicacion
V4.6.7 Version de la
aplicacion
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6. MENU I/0 Y HARDWARE

6.1 I/0 ESTANDAR

Monitorizacién del estado de las entradas y las salidas.
Tabla 91. Menu I/O y hardware, Parametros de I/O estandar

indice Parametro Min. Max. | Unidad ol ID Descripcion
defecto
V5.1.1 Entrada digital 1 0 1 0 Estado de la senal de entrada
digital
V5.1.2 Entrada digital 2 0 1 0 Estado de la sefal de entrada
digital
V5.1.3 Entrada digital 3 0 1 0 Estado de la sefal de entrada
digital
V5.1.4 Entrada digital 4 0 1 0 Estado de la seal de entrada
digital
V5.1.5 Entrada digital 5 0 1 0 Estado de la sefal de entrada
digital
V5.1.6 Entrada digital 6 0 1 0 Estado de la sefal de entrada
digital
Muestra el modo
seleccionado (con conexidén
V5.1.7 Modo, d.e entrada 1 3 3 en puente) para la senal de
analégica 1 (A1) entrada analdgica.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.8 | Entrada analégica 1 0 100 % 0,00 Estado de la sefal de entrada
analdgica
Muestra el modo
seleccionado (con conexidén
Modo de entrada en puente) para la sefal de
Ve.1.9 analdgica 2 (Al2) ! 3 3 entrada analdgica.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.10 | Entrada analégica 2 0 100 % 0,00 Estado de la sefal de entrada
analdgica
Muestra el modo
seleccionado (con conexidn
V5.1.11 Modo de salida 1 3 1 en puente) para la sefal de
o analégica 1 (AO1) salida analdgica.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 | Salida analégica 1 0 100 % 0,00 Estado de senal de salida
analdgica
V5.1.13 Salida de relé 1 0 1 0 Estado de a senal de salida
de relé
V5.1.14 Salida de relé 2 0 1 0 Estado de a senal de salida
de relé
V5.1.15 Salida de relé 3 0 1 0 Estado de (a senal de salida
de relé

Asistencia 24 horas +34 93 877 45 06 ¢ Correo electronico: vacon@vacon.es




VACON ® 152 MENU I/0 Y HARDWARE

6.2 RANURAS DE LAS TARJETAS OPCIONALES

Los parametros de este grupo dependen de la tarjeta opcional instalada. Si no hay ninguna tarjeta
opcional en las ranuras C, D o E, no se mostrara ningun parametro. Consulte el capitulo
8.7.1 Programacion de entradas analdgicas y digitales para conocer la ubicacidén de las ranuras.

Cuando se quita una tarjeta opcional, se muestra en la pantalla el texto informativo 39 Dispositivo
guitado. Consulte Tabla 133.

Tabla 92. Parametros relacionados con las tarjetas opcionales

Menu Funcion Descripcion
Ranura C Ajustes Ajustes relacionados con la tarjeta
opcional.
Control Controla la informacion relacionada
con la tarjeta opcional.
Ranura D Ajustes Ajustes relacionados con la tarjeta
opcional.
Control Controla la informacion relacionada
con la tarjeta opcional.
Ranura E Ajustes Ajustes relacionados con la tarjeta
opcional.
Control Controla la informacion relacionada

con la tarjeta opcional.

6.3 RELOJ EN TIEMPO REAL
Tabla 93. Menu I/O y hardware, Parametros de reloj en tiempo real

indice Parametro Min. Max. Unidad el ID Descripcion
defecto

Estado de la bateria
1 =No instalada

2 = Instalada

3 = Cambiar bateria

P5.5.2 Hora hh:mm:ss 2201 |Hora actual del dia
P5.5.3 Fecha dd.mm 2202 | Fecha actual
P5.5.4 Ano aaaa 2203 | Ano actual

Regla de horario de verano

1 = Desactivado.

2 = UE; comienza el ultimo
domingo de marzo y finaliza
el ultimo domingo de octubre.
3 =EE.UU.; comienza el
segundo domingo de marzo
y finaliza el primer domingo
de noviembre.

4 = Rusia (permanente).

V5.5.1 Estado de la bateria 1 3 2 2205

P5.5.5 Horario de verano 1 4 1 2204
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6.4 AJUSTES DE LA UNIDAD DE POTENCIA

Ventilador

El ventilador funciona en modo optimizado o siempre conectado. En modo optimizado, la velocidad
del ventilador se controla de acuerdo con la légica interna del convertidor que recibe datos de las
mediciones de temperatura y el ventilador se detiene en 5 minutos cuando el convertidor esta en

estado Listo. En modo siempre conectado, el ventilador funciona a velocidad maxima sin detenerse.

Tabla 94. Ajustes de la unidad de potencia, Ventilador

indice Parametro Min. Max. Unidad e ID Descripcion
defecto
Modo control 0 = Siempre conectado
PS.6.1.1 del ventilador 0 1 ! 2377 1 = Optimizado

Filtro sinusoidal

El parametro Filtro sinusoidal permite limitar la profundidad de sobremodulacién e impedir que las
funciones de administracion térmica reduzcan la frecuencia de conmutacidn.

Tabla 95. Ajustes de la unidad de potencia, Filtro sinusoidal

indice Parametro Min. Max. Unidad iy 1D Descripcion
defecto
. . . 0 = Deshabilitado
P5.6.4.1 Filtro sinusoidal 0 1 0 1 = Habilitado
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6.5 PANEL
Tabla 96. Menu 1I/O y hardware, Parametros de panel

indice Parametro Min. Max. Unidad e ID Descripcion
defecto

Tiempo tras el cual la
pantalla vuelve a la pagina
P5.7.1 Tiempo de espera 0 60 min 0 definida mediante el
parametro P5.7.2.

0 = No usado

Pagina que el panel muestra
cuando se enciende el
convertidor o cuando ha
expirado el tiempo definido
mediante P5.7.1. Si el valor
se establece en 0, se
muestra la Ultima pagina
visitada.

0 = Ninguna

1 = Introducir indice del
menu

2 = Men principal

3 = Pagina de control

4 = MultiMonitor

Establece el indice de menu
de la pagina que desee y lo
activa mediante el parametro
P5.7.2=1.

Establece el contraste
de la pantalla (30-70%).

Establece el tiempo que
transcurrird antes de que se
apague la retroiluminacion
0 60 min 5 de la pantalla (0-60 min).

Si se establece en 0, la
retroiluminacion esta
siempre activada.

P5.7.2 Pagina por defecto 0 4 0"

P5.7.3 indice del menu

P5.7.4 Contraste** 30 70 % 50

Tiempo de

P5.7.5 . o
iluminacion

" Elvalor por defecto del parametro depende de la aplicacion seleccionada con el parametro P1.2 Aplicacion.
Consulte el capitulo 10.1 10.1 Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion seleccionada.

** Solo esta disponible con el panel gréafico.
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6.6

FIELDBUS

En el mend I/O y hardware también pueden encontrarse parametros relacionados con las
diferentes tarjetas de Fieldbus. Estos parametros se describen mas detalladamente en el
manual del Fieldbus correspondiente.

Tabla 97.

Nivel de submenu 1

Nivel de submenu 2

Nivel de submenu 3

Nivel de submenu 4

RS-485 Ajustes comunes Protocolo NA
Ethernet Ajustes comunes Modo de direccion IP | NA
IP fija Direccién IP

Mascara de subred

Puerta de enlace
por defecto

Direccién IP NA
Mascara de subred NA
Puerta de enlace NA
por defecto

Direccion MAC NA

Modbus/TCP Ajustes comunes Limite de conexidn
Direccion de esclavo
Comunicacion Timeout

IP BacNet Ajustes Numero de instancia

Comunicacion Timeout

Protocolo en uso

IP BBMD

Puerto BBMD

Tiempo de vida

Monitorizacion

Estado de protocolo de FB

Estado de comunicacion

Instancia actual

Control Word

Status Word
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’
7. AJUSTES DE USUARIO, FAVORITOS Y MENUS DE NIVEL
DE USUARIO
7.1 AJUSTES DE USUARIO
Tabla 98. Menu Ajustes usuario, Ajustes generales
indice Parametro Min. Max. Unidad |Pordefecto| ID Descripcion
P6.1 Seleccion de idioma Varia | Varia Varia 802 Depe'nde del paquete
de idioma.
P62 Sele.cuo.n, 801 Selecciona la apl!caC|on
de aplicacion que se desea utilizar.
Mé6.5 Copia de ,segurldad Consulte el capitulo 7.1.1 mas adelante.
de parametros
Mb.6 Compzlaracmn
de parametros
Nombre del Proporciona el nombre del
P6.7 . . - .
convertidor convertidor si es necesario.
7.1.1 CoPIA DE SEGURIDAD DE PRRéMETROS

Tabla 99. Menu Ajustes de usuario, Parametros de copia de seguridad de parametros

indice

Parametro

Min.

Max.

Unidad | Por defecto

ID

Descripcion

P6.5.1

Restaurar parametros
por defecto de fabrica

831

Restaura los valores de
parametros por defecto

e inicia el Asistente de
puesta en marcha cuando
esta activado.

P6.5.2

Guardar en panel*

Guarda los valores de
parametros en el panel para,
por ejemplo, copiarlos en
otro convertidor.

0=No

1=Si

P6.5.3

Restaurar del panel*

Carga los valores de
parametros del panel
en el convertidor.

B6.5.4

Guardar en juego 1

Guarda un juego de
parametros personalizados
(todos los parametros
incluidos en la aplicacion).

B6.5.5

Restaurar desde
juego 1

Carga el juego de
parametros personalizados
en el convertidor.

B6.5.6

Guardar en juego 2

Almacena otro juego de
parametros personalizados
(todos los parametros
incluidos en la aplicacion).

B6.5.7

Restaurar desde
juego 2

Carga el juego de
parametros personalizados
numero 2 en el convertidor.

*Solo esta disponible con el panel grafico.
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7.2 FAVORITOS
NOTA Este menu no esta disponible en el panel de texto.

Los Favoritos se suelen utilizar para recopilar un conjunto de parametros o senales de monitor
de cualquiera de los menus del panel.

Es posible que deba consultar frecuentemente determinados valores de parametros u otros
elementos. En lugar de buscarlos uno a uno en la estructura de menus, puede anadirlos a una
carpeta denominada Favoritos donde se pueden encontrar facilmente.

Para anadir elementos o parametros a la carpeta Favoritos, realice lo siguiente:

sTop ‘(j READY ‘ | 1/0 sTOP ‘(_7| READY ‘ | 1/0 sToP |d READY | ‘ 1/0
tl Basic Settings Motor Nom Freg 8? Motor Nom Freq
o o

Motor Nom Voltg
o

o s was added to
230.00 V 8“ Edit favorites. Press OK
to continue.
Motor Nom Freq @
50.00 Hz Help
” Add to favorites

Figura 44. Adicion de elementos a Favoritos

Motor Nom Speed

[} 1430 rpm

9166.emf

Para quitar un elemento o un parametro de la carpeta Favoritos, realice lo siguiente:

STOP |(, READY ‘ ‘ 1/0 STOP|d READY | ‘ 1/0
Iil Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq q Monitor
= 50.00 Hz
@ Help

” Rem from favorites

Figura 45. Eliminacion de elementos de Favoritos

2

9172.emf
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7.3 NIVELES DE USUARIO

Los pardmetros de nivel usuario tienen por objeto limitar la visibilidad de los pardmetros e impedir
la definicidn accidental o no autorizada de parametros en el panel.

Tabla 100. Parametros de nivel de usuario

indice Parametro Min. Max. Unidad e ID Descripcion
defecto

1 =Normal. Todos los menus
estan visibles en el mend
principal.

2 = Monitorizacion. Solo
estan visibles los menus
P8.1 Nivel de usuario 1 3 1 1194 | Monitor y Niveles de usuario
en el mend principal.

3 = Favoritos. Solo estan
visibles los menus Favoritos
y Niveles de usuario en el
menu principal.

Si se establece en un valor
distinto de 0 antes de pasar
al control cuando, por
ejemplo esta activa la opcion
Normal de nivel de usuario,
se solicitara la contrasefa
de acceso al intentar volver
a Normal. Por lo tanto,

se puede usar para evitar

la edicion de parametros

no autorizada en el panel.
NOTA No pierda la
contrasena. Si lo pierde,
péngase en contacto con

el distribuidor o el centro
de servicio mas préximo.

P8.2 Contrasena de acceso 0 99999 0 2362

STOP |C| READY ‘ ALARM |Keypad STOP |G| READY ‘ ALARM ‘ 1/0

— User levels 9] Access code

1D:2362 8.2 1D:2362 8.2 < >
User level A
A\ 4

Normal > 00000

6 Access code
. 00000 v

Min:0

[e]O]e)
—}

Max:9

9173.emf

Figura 46.
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8. DESCRIPCIONES DE LOS PARAMETROS Y VALORES
DE MONITOR
8.1 DESCRIPCIONES DE LOS VALORES DE MONITOR

En el presente capitulo, encontrara informacidn adicional sobre algunos de los valores de monitor.
Las descripciones basicas de todos los valores de monitor estan en el Capitulo 3 3 Menu monitor.

v2.10.6 ESTADO DE COMUNICACION (ID 1629)
Estado de comunicacion entre convertidores en sistema MultiMaster.

0 = No usada (funcién MultiMaster no usada)

10 = Se han producido errores de comunicacion fatales (o no hay comunicacion)
11 = Se han producido errores (envio de datos)

12 = Se han producido errores (recepcion de datos)

20 = Comunicacion operativa, no se han producido errores

30 = Dispositivo desconocido

NOTA Si se producen los estados de comunicaciéon 11 o 12, significa que solo uno de los
convertidores del sistema MultiBomba ha perdido la comunicacion. La comunicacion entre los
otros convertidores sigue funcionando normalmente.

V2.10.7 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 1 (ID 1620)

El valor de monitor muestra las horas de funcionamiento de la bomba 1 en el sistema MultiBomba
de un convertidor (PFC). En el sistema MultiBomba de varios convertidores, el valor de monitor
muestra las horas de funcionamiento de esta bomba. Las horas de funcionamiento se presentan
con la resolucién de 0,1 h.

v2.10.8 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 2 (ID 1621)
V2.10.9 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 3 (ID 1622)
V2.10.10 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 4 (ID 1623)
V2.10.11 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 5 (ID 1624)
v2.10.12 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 6 (ID 1625)
v2.10.13 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 7 (ID 1626)
v2.10.14 TIEMPO DE MARCHA DE BOMBA 8 (ID 1627)

Los valores de monitor muestran las horas de funcionamiento de las bombas 2-8 en el sistema
de MultiBomba de un convertidor (PFC). En el sistema MultiBomba de varios convertidores,
la funcién no esta disponible. Consulte el valor de monitor V2.10.7 en la Tabla 10 3.1 Grupo de
monitor.

Las horas de funcionamiento se presentan con la resolucién de 0,1 h.
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8.2 DESCRIPCIONES DE PARAMETROS

Debido a su facilidad y sencillez de uso, la mayoria de los parametros del convertidor solo requieren
una descripcion basica, como las que se recogen en las tablas de parametros del capitulo 4 Menu
Parametros.

En los siguientes capitulos, encontrara informacidn adicional sobre determinados parametros mas
avanzados del convertidor. Si no encuentra la informacidn que necesita, pongase en contacto con
su distribuidor.

P1.2 APLICACION (ID 212)

Al poner en servicio o dar marcha al convertidor, el usuario puede seleccionar una de las
configuraciones de aplicacion preestablecidas (la que mejor se adapte a sus necesidades). Las
configuraciones de aplicacion por defecto son conjuntos de pardmetros predefinidos que se
cargaran en el convertidor cuando se cambie el valor del pardmetro Aplicacion P1.2 .

La seleccion de aplicacion minimiza la necesidad de edicion manual de los parametros y proporciona
una facil puesta en servicio del convertidor.

NOTA Los asistentes de aplicacion se presentan en el capitulo 1.4 Asistentes de aplicacion.

Si este parametro se cambia utilizando un panel (gréafico), la configuracion seleccionada se cargara
en el convertidor y se iniciard un asistente de aplicacion para ayudar al usuario mediante la
instruccion de los parametros basicos relacionados con la aplicacidn seleccionada.

Se pueden seleccionar las siguientes configuraciones de aplicacidn preestablecidas:

0 = Estandar

1 =HVAC

2 = Control PID
3=PFC

4 = MultiMaster

NOTA El contenido del menu M1 Configuracion rapida varia en funcidn de la aplicacion seleccionada.
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8.3 AJUSTES DEL MOTOR

P3.1.1.2 FRECUENCIA NOMINAL DEL MOTOR (ID 111)

NOTA Cuando se cambia este parametro, los parametros P3.1.4.2 Frecuencia del punto de
desexcitacion del motory P3.1.4.3 Tensidn en el punto de desexcitacion del motor se inicializaran
automaticamente en funcion del P3.1.2.2 Tipo de motor seleccionado. Consulte la Tabla 102.

P3.1.2.2 T1iPo DE MOTOR (ID 650)
Este parametro define el tipo de motor utilizado.

Tabla 101.

Numerode

o Nombre de seleccion Descripcion
seleccion

0 Motor Induccidn Seleccione esta opcion si se utiliza un motor
Induccidn.
1 Imanes permanentes Seleccione esta opcidn si se utiliza un motor

de imanes permanentes.

Cuando se cambia este parametro, los parametros P3.1.4.2 y P3.1.4.3 se inicializan automaticamente
en funcion del tipo de motor seleccionado.

Consulte en la Tabla 102 los valores de inicializacion:

Tabla 102.
Parametro Motor Induccion Motor de imanes permanentes

P3.1.4.2 Frecuencia nominal Se calcula internamente
(Frecuencia del punto de del motor
desexcitacion del motor])

P3.1.4.3 100,0% Se calcula internamente
(Tensién en el punto de
desexcitacion del motor)
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P3.1.2.4 IDENTIFICACION (ID 631)

La identificacion automatica de motor calcula o mide los pardametros del motor necesarios para
obtener un control 6ptimo del motory la velocidad.

El funcionamiento para identificacion es una parte del ajuste del motory los parametros especificos del
convertidor. Se trata de una herramienta para la puesta en servicio y el mantenimiento del convertidor
con el fin de hallar los mejores valores de parametros posibles para la mayoria de los convertidores.

{ATENCION! Los parametros de datos nominales de motor de la placa de caracteristicas se han de
definir antes de realizar el funcionamiento para identificacion.

Tabla 103.

Numerode Nombre de
seleccion seleccion

Descripcion

0 Sin accion No se solicita identificacion.

Identificacidn sin giro| El convertidor funciona sin velocidad para identificar los
parametros del motor. EL motor recibe intensidad y tensidn
pero la frecuencia es cero. Se identifica la relacion U/f.

2 Identificacion con El convertidor funciona con velocidad para identificar los

giro pardmetros del motor. Se identifican la relacién U/fy la intensidad
magnetizante.

NOTA Este funcionamiento para identificacion se debe llevar a
cabo sin carga alguna en el eje del motor para obtener resultados
precisos.

La identificacion automatica se activa estableciendo este parametro en el valor deseado
y ejecutando una orden de marcha en la sentido de giro solicitado. La orden de marcha se debe
enviar al convertidor en un plazo de 20 s. Si no se envia ninguna orden de marcha en este periodo
de tiempo, el funcionamiento para identificacion se cancela, el pardmetro se resetea a su ajuste por
defecto y se activa una alarma de identificacion.

El funcionamiento para identificacion se puede detener en cualquier momento con una orden
de paro normal, en cuyo caso el parametro se resetea a su ajuste por defecto. Si el funcionamiento
para identificacion falla, se activa una alarma de identificacion.

{ATENCION! Es necesario utilizar una nueva orden de marcha (Flanco de subida) para poner
en marcha el convertidor tras la identificacidn.

P3.1.2.6 CONTACTOR DEL MOTOR (ID 653)

Esta funcion se utiliza normalmente si hay un contactor entre el convertidor y el motor. Estos
contactores suelen encontrarse en aplicaciones residenciales e industriales para asegurarse de
que se pueda anular por completo el paso de intensidad del motor a un circuito eléctrico cuando
sea necesario realizar una reparacion o tareas de mantenimiento.

Cuando este parametro estad habilitado y el contactor del motor estad abierto para desconectar
el motor que estad funcionando, el convertidor detecta la pérdida del motor sin realizar ningun
disparo. No es necesario realizar ningun cambio en la orden de funcionamiento ni en la sefal de
referencia que se dirigen al convertidor desde la estacién de control de procesos. Cuando se vuelve
a conectar el motor cerrando el interruptor una vez terminada la tarea de mantenimiento,
el convertidor detecta la conexion del motor y lo hace funcionar a la velocidad de referencia
de acuerdo con las 6rdenes de proceso.

Si el motor esta girando cuando se vuelve a conectar, el convertidor detecta la velocidad del motor
en funcionamiento a través de su funcidon Arranque al vuelo y lo controla hasta llevarlo a la
velocidad deseada segun las 6rdenes de proceso.
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3076.emf

Figura 47. Contactor del motor

P3.1.2.10 CONTROL DE SOBRETENSION (ID 607)

P3.1.2.11 CONTROL DE BAJA TENSION (ID 608)

Estos pardmetros permiten desactivar el funcionamiento de los controladores de baja tension
y sobretension. Esto puede ser Util, por ejemplo, si la tensidn de la red de alimentacidn varia mas
del rango comprendido entre -15% y +10% y la aplicacidon no tolera el funcionamiento del
controlador de baja tensidn o sobretensidn. En este caso, los controladores modifican la frecuencia
de salida teniendo en cuenta las fluctuaciones del suministro.

P3.1.2.13 AJUSTE DE TENSION DEL ESTATOR (ID 659)

NOTA Este parametro se establece automaticamente durante el funcionamiento para
identificacion. Se recomienda efectuar el funcionamiento para la identificacidn siempre que sea
posible. Consulte el parametro P3.1.2.4.

El pardmetro de ajuste de la tensidn del estator solo se utiliza cuando se ha seleccionado motor
de imanes permanentes para el parametro P3.1.2.2. Este parametro no surte ningun efecto si se
ha seleccionado motor Induccion. Con un motor Induccion en uso, el valor se fuerza internamente
al 100% y no se puede modificar.
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Cuando el valor del pardmetro P3.1.2.2 (Tipo de motor) se modifica a Imanes permanentes, los
parametros P3.1.4.2 (Frecuencia del punto de desexcitacion del motor) y P3.1.4.3 (Tensidn en el
punto de desexcitacion del motor) se amplian automaticamente hasta los limites de la tensién total
de salida del convertidor, manteniéndose la relacién U/f. Esta ampliacion interna se realiza para
evitar que el motor funcione en la zona de desexcitacion del motor, ya que la tension nominal del
motor de imanes permanentes suele ser mucho menor que la capacidad de tensidn total de salida
del convertidor.

La tension nominal del motor de imanes permanentes representa normalmente la tension de
fuerza contraelectromotriz del motor a la frecuencia nominal pero, dependiendo del fabricante del
motor, puede representar, por ejemplo, la tensidn del estator con carga nominal.

Este parametro ofrece una forma facil de ajustar la curva U/f del convertidor cerca de la curva de
fuerza contraelectromotriz del motor sin necesidad de cambiar varios parametros de la curva U/f.

El pardmetro Ajuste de tensidn del estator define la tension de salida del convertidor expresada en
porcentaje de la tension nominal del motor a la frecuencia nominal del motor.

La curva U/f del convertidor suele ajustarse ligeramente por encima de la curva de fuerza
contraelectromotriz del motor. La intensidad del motor aumenta cuanto mas difiera la curva U/f del
convertidor de la curva de fuerza contraelectromotriz del motor.

A U [V]
o"N’
Ajuste de tensidn del estator &0‘0
Tensién (50..200%) “ae,\e
del punto de 7 3
desexcitacion S
del motor
Tension
nominal
del motor
Tensién de
¢ )
recuencia cero f [Hz]
Frecuencia nominal  Punto de desexcitacién
del motor del motor
9208.emf
Figura 48. Principio de ajuste de tension del estator
P3.1.3.1 LIMITE DE INTENSIDAD DEL MOTOR (ID 107)

Este parametro determina la intensidad maxima del motor desde el convertidor. El rango
de valores del parametro difiere de un tamano a otro.

Cuando el limite de intensidad esta activo, la frecuencia de salida del convertidor disminuye.

{ATENCION! No se trata de un limite de disparo por sobreintensidad.
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P3.1.4.1 RELACION U/F (ID 108)

Tabla 104.

Numerode Nombre de
seleccion seleccion

Descripcion

0 Lineal La tension del motor cambia linealmente como funcién de
frecuencia de salida desde la tensidn de frecuencia cero (P3.1.4.6)
hasta la tensién del punto de desexcitacion del motor (FWP)
(P3.1.4.3) a la frecuencia de FWP (P3.1.4.2). Si no hay necesidad
especial de otro ajuste, debe utilizarse este ajuste por defecto.

1 Cuadratica La tension del motor cambia de la tensién de frecuencia cero
(P3.1.4.6) siguiendo una curva cuadratica desde cero hasta la
frecuencia de punto de desexcitacion del motor (P3.1.4.2). Vea

la Figura 49. El motor funciona con menor magnetizacion por
debajo del punto de desexcitacion del motor y produce un par
menor. La relacidn cuadratica U/f se puede utilizar en aplicaciones
en que la demanda de par es proporcional al cuadrado de la
velocidad (por ejemplo, en bombas y ventiladores centrifugos).

2 Programable La curva U/f se puede programar con tres puntos distintos (vea
la Figura 50): tensidn de frecuencia cero (P1), tensién/frecuencia
de punto medio (P2) y punto de desexcitacién del motor (P3). La
curva U/f programable se puede utilizar si se necesita un par
superior a bajas frecuencias. Los ajustes dptimos se pueden
obtener automaticamente realizando una Identificacion de motor
(P3.1.2.4).

A U[V]
o |
ID603 | por defecto:
Tensioén nominal
del motor

| Punto de desexcitacion
' del motor

i Por defecto:

, Frecuencia
Cuadratica , nominal

| del motor Ha]

; >

|D602 9094.emf

Figura 49. Cambio lineal y cuadratico de la tension del motor,
ID 602 = P3.1.4.2 Punto de desexcitacion del motor,
ID 603 = P3.1.4.3 Tension en el punto de desexcitacion del motor
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A U[V]
Un oo P3
ID603 | Por defecto: | Punto de desexcitacion
Tension nominal ' del motor
del motor

ID605 Por defecto:
‘ 1 Frecuencia nominal
D608 ! del motor
| '/ f[Hz]
ID604 ID602

9119.emf

Figura 50. Curva U/f programable, D 602 = P3.1.4.2 Punto de desexcitacion del motor,
ID 603 = P3.1.4.3 Tension en el punto de desexcitacion del motor, ID 604 = P3.1.4.4 Frecuencia
en punto medio de U/f, ID 605 = P3.1.4.5 Tension en punto medio de U/f,
ID 606 = P3.1.4.6 Tension de frecuencia cero

NOTA Este parametro se fuerza alvalor “1” Lineal cuando el pardmetro Tipo de motor se establece
en el valor “1” Imanes permanentes.

NOTA Cuando se cambia este parametro, los parametros P3.1.4.2 Frecuencia del punto de
desexcitacion del motor, P3.1.4.3 Tension en el punto de desexcitacion del motor, P3.1.4.4
Frecuencia del punto medio de U/f, P3.1.4.5 Tension en el punto medio de U/fy P3.1.4.6 Tensidn
de frecuencia cero se estableceran automaticamente en sus valores por defecto, si el parametro
P3.1.2.2 Tipo de motor se establece en “0" Motor Induccion.

P3.1.4.3 TENSION EN EL PUNTO DE DESEXCITACION DEL MOTOR (ID 603)

Por encima de la frecuencia en el punto de desexcitacién del motor, la tension de salida permanece
en el valor maximo establecido. Por debajo de la frecuencia en el punto de desexcitacién del motor,
la tension de salida depende del ajuste de los pardmetros de la curva U/f. Consulte los parametros
P3.1.4.1, P3.1.4.4 y P3.1.4.5.

Cuando se establecen los parametros P3.1.1.1 Tension nominal del motor y P3.1.1.2 Frecuencia
nominal del motor, a los parametros P3.1.4.2 Frecuencia del punto de desexcitacidon del motor

y P3.1.4.3 Tension en el punto de desexcitacion del motor se les asignan automaticamente los
valores correspondientes. Si necesita que los valores de punto de desexcitacion del motor y de

la tension maxima de salida sean diferentes, cambie estos parametros después de establecer los
parametros P3.1.1.1y P3.1.1.2.
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P3.1.4.7 OPCIONES DE ARRANQUE AL VUELO (ID 1590)

El arranque al vuelo se puede configurar estableciendo los bits del parametro de opciones de
arranque al vuelo. Los bits ajustables incluyen la deshabilitacidn de los pulsos de CCy el escaneo
de CA, determinar la direccidn de busqueda y la posibilidad de utilizar la referencia de frecuencia
como punto de partida para buscar la frecuencia de rotacion del eje.

La direccion de busqueda se determina mediante BO. Cuando el bit se establece en 0, la frecuencia
del eje se busca desde ambas direcciones: positiva y negativa. Al establecer el biten 1, la busqueda
se limita solo a la direccion de referencia de frecuencia para evitar cualquier movimiento del eje en
la direccion contraria.

El objetivo principal del escaneo de CA es la premagnetizacion del motor. El escaneo de CA se lleva
a cabo cambiando la frecuencia desde el valor maximo hasta la frecuencia cero. El escaneo se
detiene siempre que se produzca una adaptacion a la frecuencia del eje. El escaneo de CA se puede
deshabilitar estableciendo B1 en 1. Cuando se selecciona el motor de imanes permanentes como
tipo de motor, el escaneo de CA se elimina automaticamente.

El bit B5 es para deshabilitar los pulsos de CC. El objetivo principal de los pulsos de CC es también
la premagnetizacion y deteccion del motor en rotacidn. Si se han habilitado tanto los pulsos de CC como
el escaneo de CA, el método aplicado se elige internamente en funcion de la frecuencia de deslizamiento.
Los pulsos de CC también se deshabilitan internamente siempre que la frecuencia de deslizamiento sea
menor que 2 Hz o se seleccione el motor de imanes permanentes como tipo de motor.

P3.1.4.9 SOBREPAR DE ARRANQUE (ID 109)
El sobrepar de arranque se puede utilizar en situaciones en que el par de arranque es alto.

La tension al motor cambia proporcionalmente al par necesario, lo que hace que el motor
proporcione un par superior en el arranque.
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8.3.1 FUNCION DE ARRANQUE I/F

La funcidn de arranque I/f se suele utilizar con motores de imanes permanentes para poner
en marcha el motor con un control de intensidad constante. Esto es util para los motores de alta
potencia en que la resistencia es baja y el ajuste de la curva U/f, dificil.

La aplicacion de la funcion de arranque I/f también puede ser Util para proporcionar el par
suficiente al motor en el arranque.

A

P3.1.4.12.3 |-

>

P3.1.4.12.2 t[s]

3082.emf

Figura 51. Arranque I/f (IM = Intensidad del motor), P3.1.4.12.2 = Frecuencia de arranque I/f,
P3.1.4.12.3 = Intensidad de arranque I/f

P3.1.4.12 ARRANQUE I/F (ID 534)

Si la funcidn esta activada, el convertidor se establece en el modo de control de intensidad y

se suministra al motor una intensidad constante definida en P3.1.4.11.3 hasta que la frecuencia
de salida del convertidor supera el nivel definido en P3.1.4.11.2. Cuando la frecuencia de salida
aumenta por encima del nivel de la Frecuencia de arranque I/f, el modo de funcionamiento del

convertidor vuelve suavemente al modo de control de U/f normal.

P3.1.4.12.2 FRECUENCIA DE ARRANQUE I/F (ID 535)

La funcion de arranque I/f se utiliza cuando la frecuencia de salida del convertidor se encuentra por
debajo de este limite de frecuencia. Cuando la frecuencia de salida supera este limite, el modo de
funcionamiento del convertidor vuelve al modo de control de U/f normal.

P3.1.4.12.3 INTENSIDAD DE ARRANQUE I/F (ID 536)

Este parametro define la intensidad que se suministra al motor cuando la funcién de arranque |I/f
estd activada.
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8.4 CONFIGURFICIéN DE MARCHA/PARO
Las drdenes de marchay paro se ejecutan de forma distinta en funcion del lugar de control.

Lugar de control remoto (I/0 lugar A): Las 6rdenes de marcha, paro e inversion de giro se controlan
mediante 2 entradas digitales elegidas con los parametros P3.5.1.1 Senal de control 1 A, P3.5.1.2
Senal de control 2 Ay P3.5.1.3 Senal de control 3 A. La funcionalidad/ldgica de estas entradas se
selecciona con el parametro P3.2.6 Légica de marcha/paro de I/0 lugar A (en este grupo).

Lugar de control remoto (/0 lugar B): Las érdenes de marcha, paro e inversion de giro se controlan
mediante 2 entradas digitales elegidas con los parametros P3.5.1.3 Senal de control 3 A, P3.5.1.4
Senal de control 1 By P3.5.1.5 Senal de control 2 B. La funcionalidad/ldgica de estas entradas se
selecciona con el pardametro P3.2.7 Légica de marcha/paro de 1/0 lugar B (en este grupo).

Lugar de control panel: Las 6rdenes de marchay paro se ejecutan con los botones del panel,
mientras que el sentido de giro se selecciona con el parametro P3.3.1.9.

Lugar de control remoto (Fieldbus): Las 6rdenes de marcha, paro e inversion se ejecutan desde
Fieldbus.

P3.2.5 T1Po DE PARO (ID 506)

Tabla 105.

-, - Descripcion
seleccion seleccion

Numerode| Nombre de ‘

0 Libre Se permite que el motor se detenga con su propia inercia. El control
por parte del convertidor se interrumpe y la intensidad del converti-
dor cae a cero tan pronto como se envia la orden de paro.

1 Rampa Tras la orden de paro, la velocidad del motor se desacelera de
acuerdo con los parametros de deceleracion establecidos hasta
la velocidad cero.

P3.2.6 LOGICA DE MARCHA/PARO DE I/0 LUGAR A (ID 300)

Los valores 0-4 ofrecen posibilidades para controlar la marchay paro del convertidor con una senal
digital conectada a las entradas digitales. SC = Senal de control.

Deben utilizarse las selecciones, incluido el texto “flanco”, para excluir la posibilidad de una
marcha no intencionada cuando, por ejemplo, se conecte la alimentacidn, se vuelva a conectar tras
un fallo de intensidad, tras un Reset de fallo, después de que el convertidor se detenga mediante
Permiso de marcha (Permiso de marcha = Falso) o cuando el lugar de control cambie al control I/0.
El contacto de marcha/paro debe estar abierto para que se pueda poner en marcha el motor.

El modo de paro utilizado es libre en todos los ejemplos.
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N

(1 JwearcrRLOLUGARA )— EN 2

Y
EN1
EN2 FunciénMarcha_I/O
Habilitar Marcha —( V| Marchacontrol I/0 LugarA[/B])
a Légicade /O LUGARA (/B) LégicaMarcha/Paro Inversién —( V [Inversién control I/0 lugarAl/@
1/O [seftalcontrol 1 AUE) Sefial 1 ForzarParoActiva
1/O |sefial control 2 A(/B) Sefal 2
Sefal de control 3 A(/B) Sefal 3
BoténMarcha
ForzarParo
BotoénParo de panel:
NO = FALSE SEL
Sl =TRUE ( P |BoténParo de panel )— G

a FALSE ENO Info. panel. act. Mensaje informativo
e

El convertidor ha sido obligado al
estado de paro desde el panel

El convertidor se puede reiniciar pulsando
el boton de marcha del panel,
siempre que la senal de marcha se
mantenga activa de forma continua
desde la fuente original.

9144.emf

Figura 52. Légica de marcha/paro de I/0 lugar A, diagrama de bloque
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Tabla 106.
Numerode
seleccion

0 SC1: Directa
SC2: Inversa

Nombre de seleccion

Las funciones tienen lugar cuando los contactos estan cerrados.

DIR Frecuencia de salida

Frecuencia

establecida |~ /_\ ””””””””””””””””” /_ ””””
0Hz ‘

Frecuencia
establecida

INV

Permiso
de marcha

Botdn de marcha
del panel

Boton de paro ‘ ‘
de panel | | | | | | | | |

9135.emf

Figura 53. Ldégica de marcha/paro de I/O lugar A = 0

Explicaciones:
Tabla 107.
La senal de control (SC) 1 se activa provocando La senal de permiso de marcha e;ta establecida
. . en FALSE, con lo que la frecuencia cae hasta 0.
1 que la frecuencia de salida aumente. El motor 8 - . .
. . . La senal de permiso de marcha se configura con
funciona en sentido directo. .
el parametro P3.5.1.15.
SC2 se activa, lo que, sin embargo, no tiene La sefal de permiso de marcha esta establecida
ningun efecto en la frecuencia de salida porque 9 |&N TRUE, lo que provoca que la frecuencia
el primer sentido de giro seleccionado tiene la aumente hacia la frecuencia establecida porque
maxima prioridad. SC1 sigue estando activa.
SC1 esta desactivada, lo que provoca el cambio se pulsa.el botqn_de paro del panely la
. . frecuencia suministrada al motor cae hasta 0.
del sentido de giro de marcha (DIR a INV]) porque | 10 . ) . ,
. . (Esta senal solo funciona si P3.2.3 Botdn paro
SC2 sigue estando activa. ,
del panel = Si)
SC2 se desactiva y la frecuencia suministrada El convertidor se pone en marcha al pulsar
1" )
al motor cae hasta 0. el boton de marcha del panel.
SC2 se activa de nuevo provocando que el motor 12 Se pulsa de nuevo el botén de paro del panel
se acelere (INV) hacia la frecuencia establecida. para detener el convertidor.
. . . El intento de marcha del convertidor pulsando
SC2 se desactiva y la frecuencia suministrada ;
13 | el boton de marcha no es correcto porque SC1
al motor cae hasta 0. i .
esta inactiva.

SC1 se activa y el motor se acelera (DIR) hacia
la frecuencia establecida.
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Numerode
seleccion

Tabla 108.

Nombre de seleccion

Descripcion

SC1: Marcha directa
(flanco)

SC2: Paro invertido
SC3: Marcha inversa
(flanco)

Para el control mediante tres cables (control de pulso)

DIR | Frecuencia de salida

Frecuencia
establecida

0 Hz

Frecuencia
establecida

INV

Permiso

de marcha

Senal de control 1

Senal de control 2 |

Senal de control 3

L

I

Boton de paro

|
T
|
| |
| |
1 T
| |
| I
| |
| |
| |
L L
| |

del panel

9120.emf

Figura 54. Légica de marcha/paro de I/O lugar A = 1

Explicaciones:

Tabla 109.

La sefal de control (SC) 1 se activa provocando

El intento de marcha con SC1 no es correcto

La senal de permiso de marcha se configura con
el parametro 3.5.1.15.

que la frecuencia de salida aumente. El motor 6 |porque la senal de permiso de marcha sigue
funciona en sentido directo. siendo FALSE.
. . SC1 se activa y el motor se acelera (DIR] hacia
SC2 se desactiva provocando que la frecuencia . . ~
caiga hasta 0 7 |lafrecuencia establecida porque la senal de
' permiso de marcha se ha establecido en TRUE.
SC1 se activa provocando que la frecuencia de Se pulsa.el boto.n.de paro del panely la
. . frecuencia suministrada al motor cae hasta 0.
salida aumente de nuevo. El motor funciona en 8 - . . .
. . (Esta sefal solo funciona si 3.2.3 Botén paro
sentido directo.
panel = Si
SC3 se activa y provoca el cambio del sentido de 9 SC3 se activa y hace que el motor se ponga
giro marcha (DIR a INV). en marchay funcione en sentido inverso.
La sefial de permiso de marcha esta establecida
en FALSE, con lo que la frecuencia cae hasta 0. 10 SC2 se desactiva provocando que la frecuencia

caiga hasta 0.
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Tabla 110.

Numerode
seleccion

Nombre de seleccion

2 SC1: Marcha directa Debe utilizarse para excluir la posibilidad de una orden de
(flanco) marcha no intencionada. El contacto de marcha/paro debe
SC2: Marcha inversa estar abierto antes de poner en marcha el motor de nuevo.
(flanco)

DIR Frecuencia de salida

Frecuencia

establecida | /—\ﬂ """""" / /
0 Hz J ‘

Frecuencia
establecida

INV y |

Permiso
de marcha

Senal de control 1 | ‘
Seialdecontrol2 | [ | I

=
o 00

9121.emf

Figura 55. Ldégica de marcha/paro de I/O lugar A = 2

Explicaciones:
Tabla 111.
La senal de control [SC].1 se activa provocando SC1 se activa y el motor se acelera (DIR) hacia
1 que la frecuencia de salida aumente. El motor 7 . .
. . . la frecuencia establecida.
funciona en sentido directo.
SC2 se activa, lo que, sin embargo, no tiene La sefal de permiso de marcha esta establecida
2 ningun efecto en la frecuencia de salida porque g |en FALSE, con lo que la frecuencia cae hasta 0.

el primer sentido de giro seleccionado tiene la La senal de permiso de marcha se configura con
maxima prioridad. el parametro P3.5.1.15.

La sefal de permiso de marcha esta establecida
SC1 esta desactivada, lo que provoca el cambio en TRUE, por lo que, a no ser que se seleccione
del sentido de giro de marcha (DIR a INV) porque 9 |elvalor 0 para este parametro, no tiene ningin
SC2 sigue estando activa. efecto porque es necesario que el flanco de

subida en la marcha incluso si SC1 estd activa.
SC2 se desactiva y la frecuencia suministrada al se p.Ul.sa el boton de paro del panely (a frecEJenua

10 |suministrada al motor cae hasta 0. (Esta sefal

motor cae hasta 0. . . X ;

solo funciona si 3.2.3 Botén paro panel = Si)
SC2 se activa de nuevo provocando que el motor 1 SC1 se abre y cierra de nuevo, lo que provoca
se acelere (INV] hacia la frecuencia establecida. que el motor se ponga en marcha.
SC2 se desactiva y la frecuencia suministrada 12 SC1 se desactiva y la frecuencia suministrada
al motor cae hasta 0. al motor cae hasta 0.
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Tabla 112.

Numerode

.. | Nombre de seleccion
seleccion

3 SC1: Marcha
SC2: Inversion de giro

DIR Frecuencia de salida

Frecuencia

establecida |  / \ N [—71 /71 T—71
O HZ —\ f »

Frecuencia
establecida

INV

Permiso
de marcha

9142.emf

Figura 56. Ldégica de marcha/paro de I/0O lugar A = 3

Tabla 113.

La sefal de permiso de marcha esta establecida
en FALSE, con lo que la frecuencia cae hasta 0.
La senal de permiso de marcha se configura con
el pardmetro P3.5.1.15.

La senal de control (SC) 1 se activa provocando
1 que la frecuencia de salida aumente. El motor 7
funciona en sentido directo.

La sefal de permiso de marcha esta establecida
SC2 se activa, lo que provoca el cambio del en TRUE, lo que provoca que la frecuencia
sentido de giro de marcha (DIR a INV]. aumente hacia la frecuencia establecida porque
SC1 sigue estando activa.

Se pulsa el boton de paro del panely la
frecuencia suministrada al motor cae hasta 0.
(Esta senal solo funciona si 3.2.3 Botdn paro
panel = Si)

SC2 esta desactivada, lo que provoca el cambio
3 |delsentido de giro de marcha (INVaDIR) porque | 9
SC1 sigue estando activa.

También se desactiva SC1y la frecuencia cae El convertidor se pone en marcha al pulsar

4 hasta 0. 10 el botdn de marcha del panel.

5 A pesar de haber activado SC2, el motor no 1 El convertidor se detiene de nuevo con el botén
se pone en marcha porque SC1 esta inactiva. de paro del panel.
SC1 se activa provocando que la frecuencia de El intento de marcha del convertidor pulsando

6 |salida aumente de nuevo. El motor funciona en 12 | el botdn de marcha no es correcto porque SC1
sentido de giro directo porque SC2 esta inactiva. estd inactiva.
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Tabla 114.

Numerode .
Nombre de seleccion

seleccion

4 SC1: Marcha [flanco)
SC2: Inversion de giro

Debe utilizarse para excluir la posibilidad de una orden de
marcha no intencionada. El contacto de marcha/paro debe
estar abierto antes de poner en marcha el motor de nuevo.

DIR | Frecuencia de salida

Frecuencia
establecida

0 Hz

Frecuencia
establecida

INV !

Permiso
de marcha

Sefal de control 1 __|

Senal de control 2 : | I

\
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|

,,,,,,,,, L
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

9143.emf

Figura 57. Légica de marcha/paro de I/O lugar A = 4

Tabla 115.

La sefal de control (SC) 1 se activa provocando La sefal de permiso de marcha esta establecida

que la frecuencia de salida aumente. El motor en FALSE, con lo que la frecuencia cae hasta 0.
1 ) . S 7 - : .

funciona en sentido de giro directo porque SC2 La senal de permiso de marcha se configura con

estd inactiva. el pardmetro P3.5.1.15.
2 SC2 se activa, lo que provoca el cambio 8 Antes de que pueda tener lugar una marcha

del sentido de giro de marcha (DIR a INV). correcta, SC1 debe abrirse y cerrarse de nuevo.

SC2 esta desactivada, lo que provoca el cambio Se pulsa.el botqn_de paro del panely la

. . frecuencia suministrada al motor cae hasta 0.
3 |delsentido de giro de marcha (INVaDIR) porque | 9 . . . ,
. . (Esta senal solo funciona si 3.2.3 Botdn paro
SC1 sigue estando activa. ;
panel = Si)

También se desactiva SC1 vy la frecuencia cae Antes de que pueda tener lugar una marcha
4 10 .

hasta 0. correcta, SC1 debe abrirse y cerrarse de nuevo.
5 A pesar de haber activado SC2, el rr’wc.)tor no 11 | SC1 se desactiva y la frecuencia cae hasta 0.

se pone en marcha porque SC1 esta inactiva.

SC1 se activa provocando que la frecuencia de
6 |salida aumente de nuevo. El motor funciona en

sentido de giro directo porque SC2 esta inactiva.
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8.5 REFERENCIAS

8.5.1 REFERENCIA DE FRECUENCIA

La seleccion de referencia de la frecuencia se puede programar para todos los lugares de control
excepto para PC, que siempre toma la referencia de la herramienta de PC.

Lugar de control remoto (1/0 lugar A): la referencia de frecuencia se puede seleccionar con
el parametro P3.3.1.5.

Lugar de control remoto (1/0 lugar B): la referencia de frecuencia se puede seleccionar con
el parametro P3.3.1.6.

Lugar de control panel: si se utiliza la seleccion por defecto del parametro P3.3.1.7, se aplica
el conjunto de referencias con el parametro P3.3.1.8.

Lugar de control remoto (Fieldbus): la referencia de frecuencia se toma del Fieldbus si se
mantiene el valor por defecto del pardmetro P3.3.1.10.

8.5.2 FRECUENCIAS FIJAS

P3.3.3.1 MoODO DE FRECUENCIAS FIJAS (ID 182)

Puede usar los parametros de frecuencia fija para definir determinadas referencias de frecuencia
con antelacion. A continuacion, estas referencias se aplican activando/desactivando las entradas
digitales conectadas a los parametros P3.3.3.10, P3.3.3.11y P3.3.3.12 (Selector 0 de frecuencias fijas,
Selector 1 de frecuencias fijas y Selector 2 de frecuencias fijas).

Se pueden seleccionar dos logicas distintas:

Tabla 116.
Numero
de Nombre de seleccion Descripcion
seleccion
0 Codificacion binaria Combina las entradas activadas de acuerdo con la Tabla 118
para elegir la frecuencia fija necesaria.
1 Ndmero (de entradas | En funcién del nimero de entradas asignadas para las selec-
utilizadas) ciones de frecuencias fijas que estén activas, se pueden apli-

car las frecuencias fijas 1 a 3.

P3.3.3.2 A (ID 180)

P3.3.3.9 FRECUENCIAS FIJASO A 7 (ID 130)
Valor “0” seleccionado para el parametro P3.3.3.1:

La frecuencia fija 0 se puede elegir como referencia mediante la seleccion del valor 0 (Frecuencia
fija 0) para el pardmetro P3.3.1.5 Seleccion de referencia de 1/0 lugar A, P3.3.1.6 Seleccién de
referencia de 1/0 lugar B, P3.3.1.7 Seleccién de la referencia de control del panely P3.3.1.10
Seleccion de referencia de control Fieldbus.

Las frecuencias fijas 1 a 7 se seleccionan como referencia empleando las entradas digitales para

los pardmetros P3.3.3.10, P3.3.3.11 y/o P3.3.3.12. Las combinaciones de entradas digitales activas
determinan la frecuencia fija utilizada de acuerdo con la Tabla 118 que se muestra mas adelante.

Los valores de las frecuencias fijas se limitan automaticamente entre las frecuencias minima

y maxima (P3.3.1.1y P3.3.1.2). Consulte la tabla siguiente:
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Tabla 117.

Accion necesaria Frecuencia activada

-Elija el valor 1 para los parame- Frecuencia fijla 0
tros P3.3.1.5, P3.3.1.6, P3.3.1.7
y P3.3.1.10.

Frecuencias fijas 1 a 7:

Tabla 118. Seleccién de frecuencias fijas; |} = entrada activada

Activar entrada digital para | Frecuencia activada

el parametro
P3.3.3.12 | P3.3.3.11 NEXINIIM Frecuencia fija 1

P3.3.3.12 JERRCANINN P3.3.3.10 |Frecuencia fija 2
P3.3.3.12 [RRCRANEEN XICRCRIUN Frecuencia fija 3

ERRCRCRVAN P3.3.3.11 |P3.3.3.10 |Frecuencia fija 4
EXRCRCAAN P3.3.3.11 WEXRCRCRIVN Frecuencia fija 5

[SCRCRCH /AN S X RCRCI NI P3.3.3.10 | Frecuencia fija 6
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 JEEAELIEERIEN

Valor “1” seleccionado para el parametro P3.3.3.1:

En funcién del nimero de entradas asignadas para las selecciones de frecuencias fijas que se
encuentren activadas, se pueden aplicar las frecuencias fijas 1 a 3.

Tabla 119. Seleccién de frecuencias fijas; [} = entrada activada

Entrada activada
P3.3.3.12 |P3.3.3.11
P3.3.3.12 IaCReRCAN|

RSN P3.3.3.11 |P3.3.3.10
RSN P3.3.3.11 P3.3.3.10
ERRCRCRWAN P3.3.3.11 RXIRICNIVN Frecuencia fija 2

ECRCRCH AN X RCRCR NI P3.3.3.10 | Frecuencia fija 2
[SCRCRCH I/ S X RORCHN I I S X RCRC R IO Frecuencia fija 3

Frecuencia activada

P3.3.3.10
P3.3.3.10

Frecuencia fija 1

Frecuencia fija 1

Frecuencia fija 1

Frecuencia fija 2

P3.3.3.10 SELECTOR O DE FRECUENCIAS FIJAS (ID 419)
P3.3.3.11 SELECTOR 1 DE FRECUENCIAS FIJAS (ID 420)

P3.3.3.12 SELECTOR 2 DE FRECUENCIAS FIJAS (ID 421)

Conecte una entrada digital a estas funciones (consulte el capitulo 8.7.1 Programacion de entradas

analdgicasy digitales) para poder aplicar las frecuencias fijas 1 a 7 (consulte la Tabla 118 que figura
mas arriba).
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8.5.3 PARAMETROS DE POTENCIOMETRO MOTORIZADO

Con una funcién de potenciometro motorizado, el usuario puede aumentar y reducir la frecuencia
de salida. Mediante la conexidn de una entrada digital al parametro P3.3.4.1 (Aumentar referencia
potenciémetro motorizado) y la activacion de la seial de entrada digital, la frecuencia de salida
aumentara mientras la sefal esté activa. El parametro P3.3.4.2 (Disminuir referencia
potenciémetro motorizado) funciona en sentido contrario, reduciendo la frecuencia de salida.

La velocidad a la que aumenta o disminuye la referencia de frecuencia cuando se activa el aumento
o la disminucidn del potenciometro motorizado la determina el tiempo de rampa del
potenciémetro motorizado (P3.3.4.3)

NOTA La frecuencia de salida esta limitada por los tiempos de aceleracion y deceleracion normales
si es mas lenta que el parametro Tiempo de rampa del potencidmetro motorizado.

El parametro de Reset del potenciémetro motorizado (P3.3.4.4) se utiliza para seleccionar si se
resetea (se establece en cero) la referencia de la frecuencia de potenciémetro motorizado en modo
paro o desconexion.

La referencia de frecuencia de potenciometro motorizado esta disponible en todos los lugares de
control del menu Grupo 3.3: Referencias. La referencia de potencidmetro motorizado solo se puede
modificar cuando el convertidor esta funcionando.

P3.3.4.1 AUMENTAR REFERENCIA POTENCIOMETRO MOTORIZADO (ID 418)

P3.3.4.2 DISMINUIR REFERENCIA POTENCIOMETRO MOTORIZADO (ID 417)

Con un potenciémetro motorizado, el usuario puede aumentar y reducir la frecuencia de salida.
Mediante la conexidn de una entrada digital al pardametro P3.3.4.1 (Aumentar referencia potencidmetro
motorizado) y la activacion de la sefal de entrada digital, la frecuencia de salida aumentara
mientras la sefial esté activa. El pardmetro P3.3.4.2 (Disminuir referencia potencidmetro motorizado)
funciona en sentido contrario, reduciendo la frecuencia de salida.

La velocidad a la que aumenta o disminuye la frecuencia de salida cuando se activa el aumento
o la disminucidn del potenciometro motorizado la determina el tiempo de rampa del potenciometro
motorizado (P3.3.4.3) y los tiempos de aceleracion y deceleracion de rampa (P3.4.1.2/P3.4.1.3).

El pardmetro de Reset del potencidometro motorizado (P3.3.4.4) establece la referencia de frecuencia
en cero, si se activa.

P3.3.4.4 RESET DEL POTENCIOMETRO MOTORIZADO (ID 367)
Define la logica para resetear la referencia de frecuencia del potencidmetro motorizado.

Numerode .
Nombre de seleccion

seleccion

0 Sin reset La referencia de frecuencia del potenciometro motorizado
anterior se mantiene después del estado de paroy se almacena
en la memoria en caso de desconexion.

1 Reset en paro La referencia de frecuencia del potenciometro motorizado se
resetea en cero cuando el convertidor esta en estado de paro
o desconectado.

2 Reset en desconexion | La referencia de frecuencia del potenciometro motorizado se
resetea en cero solo en caso de que se desconecte el convertidor.
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Referencia de frecuencia

A

Frecuencia
maxima

Tiempo de rampa
del potenciometro

Frecuencia motorizado

minima

Tiempo [s]
Aumentar referencia

potenciémetro
motorizadoJ ‘

Disminuir referencia | —
potenciéometro ! ‘
motorizado

9122.emf

Figura 58. Parametros de potenciometro motorizado

8.5.4 PARAMETROS DE FLUSHING

La funcion de Flushing se utiliza para anular momentaneamente el control normal. La funcion
puede usarse para limpiar el sistema de tuberias o ejecutar la bomba manualmente a la velocidad
constante predefinida, por ejemplo.

La funcién de Flushing pone en marcha el convertidor en una referencia seleccionada sin necesidad
de ninguna otra orden de marcha independientemente del lugar de control.

P3.3.6.1 ACTIVAR REFERENCIA FLUSHING (ID 530)
Este parametro define la senal de entrada digital que se utiliza para seleccionar la referencia
de frecuencia para la funcion de Flushing y fuerza la puesta en marcha del convertidor.

La referencia de frecuencia de Flushing es bidireccionaly la orden de inversion no afecta al sentido
de giro de la referencia de Flushing.

NOTA La activacion de la entrada digital pondra en marcha el convertidor.

P3.3.6.2 REFERENCIA FLUSHING (ID 1239)

Este parametro define la referencia de frecuencia de la funcidn de Flushing. La referencia es bidireccional
y la orden de inversion no afecta al sentido de giro de la referencia de Flushing. La referencia de sentido
directo se define como un valor positivo y la de sentido inverso como un valor negativo.

Asistencia 24 horas +34 93 877 45 06 ¢ Correo electronico: vacon@vacon.es




VACON ® 180 DESCRIPCIONES DE LOS PARAMETROS Y VALORES DE MONITOR

8.6 CONFIGURQCIéN DE RAMPAS Y FRENOS
P3.4.1.1 CurRvA S 1 (ID 500)
P3.4.2.1 CURVA S 2 (ID 501)

Gracias a estos parametros se puede suavizar el principio y el final de las rampas de aceleracion
y deceleracion. Si el valor se establece en 0,0%, se proporciona una forma lineal a la rampa, lo que
hace que la aceleracidny la deceleracion reaccionen de forma inmediata a los cambios en la sefal
de referencia.

Sielvalor se establece en 1,0-100,0% para este parametro, se produce una aceleracion o deceleracion
en forma de S. Esta funcion se usa normalmente para reducir la erosion mecanicay los picos de
intensidad cuando se cambia la referencia.

f

salida

A

—_— 0%

10 %
-
t[s]
3077.emf
Figura 59.
P3.4.2.5 FRECUENCIA UMBRAL DE RAMPA 2 (ID 533)

Este parametro define el limite de frecuencia de salida, por encima del cual se usan las formas
y tiempos de la segunda rampa.

La funcion se puede usar, por ejemplo, en aplicaciones de bombas en pozos de gran profundidad,
donde se requieren tiempos de rampa mas rapidos en el momento de marcha o paro de la bomba
(funcionando por debajo de la frecuencia minima).

Los tiempos de la segunda rampa se activan cuando la frecuencia de salida del convertidor supera
el limite definido mediante este parametro. La funcién se deshabilita cuando el valor del parametro
se establece en cero.
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salida

[Hz]

P3.4.2.5

t[s]
3079.emf

Figura 60. Activacion de rampa 2 cuando la frecuencia de salida supera el nivel umbral.
(P.3.4.2.5 = Frec. umbral de rampa 2, P3.4.1.2 = Tiempo de aceleracion 1, P3.4.2.2 = Tiempo
de aceleracion 2, P3.4.1.3 = Tiempo de deceleracion 1, P3.4.2.3 = Tiempo de deceleracion 2)

P3.4.5.1 FRENADO POR FLUJO (ID 520)

En lugar del frenado por CC, el frenado por flujo es una buena manera de aumentar la capacidad
de frenado en los casos en que no se necesitan resistencias de frenado adicionales.

Cuando es necesario frenar, la frecuencia se reduce y el flujo en el motor aumenta, lo que a su vez

aumenta la capacidad del motor para frenar. A diferencia del frenado por CC, la velocidad del motor
permanece controlada durante el frenado.

El frenado por flujo se puede establecer como habilitado o deshabilitado.

NOTA El frenado por flujo convierte la energia en calor en el motor y se debe usar de forma
intermitente para evitar danos en el motor.
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8.7 CONFIGURACION DE I/0

8.7.1 PROGRAMACION DE ENTRADAS ANALOGICAS Y DIGITALES

La programacion de las entradas en Vacon® 100 FLOW es muy flexible. Las entradas disponibles
en la I/0 estandary la I/0 opcional se pueden utilizar para diversas funciones de acuerdo con la
eleccion del operador.

La I/0 disponible puede ampliarse con tarjetas opcionales que han de insertarse en las ranuras
de tarjeta C, Dy E. Puede obtener mas informacidn acerca de la instalacidn de tarjetas opcionales
en el Manual de instalacion.

Tarjeta

estandar
Ranura A :
(terminales) =
Ranura B i
(terminales) |

Ranuras de tarjetas
opcionalesC,DYyE

A1 A2 Al A2 A3 A4 A5 A
| |

1 2 353 4 5 & T\B 9 10 11 1213}415161?181930A B 1 [2122 25 24 25 25 33 34]
1000080000000 0080000000]| [ooooCc000|

Entradas analdgicas Entradas digitales
programables (Al) programables (DI)
Ranura A Ranura B

Figura 61. Ranuras de tarjetas y entradas programables
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8.7.1.1 Entradas digitales

Las funciones aplicables a las entradas digitales se presentan en forma de parametros en el grupo

de parametros M3.5.1. El valor que se asigna al parametro es una referencia a la entrada digital que
se desea utilizar para la funcion. La lista de funciones que se pueden asignar a las entradas digitales
disponibles se presenta en la Tabla 28. Los ajustes de entradas digitales se muestran en el capitulo 4.

Ejemplo
stor (| READY 10
Ext Fault Close Nombre del pardmetro (= Funcion)
PANEL DigIH 51otA.s Valor del pardametro
, Ext Fault Open (= entrada digital seleccionada)
GRAFICO |18 DigIN Sloto.2
Fault Reset Close
= DigIN SlotAs
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
”--’ --’I ’--, ,’ ,’ ,l ,’-- X " —+—— Nombre del parametro (= Funcién)
PANEL l,,l ,I ,‘--,l --’I - Valor del parametro
DE TEXTO - . — (= entrada digital seleccionada)
IS
R 4 8
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Figura 62.

Dada la compilacion de la tarjeta de I/0 estandar en el convertidor Vacon® 100, hay seis entradas
digitales disponibles (los terminales 8, 9, 10, 14, 15y 16 de la ranura A). En la vista de programacion,
estas entradas se denominan como sigue:

Tabla 120.

- - o
Tipo de entrada | Tipo de entrada Ranura N.° de Explicacién

(Panel grafico) | (Panel de texto) entrada

DigIN DI A. 1 Entrada digital n.° 1 (terminal 8)
en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/O estandar).

DigIN DI A 2 Entrada digital n.° 2 (terminal 9)
en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/0 estandar).

DigIN DI A. 3 Entrada digital n.° 3 (terminal 10)
en la tarjeta de la ranura A (
tarjeta de 1/0 estandar).

DigIN DI A. 4 Entrada digital n.° 4 (terminal 14)
en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/O estandar).

DigIN DI A 5 Entrada digital n.° 5 (terminal 15)
en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/0 estandar).

DigIN DI A. b Entrada digital n.° 6 (terminal 16)
en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/0 estandar).
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En el ejemplo de la figura 62, la funcion de fallo externo cerrado situada en el ment M3.5.1 como
parametro P3.5.1.11, recibe por defecto el valor DigIN ranura A.3 (panel grafico) o DigIN A.3 (panel
de texto]. Esto significa que la funcion de fallo externo cerrado esté controlada con una sefal digital
en la entrada digital DIN3 (terminal 10).

Esto es lo que se muestra en la Tabla 28. Los ajustes de entradas digitales se muestran en el capitulo 4:

Codigo Parametro Por defecto ID Descripcion
DigIN FALSE = OK
P3.5.1.11 Fallo externo cerrado ranura A3 405 TRUE = Fallo externo

Imaginemos que necesitamos cambiar la entrada seleccionada. En lugar de la entrada digital 3
(DIN3) queremos utilizar la entrada digital 6 (DIN6) (terminal 16) de la I/0O estandar. En este caso

debemos hacer lo que se indica a continuacion:

stoP |G| READY 10 stoP |G| READY /0
_'i' Ext Fau_ll’E - -~ \ | / ~ Vg Q
Digl - > ¥ — DigINSlotA.3 > ¥  DigINSlotA.3
22| Ext Fault Open / N T AN
DigIN SlotoZ Mine Mine
Fault Reset Close M M
DigIN SlotA.6
A At least one digital input has BACK
v DigIN SlotA.6 l;egp ;filoners;ed toseveral AC
M o RESET
. To prevent possikble urwanted
Mire operations, pleasze check all “g
May digital input selection parametfl s
Figura 63. Programacion de las entradas digitales con el panel grafico
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[ a [ a a
JCc 110 v T s I 1 CvT JC 1 11 v T
P45 111 EX] F .FL/(-:,H X PS5 L EXTIA
1 A | >III 1 21 > 7 W A B e
1 .3 RS I W 1 ralA
AN
| &
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
[
_ I 11 CvT T 1 COCT M
P35 11 EX] @ HT LEHST [
n 1+ L[Jd L. BACK
o0 1.0 BACK 5 RESET
RESET 8
4 | &
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figura 64. Programacion de las entradas digitales con el panel de texto
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Tabla 121. Programacion de las entradas digitales

INSTRUCCIONES DE PROGRAMACION

Panel grafico Panel de texto

. Seleccione el parametro y pulse el botdn
de flecha derecha.

. Seleccione el parametro y pulse el boton OK.

2. Ahora se encuentra en el modo de edicion, |2. Ahora se encuentra en el modo de edicidn,

ya que el valor de ranura DigIN ranura A. ya que la letra D parpadea. (Si dispone
parpadea y aparece subrayado. (Si dispone de mas entradas digitales en su I/0, por

de mas entradas digitales en su /0, por ejemplo, mediante tarjetas opcionales
ejemplo, mediante tarjetas opcionales insertadas en las ranuras C, D o E, también
insertadas en las ranuras C, D o E, también puede seleccionarlas aqui). Vea la Figura 65.

puede seleccionarlas aqui). Vea la Figura 65.

3. Pulse de nuevo el botdn de flecha derecha | 3. Pulse el botdn de flecha derecha para
para activar el valor de terminal 3. activar el valor de terminal 3. La letra D
deja de parpadear.

4. Pulse tres veces el botdn de flecha arriba | 4. Pulse tres veces el boton de flecha arriba
para cambiar el valor de terminal a 6. para cambiar el valor de terminal a 6.
Confirme con el boton OK. Confirme con el boton OK.

5. NOTA Si la entrada digital DIN6 ya se esta |5. NOTA Si la entrada digital DIN6 ya se esta
utilizando para otra funcion, aparecera un utilizando para cualquier otra funcion, apa-
mensaje. Es posible que desee entonces recera un mensaje desplazandose por la
cambiar una de estas selecciones. pantalla. Es posible que desee entonces

cambiar una de estas selecciones.

Ahora, la funcion de fallo externo cerrado se encuentra controlada con una senal digital en la
entrada digital DINé (terminal 16).

NOTA La funcidén no se asigna a ningun terminal, o el estado de la entrada se establece siempre en
FALSE, si su valor es DigIN ranura 0.1 (panel grafico) o DigIN 0.1 (panel de texto). Este es el valor
por defecto de la mayoria de parametros del grupo M3.5.1.

Por otra parte, el estado de algunas entradas se ha establecido por defecto siempre en TRUE.
Su valor muestra DigIN ranura 0.2 (panel gréafico) o DigIN 0.2 (panel de texto).

NOTA Ademas, se pueden asignar Canales de tiempo a entradas digitales. Consulte mas
informacion en la Tabla 63. Los ajustes de la funcion dormir se muestran en el capitulo 4.
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8.7.1.2 Entradas analdgicas

La entrada seleccionada para la senal de referencia de frecuencia analdgica también se puede
seleccionar entre las entradas analdgicas disponibles.

sTor [(B| READY I-0

_‘i' All Signal Sel Nombre del pardmetro

ARIH SlotA.l — Valor del parametro
PAN EL AIl Filter Time (= entrada analégica seleccionada)
GRAFICO [* 0.10 5

AIl Signal Range
- 0= 100/ 0-20mA

READY RUN STOP ALARM FAULT

4 a
,’-- - b ,--l ,’ ,’ ,’-7’ / ,l—— Nombre del pardmetro

PANEL L-l / L-’ - Valor del pardmetro
rv 1 111
DE TEXTO . (= entrada analdgica seleccionadal)
s

R 4 w s

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Figura 65.

Dada la compilacién de la tarjeta de I/0 estandar en el convertidor Vacon® 100, hay dos entradas

analdgicas disponibles (los terminales 2/3'y 4/5 de la ranura A). En la vista de programacion, estas
entradas se denominan como sigue:

Tabla 122. Programacion de las entradas analdgicas

Tipo de entrada | Tipo de entrada N.° de

Ranura

(Panel grafico) | (Panel de texto) entrada Explicacion

AnIN Al A. 1 Entrada analdgica n.° 1 (terminales
2/3) en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/0 estandar).

AnIN Al A. 2 Entrada analdgica n.® 2 {terminales
4/5) en la tarjeta de la ranura A
(tarjeta de I/0 estandar).

En el ejemplo de la figura 65, el pardmetro Seleccidon de sefial de entrada analdgica 1 (AI1)
situado en el menu M3.5.2.1 con el cddigo de pardmetro P3.5.2.1.1, recibe por defecto el valor AnIN
ranura A.1 (panel grafico) o AI A.1 (panel de texto). Esto significa que la entrada seleccionada para
la sefal de referencia de frecuencia analdgica Al1 es la entrada analdgica de los terminales 2/3. Si
la senal corresponde a tensién o intensidad, debe determinarse con los interruptores DIP.
Consulte el manual de instalacion para obtener mas informacidn.
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Esto es lo que se muestra en la Tabla 29. Los ajustes de protecciones generales se muestran
en el capitulo 4:

Cadigo Parametro Min. Max. |Unidad Por ID Descripcion
defecto
Conecte la senal de Al1 a la
Seleccidén de senal de AnIN entrada analdgica que desee
P3.5.2.1.1 entrada analdgica 1 ranura | 377 |con este parametro.
(Al1) Al Programable. Consulte
el capitulo 8.5.1

Imaginemos que necesitamos cambiar la entrada seleccionada. En lugar de Al1, deseamos usar
la entrada analdgica de una tarjeta opcional en la ranura C. Debemos hacer lo siguiente:

sTor (| RE&DY 140 sTor (| READY 140 sToF |G|  READY 1/0

g AI1 Signal Sel - A S Z_ ~
AnIN SlotA.1 > v jflnIN Slot {1 Fa " AnIN SlotC.1
ATl Filter Time ) s
010 = Mir: TN Min:
AIl1 Signal Range M Mapes
(- 104 f0-20mA

READY iJN ;0? ALARM FAULT READY TN ?’ ALARM FAULT READY TN ?’ ALARM FAULT
P52 101 71 ’D-ixi"’ J0 R ngﬂx%j' FR
AiAi@ Hi Ailal Al C 1@
N N\ AN = :
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS g

Figura 67. Programacion de las entradas analdgicas con el panel de texto

INSTRUCCIONES DE PROGRAMACION

Panel grafico Panel de texto

. Seleccione el parametroy pulse el boton |1. Seleccione el parametro y pulse el botén OK.

de flecha derecha.

2. Ahora se encuentra en el modo de edicidn, |2. Ahora se encuentra en el modo de edicidn,

ya que el valor de ranura entrada ya que la letra A parpadea.
analdgica (AI) parpadeay aparece
subrayado.

3. Pulse unavez el botén de flecha arriba 3. Pulse unavez el botén de flecha arriba para
para cambiar el valor de la ranura a cambiar el valor de la ranura a C. Confirme
entrada analdgica (AI). Confirme con con el boton OK.
el botdn OK.
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8.7.1.3 Descripciones de las fuentes de sefial

Tabla 123. Descripciones de las fuentes de sefal

Fuente Funcion

Entradas digitales:

Se puede forzar el estado de una senal digital para que
sea siempre OPEN o CLOSED mediante esta funcion.

Por ejemplo, el fabricante ha establecido que algunas
senales se establezcan siempre en estado CLOSED, como
puede ser el pardmetro P3.5.1.15 (Permiso de marchal.

A menos que se cambie, la senal de permiso de marcha
estard siempre activada.

o

Ranura 0.n #=1: Siempre OPEN

# =2-10: Siempre CLOSED

Entradas analdgicas (usadas con fines de prueba):

# = 1: Entrada analdgica = 0% de intensidad de senal

# = 2: Entrada analdgica = 20% de intensidad de sefal

# = 3: Entrada analdgica = 30% de intensidad de sefal

etc.

# =10: Entrada analdgica = 100% de intensidad de senal
Ranura A.n° El ndmero (n°) corresponde a la entrada digital de la ranura A.
Ranura B.n° El nimero (n°) corresponde a la entrada digital de la ranura B.
Ranura C.n° El ndmero (n°) corresponde a la entrada digital de la ranura C.
Ranura Dn° El nimero (n°) corresponde a la entrada digital de la ranura D.
Ranura E.n° El nimero (n°) corresponde a la entrada digital de la ranura E.

El ndmero (n°) corresponde a: 1=Canal de tiempo1, 2=Canal

i o
CanalTiempo.n de tiempo2, 3=Canal de tiempo3

El nimero (n°) hace referencia al nimero de bit de

. o
Fieldbus CW.n la Control Word.

El nimero (n°) hace referencia al nimero de bit de

. o
Fieldbus PD.n Process Data.

8.7.2 ASIGNACIONES POR DEFECTO DE LAS ENTRADAS PROGRAMABLES

En la aplicacion Vacon 100 FLOW, las asignaciones por defecto de las entradas analdgicas y
digitales programables varian segun la aplicacion seleccionada (Aplicacion P1.2). En la Tabla 124,
se muestran las asignaciones por defecto, cuando se selecciona la aplicacidon Estandar.

Tabla 124. Asignaciones por defecto de las entradas

Entrada Terminal(es) Referencia Funcion asignada Codigo de parametro

DigiIN1 8 A1 Senal de control 1T A P3.5.1.1

DigIN2 9 A.2 Senal de control 2 A P3.5.1.2

DigIN3 10 A3 Fallo externo cerrado P3.5.1.11

DigIN4 14 A4 Selector 0 de frecuencias fijas | P3.5.1.21

DigIN5 15 A5 Selector 1 de frecuencias fijas | P3.5.1.22

DigINé6 16 A.b6 Reset de fallo cerrado P3.5.1.13
Seleccion de senal de

AniN1 213 Al entrada analdgica 1 (Al1) P3.5.2.1.1
Seleccion de senal de

AnIN2 4/5 A.2 entrada analdgica 2 (Al2) P3.5.2.2.1
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8.7.3 ENTRADAS DIGITALES

El uso de las entradas digitales es muy flexible. Los parametros son funciones que estan
conectadas alterminal de la entrada digital requerida. Las entradas digitales se representan como,
por ejemplo DigIN ranura A.2, refiriéndose a la segunda entrada de la ranura A.

También se pueden conectar las funciones a canales de tiempo, que se representan también como
terminales.

{ATENCION! Los estados de las entradas digitales y la salida digital se controlan en la
Vista MultiMonitor.

P3.5.1.15 PERMISO DE MARCHA (ID 407)

Contacto abierto: marcha del motor no permitida

Contacto cerrado: marcha del motor permitida

El convertidor siempre se detiene en modo de paro libre.
P3.5.1.16 MARCHA CON ENCLAVAMIENTO 1 (ID 1041)

P3.5.1.17 MARCHA CON ENCLAVAMIENTO 2 (ID 1042)

El convertidor no puede ponerse en marcha si alguno de los enclavamientos esta abierto.

Esta funcion puede utilizarse para realizar un enclavamiento de compuerta, impidiendo asi que
el convertidor se ponga en marcha con la compuerta cerrada. El convertidor se detiene de acuerdo

con la funcidn seleccionada en P3.2.5 Tipo de Paro, si alguno de los enclavamientos se abren
durante el funcionamiento.

8.7.4 ENTRADAS ANALOGICAS

P3.5.2.1.2 TIEMPO DE FILTRO DE SENAL DE ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1) (ID 378)
Cuando a este parametro se le asigna un valor superior a 0, se activa la funcion que filtra
las perturbaciones de la senal analdgica entrante.

NOTA Un tiempo de filtrado largo hace que la respuesta de regulacidén sea mas lenta.

Senal de entrada
analogica

(%] A

Senal sin filtrar

100% H----}--f-A-/-N S\

Senal filtrada

63% |-

t [s]

»

+—> 9095.emf

Figura 68. Filtrado de sefal de entrada analégica 1 (AI1)
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P3.5.2.1.3 RANGO SENAL DE ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1) (ID 379)
El rango de senal de la sehal analdgica puede seleccionarse como sigue:

El tipo de sefal de la entrada analdgica (intensidad o tension) se selecciona con los interruptores
DIP de la tarjeta de control (consulte el Manual de instalacidn).

En los ejemplos siguientes, la senal de entrada analdgica se utiliza como referencia de frecuencia.

Las figuras muestran como el ajuste de escala de la senal de entrada analégica cambia en funcion
del ajuste de este parametro.

Numerode
seleccion

Nombre de seleccion Descripcion

0 0-10 V/0-20 mA Rango de senal de entrada analdgica 0-10V
0 0-20 mA (dependiendo de los ajustes de
interruptores DIP en la tarjeta de control).
Senal de entrada utilizada 0-100%.

Referencia
de frecuencia
[Hz]
Frecuencia
MAXIMA [ .
Frecuencia Sefial de
minima
p-cntrada
0% 50% 100% Lo
0 mA 10 mA soma  dalogica [%]

9244.emf

Figura 69. Rango de sefal de entrada analdgica, selecciéon "0"

Numerode
seleccion

Nombre de seleccion Descripcion

1 2-10 V/4-20 mA Rango de senal de entrada analégica 2-10 V
0 4-20 mA (dependiendo de los ajustes de
interruptores DIP en la tarjeta de control).
Senal de entrada utilizada 20-100%.
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Referencia
de frecuencia
[Hz]
Frecuencia
maxima -
Frecuencia =~
n:ll'nimla 9245.emf Senal‘ de
P entrada
0% 20% 50% 100% WGaica [%]
OmA  4mA 10 mA 20 mA analogica [7o

Figura 70. Rango de sefal de entrada analdgica, selecciéon "1"

P3.5.2.1.4 MiNIMO ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1) usuArio (ID 380)

P3.5.2.1.5 MAXIMO ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1) usuArIo (ID 381)

Estos parametros permiten ajustar libremente el rango de senal de la entrada analdgica entre -160y 160%.

Ejemplo: Si la senal de la entrada analdgica se utiliza como referencia de frecuencia y estos para-
metros se configuran entre el 40 y el 80%, la referencia de frecuencia cambia entre la frecuencia
minimay la maxima cuando la senal de la entrada analdgica cambia entre 8y 16 mA.

Referencia
de frecuencia
[HZ]

Frecuencia

maxima
Freculer'wcia N Sefal de

minima | em

1 entrada
0% 40% 80% 100% analégica (%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA
Minimo Maximo
Al usuario Al usuario

Figura 71. Min./méx. sefal de entrada analégica (AI) usuario
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P3.5.2.1.6 INVERSION SENAL DE ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1) (ID 387)
Con este parametro se puede invertir la senal analdgica.
En los ejemplos siguientes, la senal de la entrada analdgica se utiliza como referencia

de frecuencia. Las figuras muestran cdmo el ajuste de escala de la senal de entrada analdgica
cambia en funcién del ajuste de este parametro.

Numerode
seleccion

Nombre de seleccion Descripcion

0 Normal Sin inversion. El valor 0% de sefal de entrada analdgica corresponde
a la referencia de frecuencia minimay el valor 100% de sefal de
entrada analdgica corresponde a la referencia de frecuencia maxima.

Referencia
de frecuencia
[HZ]

Frecuencia

MAXIMA |- ,
Frecuencia 9247.emf -

minima | Senal de

| >
0% 50 % 100 % entrada
0 mA 10 mA 20 mA analdgica [%]

Figura 72. Inversion sefal de entrada analdgica (AI), selecciéon "0"

Numerode
seleccion

Nombre de seleccion Descripcion

1 Senal Invertida Senal invertida. El valor 0% de senal de entrada analdgica corres-
ponde a la referencia de frecuencia maxima vy el valor 100% de senal
de entrada analdgica corresponde a la referencia
de frecuencia minima.

Referencia
de frecuencia
[Hz]

A

Frecuencia
maxima

Frecuencia 0248, emf )
minima 1 Senal de
‘ P entrada
0% 50% 100% L. o
0 mA 10 mA 20 A analdgica [%]

Figura 73. Inversion sefal de entrada analégica (AI), seleccion "1”
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8.7.5

P3.5.3.2.1

SALIDAS DIGITALES

FUNCION SALIDA DE RELE (RO1) ESTANDAR (ID 11001)

Tabla 125. Senales de salida a través de salida de relé (RO1) estandar

Seleccion

Nombre de seleccion

Descripcion

0 No usado Salida no usada
1 Listo El convertidor esta preparado para funcionar.
2 Marcha El convertidor funciona (el motor estd en marcha).
3 Fallo Se ha producido un disparo de fallo.
4 Fallo invertido No se ha producido un disparo de fallo.
5 Alarma Se ha iniciado una alarma.
6 Inversion de giro Se ha ejecutado la orden de inversion de giro
7 En velocidad La frecuencia de salida ha alcanzado la referencia
de frecuencia establecida.
8 Fallo de termistor Se ha producido un fallo del termistor.
9 Regulador de motor activo |Uno de los reguladores de limite (por ejemplo, limite
de intensidad o limite de par] est4 activado.
10 Senal de marcha activa La orden de marcha del convertidor esta activa.
11 Control panel activo Control panel seleccionado (el lugar de control activo
es el panel).
12 Control I/0 lugar B activo | Lugar de control I/0 lugar B seleccionado (el lugar
de control activo es 1/0 lugar B).
13 Limite de supervision 1 Se activa si el valor de la senal es inferior o superior
1 Limite de supervision 2 al limite de supervisién establecido (P3.8.3 0 P3.8.7)
dependiendo de la funcion seleccionada.
15 Modo Anti-Incendio activo |La funcion de modo Anti-Incendio estéa activa.
16 Flushing activo La funcién de Flushing esta activa.
17 Frecuencia fija activa La frecuencia fija se ha seleccionado con senales
de entrada digital.
18 Paro rapido activo La funcion de paro rapido se ha activado.
19 Modo Dormir activado El controlador PID esta en modo Dormir.
20 Prellenado de PID activado |La funcién de prellenado del controlador PID esta
activada.
21 Supervisidn de Valor Actual | El valor actual del controlador PID sobrepasa los limites
de PID de supervision.
22 Supervision de Valor Actual | El valor actual del controlador PID externo sobrepasa
de PID externo los limites de supervision.
23 Alarma/fallo de presion Elvalor de la sefial de presion de entrada de la bomba ha
de entrada caido por debajo del valor definido mediante el pardametro
P3.13.9.7.
24 Alarma de proteccion La temperatura medida de la bomba ha caido por debajo
congelacién del nivel definido mediante el parametro P3.13.10.5.
25 Canal de tiempo 1 Estado del canal de tiempo 1
26 Canal de tiempo 2 Estado del canal de tiempo 2
27 Canal de tiempo 3 Estado del canal de tiempo 3
28 Fieldbus Control Word. Bit 13| Control de salida (relé) digital desde el bit 13 de la Control
Word del Fieldbus.
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Tabla 125. Senales de salida a través de salida de relé (RO1) estandar

Seleccion

Nombre de seleccion

Descripcion

29 Fieldbus Control Word. Bit 14| Control de salida (relé) digital desde el bit 14 de la Control
Word del Fieldbus.
30 Fieldbus Control Word. Bit 15| Control de salida (relé) digital desde el bit 15 de la Control
Word del Fieldbus.
31 Fieldbus Process Data In 1. | Control de salida (relé) digital desde el bit O de la Process
Bit 0 Data In 1 del Fieldbus.
32 Fieldbus Process Data In 2. | Control de salida (relé) digital desde el bit 1 de la Process
Bit 1 Data In 2 del Fieldbus.
33 Fieldbus Process Data In 3. | Control de salida (relé) digital desde el bit 2 de la Process
Bit 2 Data In 3 del Fieldbus.
34 Alarma de mantenimiento |ELl contador de mantenimiento ha alcanzado el limite
de alarma definido mediante el parametro P3.16.2.
35 Fallo de mantenimiento El contador de mantenimiento ha alcanzado el limite
de alarma definido mediante el parametro P3.16.3.
36 Block Out. 1 Salida de bloque programable 1. Consulte el mend
' de parametros M3.19 Programador de Ldgicas
37 Block Out. 2 Salida de bloque programable 2. Consulte el menu
' de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
38 Block Out. 3 Salida de bloque programable 3. Consulte el menu
' de parametros M3.19 Programador de Légicas.
39 Block Out. 4 Salida de bloque programable 4. Consulte el mend
ock VU de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
40 Block Out. 5 Salida de bloque programable 5. Consulte el menu
' de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
41 Block Out. Salida de bloque programable 6. Consulte el menu
' de parametros M3.19 Programador de Légicas.
42 Block Out. 7 Salida de bloque programable 7. Consulte el mend
ock VU de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
43 Block Out. 8 Salida de bloque programable 8. Consulte el menu
' de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
A Block Out. 9 Salida de bloque programable 9. Consulte el menu
' de parametros M3.19 Programador de Légicas.
45 Block Out. 10 Salida de bloque programable 10. Consulte el menu
‘ de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
46 . Senal de control de bomba jockey externa. Consulte
Controlde bombajockey o capitulo 8.7.33.2.
47 Control de bomba de cebado Senalfje control de bomba de cebado externa. Consulte
el capitulo 8.7.33.3.
48 AutoLimpieza activa La funcion de AutoLimpieza de la bomba estéa activada.
49 Control de MultiBomba K1 Control del contactor en la funcion MultiBomba
50 Control de MultiBomba K2 Control del contactor en la funcion MultiBomba
51 Control de MultiBomba K3 Control del contactor en la funcion MultiBomba
52 Control de MultiBomba K4 Control del contactor en la funcion MultiBomba
53 Control de MultiBomba K5 Control del contactor en la funcion MultiBomba
54 Control de MultiBomba Ké Control del contactor en la funcion MultiBomba
Control de MultiBomba K7 Control del contactor en la funcion MultiBomba
Control de MultiBomba K8 Control del contactor en la funcion MultiBomba
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8.7.6 SALIDAS ANALOGICAS

P3.5.4.1.1 FUNCION SALIDA ANALOGICA 1 (AO1) (ID 10050)

Este parametro define el contenido de la senal de la salida analdgica 1. El ajuste de escala de la
senal de la salida analdgica depende de la senal seleccionada. Consulte la Tabla 126.

Tabla 126. Ajuste de escala de la sefal de salida analdgica 1 (AO1)

Descripcion

Seleccion| Nombre de seleccion

0 Test 0% (Sin utilizar) La salida analdgica se fuerza al 0% o 20% en funcion
del parametro P3.5.4.1.3.
1 Test 100% La salida analdgica se fuerza al 100% de la senal
(10 V/20 mA).
2 Frecuencia de salida Frecuencia de salida real de cero a referencia de frecuencia
maxima.
3 Referencia de frecuencia |Referencia de frecuencia real de cero a referencia de
frecuencia maxima.
4 Velocidad del motor Velocidad real del motor de cero a velocidad nominal
del motor.
5 Intensidad de salida Intensidad de salida del convertidor de cero a intensidad
nominal del motor.
6 Par del motor Par del motor real de cero a par nominal del motor (100%).
7 Potencia de motor Potencia real del motor de cero a potencia nominal del
motor (100%).
8 Tension del motor Tensidn real del motor de cero a tension nominal del motor.
9 Tension del Bus de CC Tension del Bus de CC real de 0 a 1000V.
10 Referencia PID Valor de la referencia real del controlador PID (de 0 a 100%).
11 valor actual de PID Valor actual real del controlador PID (de 0 a 100%).
12 Salida PID Salida del controlador PID (de 0 a 100%).
13 Salida PID externo Salida del controlador PID externo (de 0 a 100%).
14 Fieldbus Process Data In 1 | Fieldbus Process Data In 1 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100.00%).
15 Fieldbus Process Data In 2 | Fieldbus Process Data In 2 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
16 Fieldbus Process Data In 3 | Fieldbus Process Data In 3 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
17 Fieldbus Process Data In 4 | Fieldbus Process Data In 4 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
18 Fieldbus Process Data In 5 | Fieldbus Process Data In 5 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
19 Fieldbus Process Data In 6 | Fieldbus Process Data In 6 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
20 Fieldbus Process Data In 7 | Fieldbus Process Data In 7 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
21 Fieldbus Process Data In 8 | Fieldbus Process Data In 8 de 0 a 10000
(correspondiente a los valores de 0% a 100,00%).
22 Block Out. 1 Salida de blogque programable 1 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%]). Consulte el menu
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.
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Tabla 126. Ajuste de escala de la sefal de salida analégica 1 (AO1)

Seleccion| Nombre de seleccion Descripcion

23 Block Out. 2 Salida de bloque programable 2 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%). Consulte el men
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.

24 Block Out. 3 Salida de blogque programable 3 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%]). Consulte el menu
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.

25 Block Out. 4 Salida de bloque programable 4 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%). Consulte el men
de pardmetros M3.19 Programador de Ldgicas.

26 Block Out. 5 Salida de bloque programable 5 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%). Consulte el men
de pardmetros M3.19 Programador de Légicas.

27 Block Out. 6 Salida de blogque programable 6 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%]). Consulte el menu
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.

28 Block Out. 7 Salida de bloque programable 7 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%). Consulte el men
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.

29 Block Out. 8 Salida de bloque programable 8 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%). Consulte el men
de pardmetros M3.19 Programador de Légicas.

30 Block Out. 9 Salida de blogque programable 9 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%]). Consulte el menu
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.

31 Block Out. 10 Salida de bloque programable 10 de 0 a 10000 (correspon-
diente a los valores de 0 a 100,00%). Consulte el men
de parametros M3.19 Programador de Ldgicas.

P3.5.4.1.4 MINIMA ESCALA SALIDA ANALOGICA 1 (AO1) (ID 10053)
P3.5.4.1.5 MAXIMA ESCALA SALIDA ANALOGICA 1 (AO1) (ID 10054)

Estos parametros se pueden usar para ajustar libremente el ajuste de escala de la senal de salida
analdgica. La escala se define en unidades de proceso y depende de la seleccion del parametro P3.5.4.1.1.

Ejemplo: la frecuencia de salida del convertidor se selecciona para el contenido de la senal
de salida analdgica, y los parametros P3.5.4.1.4 y P3.5.4.1.5 se establecen entre 10y 40 Hz.

Cuando la frecuencia de salida del convertidor cambia entre 10 y 40 Hz, la senal de la salida
analdgica cambia entre 0y 20 mA.
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Senal de salida
analdgica
[%]

100% A
20 mA

50%
10 mA

sza0emt  Frecuencia

0% :

A P de salida [HZ]
0 Hz 10 Hz 40 Hz
Minimo escala Maximo escala Frecuencia
de AO de AO maxima

Figura 74. Ajuste de escala de la sefial de salida analdgica 1 (AO1)
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8.8 FRECUENCIAS PROHIBIDAS

En algunos sistemas puede que sea necesario evitar determinadas frecuencias debido a problemas
de resonancia mecanica. Mediante la configuracion de frecuencias prohibidas es posible omitir estos
rangos. Cuando se incrementa la referencia de frecuencia (de entrada), la referencia de frecuencia
interna se mantiene en el limite bajo hasta que la referencia (de entrada) esta por encima del limite alto.

P3.7.1 LIMITE BAJO DE RANGO 1 DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS (ID 509)
P3.7.2 LIMITE ALTO DE RANGO 1 DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS (ID 510)
P3.7.3 LIMITE BAJO DE RANGO 2 DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS (ID 511)
P3.7.4 LIMITE ALTO DE RANGO 2 DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS (ID 512)
P3.7.5 LIMITE BAJO DE RANGO 3 DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS (ID 513)

P3.7.6 LIMITE ALTO DE RANGO 3 DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS (ID 514)

Referencia real

Limitealto F------------oooee ot

Limite bajo |- P e

>

Referencia

Limite Limite -
solicitada

bajo alto
9118.emf

Figura 75. Frecuencias prohibidas
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P3.7.7 FACTOR DE TIEMPO DE RAMPA (ID 518)

El factor de tiempo de rampa define el tiempo de aceleracion/deceleracion cuando la frecuencia
de salida esta en un rango de frecuencias prohibidas. El factor de tiempo de rampa se multiplica
con elvalor de los parametros P3.4.1.2/P3.4.1.3 (tiempo de aceleracién/deceleracién de rampa 1).
Por ejemplo, el valor 0.1 hace que el tiempo de aceleracién/deceleracion sea diez veces menor.

Frecuencia de salida

[HZ]
/7
/s
/
/
/s
s
Limite p 4
alto [T V2
/
4 actor de
Factor de tiempo Vv d \ tiempo
Limite de rampa = 0,3 Z de rampa = 0,3
bajo [/
P
9211.emf Tiempo [s]

Figura 76. Factor de tiempo de rampa
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8.9 SUPERVISIONES

P3.9.1.2 RESPUESTA FRENTE A FALLO EXTERNO (ID 701)

Una senal de fallo externo en una de las entradas digitales programables (por defecto, DIN3) genera
un mensaje de alarma o una accién de fallo y un mensaje mediante los parametros P3.5.1.11
P3.5.1.12. La informacion también se puede programar en cualquiera de las salidas de relé.

8.9.1 PROTECCIONES TERMICAS DEL MOTOR

La proteccién térmica del motor sirve para evitar que el motor se sobrecaliente. El convertidor
puede proporcionar al motor una intensidad mayor que la intensidad nominal. Si la carga necesita
esta intensidad elevada, existe el riesgo de que el motor se sobrecargue térmicamente. Este caso
se da especialmente a frecuencias bajas. A frecuencias bajas el efecto de refrigeracién del motor
se reduce, al igual que su capacidad. Si el motor esta equipado con un ventilador externo, la
reduccion de la carga a velocidades bajas es pequena.

La proteccion térmica del motor se basa en un modelo calculado y utiliza la intensidad de salida del
convertidor para determinar la carga en el motor.

La proteccion térmica del motor se puede ajustar con los pardmetros que se presentan mas abajo.

El estado térmico del motor se puede monitorizar en la pantalla del panel de control. Consulte el
capitulo 2 2 Interfaces de usuario en Vacon®100 FLOW.

NOTA Si utiliza cables de motor largos (max. 100 m) junto con convertidores pequefos (<1,5 kW], la
intensidad del motor medida por el convertidor puede ser mucho mayor que la intensidad real del
motor debido a las intensidades capacitivas en el cable del motor. Tenga esto en cuenta cuando
configure las funciones de proteccion térmica del motor.

PRECAUCION El modelo calculado no protege el motor si el flujo de aire al motor
se reduce a causa del bloqueo de la rejilla de admision de aire. El odelo se inicia
a partir de cero si la tarjeta de control esta desconectada.

P3.9.2.3 FACTOR DE REFRIGERACION A VELOCIDAD CERO (ID 706)

Define el factor de refrigeracién a velocidad cero en relacidn con el punto en que el motor funciona
a la velocidad nominal sin refrigeracion externa. Vea la Figura 77 siguiente.

El valor por defecto se establece suponiendo que no existe ningun ventilador externo que refrigere
el motor. Si se utiliza ventilador externo, este parametro se puede establecer en 90% (o incluso en
un valor mas alto).

Si se cambia el valor del parametro P3.1.1.4 (Intensidad nominal del motor), este parametro se restaura
automaticamente al valor por defecto.

El ajuste de este parametro no afecta a la intensidad de salida maxima del convertidor, que se
determina mediante el parametro P3.1.3.1 en exclusiva.

La frecuencia angular de la proteccion térmica es el 70% de la frecuencia nominal del motor (P3.1.1.2).
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F)rel‘rigeracién

A

Area de sobrecarga
100% t-------"mmmmo m —

Par.
ID706 = 40%

0 Fréc. f f

de corte 0129.emf

Figura 77. Curva IT de la intensidad térmica del motor,
ID 706 = P3.9.2.3 Factor de refrigeracion a velocidad cero

P3.9.2.4 CONSTANTE DE TIEMPO TERMICA DEL MOTOR (ID 707)

Corresponde a la constante de tiempo térmica del motor. Cuanto mas grande sea el motor, mayor
sera la constante de tiempo. La constante de tiempo es el tiempo en que el estado térmico
calculado alcanza el 63% de su valor final.

El tiempo térmico del motor es especifico del diseno del motor y varia en funcion de los distintos
fabricantes de motores. El valor por defecto del pardmetro varia dependiendo del tamaho.

Si se conoce el tiempo t6 (té es el tiempo en segundos que el motor puede funcionar con seguridad
a seis veces la intensidad nominal] del motor (proporcionado por el fabricante del motor), se puede
establecer el parametro de constante de tiempo basandose en él. Como regla general, la constante
de tiempo térmico del motor en minutos es igual a 2*t6. Si el convertidor estad en modo de paro, la
constante de tiempo se incrementa internamente en tres veces el valor establecido del pardametro.
La refrigeracion en modo de paro se basa en la convecciony se incrementa la constante de tiempo.

Vea la Figura 79 siguiente.
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Figura 78. Constante de tiempo térmico del motor

P3.9.2.5 CAPACIDAD DE CARGA TERMICA DEL MOTOR (ID 708)

Si se establece el valor en 130%, la temperatura nominal se alcanzara con el 130% de la intensidad
nominal del motor.
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Figura 79. Calculo de la temperatura del motor
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8.9.2 PROTECCION MOTOR BLOQUEADO

La proteccion de motor bloqueado protege al motor de situaciones de sobrecarga de corta duracidén
como una provocada por un eje bloqueado. Se puede establecer un tiempo de reaccion para la
proteccion contra bloqueo inferior al de la proteccion térmica del motor. El estado de bloqueo se
define mediante dos parametros, P3.9.3.2 (Intensidad de bloqueo) y P3.9.3.4 (Limite de frecuencia
de bloqueo). Si la intensidad es mayor que el limite establecido y la frecuencia de salida es inferior
al limite establecido, el estado de bloqueo es verdadero. A decir verdad, no existe una indicacion
real de rotacion del eje. La proteccidn contra bloqueo es un tipo de proteccidn de sobrecorriente.

NOTA Si utiliza cables de motor largos (max. 100 m) junto con convertidores pequefos (<1,5 kW], la
intensidad del motor medida por el convertidor puede ser mucho mayor que la intensidad real del
motor debido a las intensidades capacitivas en el cable del motor. Tenga esto en cuenta cuando
configure las funciones de proteccion de motor bloqueado.

P3.9.3.2 INTENSIDAD DE BLOQUEO (ID 710)

La intensidad se puede establecer entre 0.0 y 2*IL. Para que se presente un estado de bloqueo,

la intensidad debe haber superado

este limite. Si se cambia el pardmetro P3.1.3.1 Limite de intensidad del motor, dicho parametro

se calcula automaticamente al 90% del limite de intensidad.

{ATENCION! Para garantizar el funcionamiento deseado, este limite se debe establecer por debajo
del limite de intensidad.

| 9130.emf

Area de bloqueo

Par. D710

v

Par. D712

Figura 80. Ajustes de las caracteristicas de blogqueo, ID 710 = P3.9.3.2 Intensidad de bloqueo,
ID 712 = P3.9.3.4 Limite de frecuencia de blogueo

P3.9.3.3 LiMITE DE TIEMPO DE BLOQUEO (ID 711)
Este tiempo se puede establecer entre 1.0y 120.0 s.

Este es el tiempo maximo permitido para el estado de bloqueo. El tiempo de bloqueo se controla
con un contador ascendente/descendente interno.

Si el contador del tiempo de bloqueo sobrepasa este limite, la proteccion provocara un disparo
(consulte P3.9.3.1).
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8.9.3 PROTECCION CONTRA BAJA CARGA (BOMBA SIN AGUR)

El objetivo de la proteccidn contra baja carga del motor es asegurarse de que exista carga
en el motor cuando el convertidor esté funcionando. Si el motor pierde su carga, puede que haya
un problema en el proceso; por ejemplo, una correa rota o una bomba sin agua.

La proteccion contra baja carga del motor puede ajustarse estableciendo la curva de baja carga con
los parametros P3.9.4.2 (Punto de par a frecuencia nominal del motor) y P3.9.4.3 (Punto de par

a frecuencia cero). La curva de baja carga es una curva cuadratica establecida entre la frecuencia
ceroy el punto de desexcitacion del motor (frecuencia nominal). La proteccion no esta activa por

debajo de 5 Hz (el contador de tiempo de baja carga se detiene).

Los valores de par para definir la curva de baja carga se establecen en porcentaje, haciendo
referencia al par nominal del motor. Los datos de la placa de caracteristicas del motor, el
parametro de intensidad nominal del motory el IH de la intensidad nominal del convertidor se usan
para buscar la proporcion de ajuste de escala para el valor de par interno. Si se utiliza con el
convertidor un motor distinto del motor nominal, la precision del calculo de par se reduce.

NOTA Si utiliza cables de motor largos (max. 100 m] junto con convertidores pequenos (< 1,5 kW],
la intensidad del motor medida por el convertidor puede ser mucho mayor que la intensidad real
del motor debido a las intensidades capacitivas en el cable del motor. Tenga esto en cuenta cuando
configure las funciones de proteccion contra baja carga.

P3.9.4.2 PROTECCION CONTRA BAJA CARGA: PUNTO DE PAR A FRECUENCIA NOMINAL DEL MOTOR (ID 714)
El limite de par se puede establecer entre 10,0 y 150,0% X Trmotor

Este parametro facilita el valor del par minimo permitido cuando la frecuencia de salida esta
por encima del punto de desexcitacion del motor (frecuencia nominal).

Si se cambia el valor del parametro P3.1.1.4 (Intensidad nominal del motor), este parametro
se restaura automaticamente al valor por defecto.

A par

par. |
ID714 |
l
Par. |
ID715 Area de bajaicarga
|
i f
4 j >
5Hz Punto de desexcitacion
del motor 9131.emf

Figura 81. Ajuste de carga minima, ID 714 = P3.9.4.2 Proteccién contra baja carga:
punto de par a frecuencia nominal del motor, ID 715 = P3.9.4.3 Proteccién contra baja carga:
punto de par a frecuencia cero

P3.9.4.4 PROTECCION CONTRA BAJA CARGA: LIMITE DE TIEMPO (ID 716)
Este tiempo se puede establecer entre 2,0y 600,0 s.

Este es el tiempo maximo permitido para que se mantenga un estado de baja carga. El contador
ascendente/descendente interno controla el tiempo de baja carga acumulado. Si el valor
del contador de baja carga sobrepasa este limite, la proteccidén provocara un disparo de acuerdo
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con el pardametro P3.9.4.1. Si se detiene el convertidor, el contador de baja carga se restaura a cero.
Vea la Figura 82 siguiente.

A Contador del tiempo de baja carga
Area de activacion
Par.ID716 +
\
1 Fallo/
| Alarma
Ipar. ID713
|
|
|
l
: Hora
Bajacarga L]
Sin baja carga 0132.0mF
.em

Figura 82. Funcién de contador de tiempo de baja carga, ID 713 = P3.9.4.1 Fallo de baja carga,
ID 716 = P3.9.4.4 Proteccidon contra baja carga: limite de tiempo

P3.9.5.1 MoDO DE PARO RAPIDO (ID 1276)
P3.5.1.26 ACTIVACION DE PARO RAPIDO (ID 1213)
P3.9.5.3 TIEMPO DE DECELERACION EN PARO RAPIDO (ID 1256)

P3.9.5.4 RESPUESTA FRENTE A FALLO DE PARO RAPIDO (ID 744)

La funcién de paro rapido es una forma de detener el convertidor de manera excepcional desde
la I/0 o desde Fieldbus en una situacion excepcional. Se puede hacer que el convertidor decelere
y se detenga de acuerdo con un método definido por separado cuando el paro réapido esté activado.
También se puede establecer una respuesta de alarma o fallo para que se registre en el historial
de fallos que se ha solicitado un paro rapido, si se requiere un Reset para volver a ponerse en
marcha.

{ATENCION! El paro répido no es un paro de emergencia ni una funcién de seguridad. Se recuerda
que un paro de emergencia corta fisicamente el suministro de energia eléctrica al motor.
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Figura 83. Ldgica de paro rapido
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P3.9.8.1 PROTECCION DE NIVEL BAJO DE ENTRADA ANALOGICA (AI) (ID 767)
Este parametro determina si se utiliza o no la proteccion de nivel bajo de entrada analdgica (Al).

La proteccion de nivel bajo de entrada analdgica (Al) se usa para detectar fallos de la sefial de entrada
analdgica, si la senal de entrada se utiliza como referencia de frecuencia o referencia de par, o si los
controladores PID/PID externo estan configurados para usar sefales de entrada analdgica.

El usuario puede seleccionar si se habilita la proteccion solo cuando el convertidor esté en estado
de funcionamiento o respectivamente en los estados de funcionamiento y paro. La respuesta al
fallo de nivel bajo de entrada analdgica (Al] se puede seleccionar con el parametro P3.9.8.2 Fallo
de nivel bajo de entrada analdgica (Al).

Tabla 127. Ajustes de proteccion de nivel bajo de entrada analdgica (AIl)

Numero
de Nombre de seleccion Descripcion

seleccion

1 Proteccion deshabili-
tada

2 Proteccion habilitada | La proteccidn solo se habilita cuando

en estado de marcha | el convertidor esta en estado de marcha.
3 Proteccion habilitada |La proteccidn esta habilitada en ambos
en estado de marcha |estados: marchay paro

y paro

P3.9.8.2 FALLO DE NIVEL BAJO DE ENTRADA ANALOGICA (AI) (ID 700)

El pardmetro define la respuesta al Fallo de nivel bajo de entrada analdgica (Al) F50 (ID de
fallo: 1050), si la proteccion de bajo nivel de entrada analdgica (Al) se ha habilitado con el
parametro 3.9.8.1.

La proteccion de nivel bajo de entrada analdgica (Al) controla el nivel de senal de las
entradas analdgicas 1 a 6. Se genera una alarma o un fallo de nivel bajo de entrada
analdgica (Al) si el pardmetro P3.9.8.1 Proteccion de bajo nivel de entrada analdgica (Al)
esta habilitado y la senal de entrada analdgica cae por debajo del 50% del rango de senal
minima definido durante 500 ms.

Tabla 128.

Nsl:l';iz?éc:‘e Nombre de seleccion Descripcion

1 Alarma

2 Alarma P3.9.1.13 se establece en referencia
de frecuencia.

3 Alarma La Ultima frecuencia valida se mantiene
como referencia de frecuencia.

4 Fallo Paro de acuerdo con el modo de paro
P3.2.5

5 Fallo Paro libre

{ATENCION! La respuesta 3 a fallo de bajo nivel de entrada analdgica (Al) (alarma + frecuencia
previa) solo se puede usar si se utiliza como referencia de frecuencia la entrada analdgica 1 o la
entrada analdgica 2.
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8.10 RESET AUTOMATICO

P3.10.1 RESET AuTOMATICO (ID 731)
Con este parametro se activa el Reset automatico después de un fallo.

NOTA El Reset automatico se permite solo para ciertos fallos. Mediante la asignacion a los
parametros P3.10.6 a P3.10.13 del valor 0 o 1, se puede permitir o denegar el Reset automatico
después de los respectivos fallos.

P3.10.3 TIEMPO DE ESPERA (ID 717)
P3.10.4 TIEMPO DE INTENTOS (ID 718)
P3.10.5 NUMERO DE INTENTOS (ID 759)

La funcidn de Reset automatico mantiene el Reset de los fallos que aparecen durante el tiempo
establecido con este parametro. Si el nUmero de fallos que se producen durante el tiempo de
intentos supera el valor del parametro P3.10.5, se genera un fallo permanente. De lo contrario, el
fallo se borra después de que haya transcurrido el tiempo de intentos y el siguiente fallo vuelva
a iniciar el recuento de tiempo de intentos.

El pardmetro P3.10.5 determina el nimero maximo de intentos de Resets de fallos automaticos
durante el tiempo de intentos establecido con este parametro. El recuento del tiempo comienza
a partir del primer Reset automatico. EL nUmero maximo es independiente del tipo de fallo.

Tiempo Tiempo Tiempo
de espera de espera de espera
1. ID717 T‘ ID717 ‘|D717
Activacion de fallo T
Alarma
Reset 1 Reset 2
Reset automatico T T

Tiempo de intentos

Tiempo de intentos
ID718

‘{7
Fallo activo

9096.emf

Numero de intentos: (ID759 = 2)

Figura 84. Funcién de Reset automatico, ID = 717 P3.10.3 Tiempo de espera,
P3.10.4 Tiempo de intentos, ID 759 = P3.10.5 Numero de intentos
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8.11 FUNCIONES DE TEMPORIZADOR

Las funciones de tiempo (Canales de tiempo) del convertidor Vacon® 100 ofrecen la posibilidad

de programar funciones que se controlaran mediante el reloj en tiempo real (RTC) interno.
Practicamente todas las funciones que se pueden controlar mediante una entrada digital también
se pueden controlar por medio de un canal de tiempo. En lugar de controlar una entrada digital con
un PLC externo, puede programar los intervalos “cerrado”y “abierto” de la entrada internamente.

NOTA Las funciones de este grupo de pardmetros se pueden aprovechar al maximo solo si se ha
instalado la bateria (opcional) y se ha realizado una configuracién correcta del reloj en tiempo real
con el Asistente de puesta en marcha (consulte pagina 2y 3). No se recomienda utilizar estas
funciones sin bateria auxiliar porque los ajustes de fechay hora del convertidor se resetearan cada
vez que se produzca una desconexidn, si no hay ninguna bateria instalada para el RTC.

Canales de tiempo

La légica de activacion y desactivacion de los canales de tiempo se configura mediante la asignacion
a estos canales de intervalos y/o temporizadores. Un canal de tiempo puede ser controlado por
muchos intervalos o temporizadores si se asignan tantos como sea necesario al canal de tiempo.

P Asign. a canal

Intervalo 1 .
Canal tiempo 1

Intervalo 2

Intervalo 3

Intervalo 4

Canal tiempo 2

Intervalo 5

Temporizador 1

Temporizador 2

Canal tiempo 3

Temporizador 3

YT YR YA YAYS

9146.emf

Figura 85. Los intervalos y temporizadores pueden asignarse a los canales de tiempo de manera
flexible. Cada intervalo y cada temporizador tiene su propio parametro para su asignacion a un
canal de tiempo.

Intervalos

Mediante pardmetros se asigna a cada intervalo una “Hora de conexion” y una “Hora de
desconexion”. Se trata del tiempo diario que el intervalo permanecera activo durante los dias
establecidos en los pardmetros “Desde dia” y “Hasta dia”. Por ejemplo, el ajuste de pardmetros que
se muestra a continuacion significa que el intervalo estara activo de 7 a.m. a 9 a.m. todos los dias
de semana (de lunes a viernes). El canal de tiempo al que se asigna este intervalo se considerara
una " entrada digital virtual” cerrada durante dicho periodo.

Hora de conexion: 07:00:00
Hora de desconexion: 09:00:00
Desde dia: Lunes

A dia: Viernes
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Temporizadores

Los temporizadores pueden utilizarse para establecer el canal de tiempo activo durante un tiempo
concreto por medio de una orden de una entrada digital (o un canal de tiempo).

Los parametros que se indican a continuacidn activaran el temporizador cuando la entrada digital
1 de la ranura A se cierre y lo mantendran activo durante 30 segundos después de que se abra.

Duracion: 30 s
Temporizador: DigIN ranura A.1

Sugerencia Se puede utilizar una duracion de 0 segundos para simplemente anular un canal de tiempo
activado desde una entrada digital sin retraso de desactivacion después del flanco descendente.

EJEMPLO
Problema:

Tenemos un convertidor para el aire acondicionado de un almacén. Debe funcionar desde las 7 a.m.
hasta las 5 p.m. los dias laborablesy de 9a.m.a 1 p.m. los fines de semana. Ademas, se debe poder
forzar manualmente el funcionamiento del convertidor fuera de la jornada laboral en caso de que
haya personas en el edificio para que continte funcionando durante los 30 minutos siguientes.

Solucion:

Se han de establecer dos intervalos: uno para los dias laborables y otro para los fines de semana.
Ademas se necesita un temporizador para la activacion fuera de la jornada laboral. A continuacion
se ofrece un ejemplo de configuracion.

Intervalo 1:

P3.12.1.1: Hora de conexion: 07:00:00

P3.12.1.2: Hora de desconexion: 17:00:00

P3.12.1.3: Dias: lunes, martes, miércoles, jueves, viernes
P3.12.1.4: Asignar a canal: Canal de tiempo 1

STOP |d READY ‘ | 1/0 STOP ‘(j READY | ‘ 1/0 STOP |G| READY | | 1/0
Interval 1 17 Days <) Days
] Qe
ID:1466 M3.12.1.3 ID: M3.12.1.3 ID: M3.12.1.3.1
ON Time o Sund
@ - @ mC @
) 07:00:00 N [[] monday
o) OFF Time [[] Tuesaay
@ Help
s 17:00:00 [[] Wednesday /\
Days add to £ e [] Thursday \/
(o] avorilites
E‘ 0 ; [] rriqay
9158.emf
Figura 86.
Intervalo 2:

P3.12.2.1: Hora de conexién: 09:00:00
P3.12.2.2: Hora de desconexidon: 13:00:00
P3.12.2.3: Dias: sabado, domingo

P3.12.2.4: Asignar a canal: Canal de tiempo 1

Temporizador 1

La derivacion manual se puede controlar mediante la entrada digital 1 de la ranura A (por medio
de un interruptor o una conexién a la iluminacién diferentes).

P3.12.6.1: Duracién: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Asignar a canal: Canal de tiempo 1
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P3.12.6.2: Temporizador 1: DigIN ranura A.1 (parametro ubicado en el men( de entradas digitales).
Finalmente, seleccione el canal 1 para la orden de ejecucion de |/0.
P3.5.1.1: Sefial de control 1 A: Canal de tiempo 1

Intervalo 1
Dias = de lunes a viernes
ON =07:00:00 horas OFF =17:00:00 horas

I P |Senal de control 1A }--

Intervalo 2
Dias = sabado y domingo
ON =09:00:00 horas OFF = 13:00:00 horas

Canal de tiempo 1 } ______ Marcha/Paro

Entrada digital 1 en ranura A
Temporizador 1

Duracion =1800 s 9136.emF

Figura 87. Configuracion final en la que se utiliza el canal de tiempo 1 como sefial de control
para la orden de marcha en lugar de una entrada digital.
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8.12 CONTROLADOR PID

P3.13.1.9 BANDA MUERTA (ID 1056)

P3.13.1.10 RETRASO DE BANDA MUERTA (ID 1057)

La salida del controlador PID se bloquea si el valor actual se mantiene dentro del drea de banda
muerta en torno a la referencia durante un tiempo predefinido. Esta funcion evita el movimientoy el
desgaste innecesarios de los actuadores, por ejemplo de las valvulas.

Banda muerta (ID1056) Referencia

Valor Actual

Retraso banda muerta
(ID1057)

\

\

Salida bloqueada

9097.emf

Figura 88. Banda muerta

8.12.1 VALOR ACTUAL ESTIMADO

P3.13.4.1 FUNCION DE VALOR ACTUAL ESTIMADO (ID 1059)

Por lo general, la funcidn de valor actual estimado requiere modelos de proceso precisos pero,

en algunos casos simples, es suficiente con una ganancia mas un tipo de compensacion (offset)

de valor actual estimado. La parte de valor actual estimado no utiliza ninguna medida de valor actual
del valor del proceso controlado real (nivel de agua en el ejemplo 1 que figura a continuacion). El
control de valor actual estimado de Vacon utiliza otras mediciones que afectan indirectamente al
valor del proceso controlado.

Ejemplo 1:

Control del nivel de agua de un tanque por medio del control de flujo. El nivel de agua deseado se ha
definido como referenciay el nivel real como valor actual. La senal de control actua en el flujo entrante.

El flujo de salida podria entenderse como una perturbacién que puede medirse. Tomando como
base las mediciones de la perturbacion, podemos intentar compensarla mediante un control
de valor actual estimado simple (ganancia y offset) anadido a la salida de PID.

De este modo, el controlador reaccionaria con mucha mas rapidez a los cambios en el flujo de salida
que si solo se hubiera medido el nivel.
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Ref. de - - -
nivel PID - »Q<+ 77777 Vaelsot:rﬁ:;%al IS

: — <
| o~
] @ Control
de flujo
Cont'rol de salida
de nivel

9099.emf

Figura 89. Control de valor actual estimado

8.12.2 FUNCION DORMIR

Esta funcidn pone el convertidor en modo dormir si la frecuencia se mantiene por debajo de la
frecuencia de dormir durante mas tiempo del establecido en el parametro de retraso de dormir.
Esto significa que la orden de marcha se mantiene activada, pero la solicitud de funcionamiento
queda desactivada. Cuando el valor actual se sitia por debajo o por encima del nivel de despertar
dependiendo del modo de despertar, el convertidor volvera a activar la solicitud de funcionamiento
si la orden de marcha sigue estando activa. Por lo tanto, el convertidor se activa.

P3.13.5.1 FRECUENCIA DE DORMIR PARA REFERENCIA 1 PID (ID 1016)
El convertidor pasa al modo dormir (el convertidor se detiene) cuando la frecuencia de salida del
convertidor cae por debajo de la frecuencia de dormir definida por el pardmetro.

Elvalor del pardmetro se usa cuando la senal de referencia del controlador PID se toma de la referencia 1.

El convertidor pasa al modo dormir si

e lafrecuencia de salida se mantiene por debajo de la frecuencia de dormir durante un tiempo
superior al tiempo de retraso de dormir.
e lasenal de valor actual de PID se mantiene por encima del nivel de despertar definido.

El convertidor se activa desde el modo dormir si

e lasenal de valor actual de PID cae por debajo del nivel de despertar definido.

NOTA Un nivel de despertar mal ajustado puede no permitir que el convertidor pase al modo dormir.

P3.13.5.2 RETRASO DE DORMIR PARA REFERENCIA 1 PID (ID 1017)

El convertidor pasa al modo dormir (el convertidor se detiene) cuando la frecuencia de salida del conver-
tidor cae por debajo de la frecuencia de dormir durante un tiempo superior al definido por el parametro.

Elvalor del pardmetro se usa cuando la senal de referencia del controlador PID se toma de la referencia 1.
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P3.13.5.3 NIVEL DE DESPERTAR PARA REFERENCIA 1 PID (ID 1018)
P3.13.5.4 MODO DESPERTAR PARA REFERENCIA 1 PID (ID 1019)

Los parametros Nivel de despertar para Referencia 1 PID y Modo despertar para Referencia 1 PID
definen el momento en que el convertidor se activa desde el modo dormir, que es, cuando el valor
actual de PID cae por debajo del nivel de despertar.

El Pardmetro Modo despertar para Referencia 1 PID define si el nivel de despertar se usa como
un nivel absoluto estatico, o como un nivel relativo, que sigue al valor de referencia de PID.

0 = Nivel absoluto (Nivel de despertar = nivel estatico que no sigue el valor de referencia)

1 = Referencia relativa (Nivel de despertar= compensacion por debajo del valor de referencia
actual, el Nivel de despertar sigue la referencia actuall

Referencia Referencia de PID
IV

Nivel de despertar

>t
Figura 90. Modo despertar: Nivel absoluto
Referencia Referencia de PID
AJ
Nivel de despertar
>t

Figura 91. Modo despertar: Referencia relativa

P3.13.5.5 REFERENCIA 1 PID ADICIONAL (ID 1793)

El aumento automatico de la referencia de regulacion del PID antes de entrar en el estado de dormir
permite generar un valor de proceso mas altoy, por lo tanto, mantener el estado de dormir mas tiempo,
incluso con alguna fuga moderada.

El nivel de referencia adicional se aplica después de que las condiciones habituales para entrar en
estado de dormir (umbral frecuencia y retraso) se comprueben de forma positiva. Después de que
el valor actual alcance el incremento de la referencia, se elimina el incremento de referencia adi-
cional en la referencia y el convertidor entra en estado de dormir, deteniendo el motor. El incre-
mento de referencia adicional sera positivo con una regulacién de PID directa (P3.13.1.8 = Normal)
y negativo con una regulacion de PID inversa (P3.13.1.8 = Invertido).

Si el valor actual no alcanza la referencia incrementada, el valor de referencia adicional se elimina
de todos modos tras el tiempo establecido con P3.13.5.5. En este caso, el convertidor vuelve a la
regulacién normal con la referencia normal.

En una configuracién MultiBomba: si durante el proceso de referencia adicional se pone en marcha
una bomba auxiliar, la secuencia de referencia adicional se anula y se reanuda la regulacion normal.
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P3.13.5.7 FRECUENCIA DE DORMIR PARA REFERENCIA 2 PID (ID 1075)

Consulte la descripcidn del parametro P3.13.5.1.

P3.13.5.8 RETRASO DE DORMIR PARA REFERENCIA 2 PID (ID 1076)

Consulte la descripcion del parametro P3.13.5.2.

P3.13.5.9 NIVEL DE DESPERTAR PARA REFERENCIA 2 PID (ID 1077)
P3.13.5.10 MoODO DESPERTAR PARA REFERENCIA 2 PID (ID 1020)

Consulte las descripciones de los parametros P3.13.5.3 y P3.13.5.4.

P3.13.5.11 REFERENCIA 2 PID ADICIONAL (ID 1794)
Consulte la descripcion del parametro P3.13.5.5.

8.12.3 SUPERVISION DE VALOR ACTUAL

La supervision de valor actual se utiliza para garantizar que el valor actual de PID (valor real
del proceso) se mantiene dentro de los limites predefinidos. Con esta funcién puede, por ejemplo,
detectar una rotura importante de tuberia y detener una posible inundacion innecesaria.

Se establecen los limites superior e inferior en torno a la referencia. Cuando el valor actual se sitda
por encima o por debajo del limite, un contador comienza un recuento ascendente hacia el valor del
retraso (P3.13.6.4). Cuando el valor actual se encuentra dentro del area permitida, el mismo
contador realiza un recuento descendente. Cada vez que el contador supere el retraso, se generara
una alarma o un fallo (en funcidn de la respuesta seleccionada con el pardmetro P3.13.6.5).

Limite
superior ; ; Valor actual

(ID736)

Limite
inferior

(ID758)

Retraso (ID737)

9100.emf

Modo de regulacion Alarma o fallo

Figura 92. Supervision de valor actual

P3.13.6.1 HABILITAR SUPERVISION VALOR ACTUAL (ID 735)
Estos parametros definen el intervalo en que el valor de la sefal de valor actual de PID se supone
que se mantiene en una situacion normal. Si la senal de valor actual de PID se sitla por encima

o por debajo del intervalo de supervision establecido durante mas tiempo del definido como
Retraso, se activara un fallo de supervision de PID (F101).

Asistencia 24 horas +34 93 877 45 06 ¢ Correo electronico: vacon@vacon.es




VACON ® 216 DESCRIPCIONES DE LOS PARAMETROS Y VALORES DE MONITOR

8.12.4 COMPENSACION POR PERDIDA DE PRESION

Sise somete a presion una tuberia larga con muchas salidas, el mejor lugar para colocar el sensor seria
probablemente en el punto medio de la tuberia (posicidn 2). Sin embargo, los sensores se pueden colo-
car, por ejemplo, justo a continuacion de la bomba. De este modo, se obtendra la presién correcta justo
a continuacion de la bomba, pero a lo largo de la tuberia la presion descendera en funcion del flujo.

Presion
Sin flujo
”
//
//

Longitud de la tuberia

Posicion 1 A A Posicién 2 /\ A

9101.emf

Figura 93. Posicién del sensor de presion (SP)

P3.13.7.1 HABILITAR COMPENSACION PARA REFERENCIA 1 PID (ID 1189)

P3.13.7.2 MAXIMA COMPENSACION REFERENCIA 1 PID (ID 1190)

El sensor esta colocado en la posicidn 1. La presion de la tuberia se mantendra constante cuando
no exista flujo. Sin embargo, cuando haya flujo, la presion descendera a lo largo de la tuberia. Esto
se puede compensar elevando la referencia a medida que aumente el flujo. En este caso,
la frecuencia de salida estima el caudal y la referencia aumenta de forma lineal con el flujo, como
se puede ver en la Figura 94 siguiente.
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Referencia
A

Referencia + maxima compensacion.

Referencia
Frec. min.y flujo Frec. max. y flujo
Presion
A
e -
Sin flujo Con flujoy compensacign
//
//

Longitud de la tuberia

Posicion 1 Posicién 2

9102.emf

Figura 94. Habilitar compensacion para referencia 1 PID por pérdida de presion

8.12.5 PRELLENADO TUBERIA

La funcion de Prellenado PID se usa para llevar el proceso a un determinado nivel a velocidad baja
antes de que el controlador PID comience el proceso de control. Esta funcion se puede utilizar, por
ejemplo, para llenar las tuberias vacias lentamente y evitar los “golpes de ariete” que podrian
producir la rotura de las tuberias.

Se recomienda utilizar siempre la funcién de Prellenado PID cuando se utiliza la funcién MultiBomba.
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Referencia
[ >
“Valor actual
Nivelde prellenado .
/./‘v/—
4/%
/ —
Frecuencia
Frecuencia de prellenado
|
|
Modo de Prellenado PID Modo de regulacion 9105.emf
Figura 95.Funcidon de Prellenado PID
P3.13.8.1 FUNCION DE PRELLENADO PID (ID 1094)

Este parametro define el modo de operacidn de la funcion de Prellenado PID.

Se recomienda el uso de esta funcién en el sistema MultiBomba para evitar los “golpes de ariete”
que podrian producir la rotura de la tuberia.

0 = Deshabilitado

La funcién de Prellenado tuberia suave esta deshabilitada y no se usa.

1 = Habilitado (Nivel)

La funcion de Prellenado PID esta habilitada. Cuando se pone en marcha el convertidor, esta
funciona con una frecuencia constante (P3.13.8.2 Frecuencia de prellenado PID) hasta que la sefal
de valor actual de PID alcanza el nivel de prellenado (P3.13.8.3 Nivel de prellenado PID). Cuando
se alcanza el nivel de prellenado, el controlador PID comienza el proceso de regulacion.

Ademas, si no se alcanza el nivel de prellenado dentro del limite de tiempo de Prellenado PID
(P3.13.8.4 Limite de tiempo de Prellenado PID), se generard un fallo de prellenado PID(si el
parametro P3.13.8.4 Limite de tiempo de Prellenado PID se establece en un valor superior a cero).

El modo de Prellenado PID se utiliza normalmente en instalaciones verticales.

2 = Habilitado (limite de tiempo)

La funcion de prellenado esta habilitada. Cuando se pone en marcha el convertidor, este funciona
con una frecuencia constante (P3.13.8.2 Frecuencia de Prellenado PID) hasta que transcurre el
tiempo de prellenado (P3.13.8.4 Limite de tiempo de Prellenado HD. Una vez transcurrido el limite
de tiempo de Prellenado PID, el controlador PID comienza el proceso de regulacion.

En este modo, el fallo de Prellenado PID no esta disponible.

Este modo de Prellenado tuberia se utiliza normalmente en instalaciones horizontales.
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P3.13.8.2 FRECUENCIA DE PRELLENADO PID (ID 1055)

Este parametro define la referencia de frecuencia constante, que se usa cuando la funcién
de Prellenado PID esta activa.

P3.13.8.3 NIVEL DE PRELLENADO PID (ID 1095)
Este parametro se utiliza solamente si se selecciona la opcion “Habilitado (Nivel)” en el pardametro
de la funcion de Prellenado (P3.13.8.1 Funcidn de Prellenado PID).

Este parametro define el nivel de la senal de valor actual de PID que se ha de alcanzar antes de que
se desactive la funcion de Prellenado PID y el controlador PID comience el proceso de regulacién.

P3.13.8.4 LiMITE DE TIEMPO DE PRELLENADO PID (ID 1096)
El funcionamiento del parametro depende de la seleccidn del parametro de funcidn de Prellenado
(P3.13.8.1 Funcidn de Prellenado PID).

Si se selecciona la opcion “Habilitado (Nivel]” en el pardmetro de funcién de Prellenado (P3.13.8.1
Funcion de Prellenado PID), este parametro definira el limite de tiempo tras el cual se generara
el fallo de Prellenado PID (si no se alcanza el nivel de Prellenado definido).

Si se selecciona la opcidn “Habilitado (Limite de tiempo)” en el parametro de funcién de Prellenado
(P3.13.8.1 Funcidn de Prellenado PID), este parametro definira el tiempo que el convertidor
funcionara a la frecuencia de Prellenado constante (P3.13.8.2 Frecuencia de Prellenado PID] antes
de que el controlador PID comience el proceso de regulacion.

P3.13.8.5 RESPUESTA FRENTE AL FALLO DE PRELLENADO PID (ID 738)
Seleccidn de respuesta de fallo para Fallo de Prellenado PID - F100.

0 = Sin accion

1=Alarma

2 = Fallo (paro de acuerdo con modo de paro)

3 = Fallo (paro libre)

8.12.6 SUPERVISION DE PRESION DE ENTRADA

La funcion de supervision de la presion de entrada se utiliza para supervisar que haya suficiente
agua en la entrada de la bomba para evitar que aspire aire o se produzca cavitacion en la aspiracion.
Esta funcion requiere que se instale un sensor de presion en la entrada de la bomba; vea la Figura 96.

Sila presion en la entrada de la bomba cae por debajo del limite de alarma definido, se activara una
alarmay se reducird la presion de salida de la bomba mediante la reduccion del valor de referencia
del controlador PID. Si la presion de entrada sigue cayendo por debajo del limite de fallo, la bomba
se detiene y se activa un fallo.
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ol

3080.emf

Figura 96. Ubicacion del sensor de presién (SP), I = entrada, O = salida

Presion de entrada
A

Supervision de la presion de entrada

Nivel de alarma
de supervision

Nivel de fallo
de supervision

Retraso | ! Retraso

Referencia de PID | defallode | | defallode
A i supervision | i supervision !
P -
Referencia de PID 1 1 ——————————————————————————————————————————————————————
‘ ‘ Reduccion de
referencia de PID
Alarma de presién
de entrada
(Sefial de salida digital)
Funcionamiento del motor ————m—m ———rororoiioivoo oo o e o - Si
No

9213.emf

Figura 97.Supervision de presion de entrada
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8.12.7 DORMIR: FUNCION SIN DETECCION DE DEMANDA (DSDD)

Se alcanza la referencia y la referencia de frecuencia permanece estable dentro de una banda

de rango paramétrico que esta justo por encima del umbral de frecuencia de dormir. Se anade
un offset temporal al valor actual. Si no hay demanda, esto hara que la frecuencia de salida esté
por debajo del umbral de frecuencia de dormir. Si el valor actual permanece estable, el convertidor
se vera forzado al estado de dormir. Vea la Figura 98 siguiente.

Concretamente, si el valor de Error (Referencia-Actual) esta dentro de una banda de histéresis
determinada en torno a cero:

Error de histéresis de DSDD <= Error <= Error de histéresis de DSDD

y la relacion siguiente sigue siendo cierta durante el periodo de tiempo definido mediante el tiempo
de supervision de DSDD:

Max[Frecuencia de salida(t])] - Min[Frecuencia de salidal(t])] < Histéresis de frec. de DSDD

Se anade un valor de offset temporal al valor actual. Si la frecuencia de salida desciende por debajo
del umbral de frecuencia de dormir durante el periodo de tiempo requerido mientras permanece
el valor de error dentro de la banda, el convertidor entrara en modo dormiry se eliminara el offset
del valor actual.

Si se produce cualquiera de las condiciones siguientes:

- Elerror supera la banda de histéresis

- La variacién de la frecuencia de salida supera la histéresis de frecuencia de DSDD,
se eliminara el offset del valor actual y se reanudara el funcionamiento normal.

Elincremento de offset del valor actual sera positivo con una regulacion de PID directa
(P3.13.1.8 = Normal) y negativo con una regulacion de PID inversa (P3.13.1.8 = Invertido).

La funcidn se habilita mediante el parametro Habilitacion de DSDD. La funcidn esta inactiva
si cualquiera de los parametros relacionados es 0.
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3094.emf

Figura 98. Dormir: sin deteccion de demanda (DSDD)

A = La frecuencia de salida esta dentro de la histéresis durante un tiempo determinado; se ahade
un offset al valor actual aqui

B = Se entra en modo dormir aqui

C = Frecuencia histéresis de DSDD (P3.13.10.3)

D = Tiempo de supervision de DSDD (P3.13.10.4)

E = Tiempo de retraso de dormir para referencia 1 PID (P3.13.5.2)

F = Unidades de proceso (P3.13.1.4)

G = Banda de error en torno a cero

H =Error

| = Offset del valor actual

P3.14.1.7 SELECCION DE UNIDADES DE PROCESO (ID 1636)
P3.14.1.8 MAXIMA UNIDAD DE PROCESO (ID 1664)
P3.14.1.9 MINIMA UNIDAD DE PROCESO (ID 1665)

Con los parametros Seleccion de unidades de proceso, Minima unidad de proceso y Maxima unidad
de proceso, puede ver todos los parametros y valores de monitor relacionados con el Control de
PID (p. ej., valor actual y referencia) en las unidades de proceso seleccionadas [p. e]. bar o Pascal).

Los parametros Min. unidad de proceso y Max. unidad de proceso se ajustan de acuerdo con el intervalo
del sensor de valor actual.

Ejemplo:
En la aplicacion PFC, el intervalo de senal del sensor de presion es 4-20mA, lo que corresponde a una

presion de 0-10 bar. La configuracion de la unidad de proceso del controlador PID es la siguiente:
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e Sel. unid. proces. = bar
e Minima unidad de proceso = 0,00 bar
e Maxima unidad de proceso = 10,00 bar
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8.13 FUNCION MuLTIBoMBA (PFC, MULTIMASTER)

La funcion MultiBomba esta disefiada para controlar un sistema en el que ocho motores (por ejemplo,
bombas, ventiladores o compresores] estan funcionando en paralelo. El controlador PID interno del
convertidor regula el sistema haciendo funcionar el nUmero necesario de motores y controlando la
velocidad de los mismos en funciéon de la demanda.

8.13.1 CHECKLIST DE PUESTA EN SERVICIO PARA MULTIMASTER

El checklist siguiente le ayudara a configurar los ajustes basicos del sistema MultiMaster. Si utiliza
el panel para el establecimiento de parametros, el Asistente de aplicacion también le ayudara en
estos ajustes basicos.

Empiece la puesta en servicio con los convertidores que tienen una senal de valor actual de PID
(p.ej. sensor de presion) conectada a una entrada analdgica (por defecto: entrada analdgica 2 (Al2)).
Pase por todos los convertidores del sistema.

Compruebe los cableados.

* Cableado de potencia (cable de alimentacion, cable de motor]): Consulte el manual
de instalacion del convertidor.

e Cableado de control (I/0, sensor de valor actual de PID, comunicacidn): Consulte
el diagrama de cableado en el capitulo 1.5.4.2 y las conexiones de /0 por defecto
1 en el capitulo 1.5.4.1.

e Se recomienda conectar una senal de marcha individual para cada convertidor, pero
no es obligatorio. Sin embargo, los convertidores que tengan conectada la senal de
valor actual de PID deben tener también la senal de marcha conectada.

¢ Si se requiere redundancia, asegurese de que la senal de valor actual de PID
(por defecto: entrada analdgica (Al2)) esta conectada mediante cables a dos convertidores
como minimo. Consulte las instrucciones de cableado en el capitulo 1.5.4.2.

Encienda el convertidor y comience el establecimiento de parametros.

e Comience el establecimiento de parametros con los convertidores que tengan
2 conectada una senal de valor actual de PID. Se supone que estos convertidores
pueden funcionar como convertidor maestro del sistema MultiBomba.

¢ El establecimiento de parametros puede realizarse, por ejemplo, con el panel
o la herramienta de PC.

Seleccione la configuracion de aplicacion “MultiMaster” con el parametro P1.2.

¢ | a mayoria de las configuraciones y ajustes relacionados con MultiBomba se
realizan automaticamente cuando se selecciona la aplicacion “MultiMaster” con
3 el pardmetro P1.2 Aplicacion (ID 212). Consulte el capitulo 1.4.4.

e Si utiliza el panel para el establecimiento de parametros, el Asistente de aplicacion
se iniciard cuando se cambie el pardametro P1.2 Aplicacién (ID 212). El Asistente de
aplicacién le ayudara en las cuestiones mas comunes relacionadas con MultiBomba.

Establezca los parametros del motor.

4 e Establezca los pardmetros de datos nominales del motor
de acuerdo con la placa de caracteristicas del motor.
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Establezca el numero total de convertidores que se van a utilizar en el sistema
MultiBomba.

e Este valor se establece con el pardametro P1.35.14 (menU de pardmetros de

5 configuracion rapida).

¢ El mismo pardmetro se puede encontrar en el mend Pardmetros -> Grupo 3.15 ->

P3.15.2.
e Por defecto, el sistema MultiBomba esta configurado para tres bombas
(convertidores).

Seleccione las senales que se conectan al convertidor.

* Vaya al parametro P1.35.16 (ment de parametros de configuracion rapida).
¢ El mismo parametro se puede encontrar en el menud Parametros -> Grupo 3.15 -> P3.15.4.

e Si la senal de valor actual de PID esta conectada, el convertidor puede funcionar
como convertidor maestro del sistema MultiBomba. De lo contrario, el convertidor
6 funciona como convertidor esclavo.

e Seleccione “Sefales conectadas” si tanto la sefal de marcha como la de valor actual
de PID (p. ej., sensor de presion) estan conectadas al convertidor.

¢ Seleccione “Solo sefal de marcha” si solo estd conectada al convertidor la sefal
de marcha (la senal de valor actual de PID no esta conectada).

e Seleccione “No conectadas” si no esta conectada al convertidor
ni la senal de marcha ni la senal de valor actual de PID.

Establezca el nimero ID de bomba.
* Vaya al parametro P1.35.15 (menu de parametros de configuracion rapida).
¢ El mismo parametro se puede encontrar en el mend Parametros -> Grupo 3.15 -> P3.15.3.

e Cada uno de los convertidores del sistema MultiBomba debe tener un nimero ID ex-
'7 clusivo. Los numeros ID deben estar en orden numérico, empezando por el nUmero 1.

¢ No debe utilizarse el mismo nimero ID para varios convertidores. De lo contrario,
la comunicacion entre convertidores no funcionara correctamente.

e | os convertidores que tienen una senal de valor actual de PID conectada suelen tener los
ndmeros ID mas pequenos (p.ej. ID 1 e ID 2) para proporcionar el retraso de marcha mas
corto posible al conectar el sistema.

Configure la funcion de enclavamiento.

* Vaya al parametro P1.35.17 (menu de pardmetros de configuracion rapida).
¢ El mismo parametro se puede encontrar en el menud Parametros -> Grupo 3.15 -> P3.15.5.
8 e Por defecto, la funcion de enclavamiento esta deshabilitada.

e Seleccione “"Habilitado” si la sefal de enclavamiento esta conectada a la entrada
|digital DIN5S del convertidor (sefal de enclavamiento = sefial de entrada digital que
lindica si esta bomba esta disponible o no en el sistema MultiBombal).

¢ De lo contrario, seleccione “Deshabilitado”. A continuacion, el sistema supondra que todas
las bombas del sistema MultiBomba estan disponibles.

Compruebe la senal de referencia de PID.

e Por defecto, el valor de referencia de PID se toma del parametro P1.35.9 Referencia
9 1 Panel PID

¢ Si es necesario, la seleccion de la senal de Referencia de PID se puede modificar
mediante el pardmetro P1.35.8 (se puede elegir la entrada analdgica o la Process
Data In para Fieldbus 1-8, por ejemplo).
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Ya estan configurados los ajustes basicos del sistema MultiBomba. Puede utilizarse el mismo
Checklist al configurar los convertidores siguientes en el sistema.

8.13.2 CONFIGURACION DEL SISTEMA

La funcién MultiBomba tiene dos configuraciones diferentes, dependiendo del niUmero
de convertidores incluidos en el sistema:

Configuracion de un convertidor (PFC)

El modo PFC esta disenado para controlar un sistema de una bomba de velocidad variable y hasta
siete bombas auxiliares. El controlador PID interno del convertidor controla la velocidad del motor
de una bomba y proporciona sefales de control (mediante salidas de relé) para poner en marcha/
detener las bombas auxiliares. Se necesitan contactores externos para conectar las bombas
auxiliares a la red de alimentacidn.

3~

Marcha/ [ ]
Paro

3088.emf

Figura 99. Configuracion PFC (SP = sensor de presion)
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Configuracion MultiMaster

Los modos de MultiMaster (MultiMaster y MultiFollower) estan disefiados para controlar un
sistema de hasta ocho bombas de velocidad variable. Cada bomba es controlada por su propio
convertidor. El controlador PID interno del convertidor regula todas las bombas. Los convertidores
se comunican mediante el bus de comunicacion (Modbus RTU).

En la figura siguiente se presenta el principio de configuracidn para MultiMaster. Consulte también
el diagrama eléctrico general de un sistema MultiBomba en el capitulo 1.5.4.2 Diagrama de
cableado eléctrico del sistema MultiMaster.

3~

Marcha/ [ ]
Paro

| |
cl
| |
ol
ol
cl

> e > >
= = = =

| |
I M8 I 3089.emf

Figura 100. Configuracion MultiMaster (SP = sensor de presion)

P3.15.1 Mobpo MuLTIBomMBA (ID 1785)
Este parametro define la configuracion y el modo de operacidn del sistema MultiBomba.

0=PFC

El modo PFC esta disenado para controlar un sistema de una bomba de velocidad variable y hasta
siete bombas auxiliares. El controlador PID interno del convertidor controla la velocidad del motor
de una bomba y proporciona sefales de control (mediante salidas de relé) para poner en marcha/
detener las bombas auxiliares. Se necesitan contactores externos para conectar las bombas
auxiliares a la red de alimentacion.
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El convertidor se conecta a una de las bombas. Esta bomba actia como bomba reguladora.
Cuando la bomba reguladora observa una demanda de mas capacidad (funcionamiento a la
frecuencia maxima) pero no puede proporcionarla, solicita a la siguiente bomba auxiliar que se
ponga en marcha mediante una senal de salida de relé. Cuando la bomba auxiliar se pone en
marcha, la bomba reguladora continla el proceso de regulaciéon a partir de la frecuencia minima.

Cuando la bomba reguladora observa que hay demasiada capacidad (funcionamiento a la
frecuencia minimal, solicita a la bomba auxiliar puesta en marcha recientemente que se detenga.
Si no hay bombas auxiliares funcionando cuando la bomba reguladora observa exceso de
capacidad, pasara a modo dormir (si la funcion dormir esta habilitada).

3095.emf

Figura 101. Regulaciéon de bomba en modo PFC

B1 es la bomba reguladora
B = Bomba auxiliar conectada a la red de alimentacion (directa en linea)

1 = MultiFollower

El modo MultiFollower esta disefado para controlar un sistema de hasta ocho bombas de velocidad
variable. Cada bomba es controlada por su propio convertidor. El controlador PID interno del
convertidor regula todas las bombas.

Una de las bombas actta siempre como bomba reguladora. Cuando la bomba reguladora observa una
demanda de mas capacidad (funcionamiento a la frecuencia maxima) pero no puede proporcionarla,
solicita a la siguiente bomba que se ponga en marcha a través del bus de comunicacién. Esta bomba se
aceleray se pone en marcha para funcionar a la misma velocidad que la bomba reguladora. Dicho de
otro modo, la bomba auxiliar sigue la velocidad de la bomba reguladora.

Cuando la bomba reguladora observa que hay demasiada capacidad (funcionamiento a la
frecuencia minima), solicita a la bomba puesta en marcha recientemente que se detenga. Si no hay
bombas auxiliares funcionando cuando la bomba reguladora observa exceso de capacidad, pasara
a modo dormir (si la funcién dormir esta habilitada).
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RPM

max.

min.

Figura 102. Regulacién en modo MultiFollower. La bomba 1 es el convertidor regulador y las
bombas 2 y 3 siguen la velocidad de la bomba 1, como se muestra con las curvas A.

3072.emf

1 = MultiMaster

El modo MultiMaster esta disefado para controlar un sistema de hasta ocho bombas de velocidad
variable. Cada bomba es controlada por su propio convertidor. El controlador PID interno del
convertidor regula las bombas. Una de las bombas actia siempre como bomba reguladora.
Cuando la bomba reguladora observa una demanda de mas capacidad (funcionamiento a la
frecuencia maxima) pero no puede proporcionarla, se bloguea en una velocidad de produccién
constante y solicita a la siguiente bomba que se ponga en marcha y empiece a regular.

Cuando la bomba reguladora observa que hay demasiada capacidad (funcionamiento a la frecuencia
minima), se detiene y la bomba que esta funcionando a una velocidad de produccién constante inicia
el proceso de regulacion. Si hay varias bombas funcionando a una velocidad de produccién constante,
la bomba puesta en marcha recientemente comienza la regulacién. Si no hay bombas auxiliares
funcionando a velocidad de produccidn constante cuando la bomba reguladora observa exceso

de capacidad, pasara a modo dormir (si la funcién dormir esta habilitada).
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min.

—~+

3073.emf

Figura 103. Regulacion en modo MultiMaster. Las curvas A muestran la regulacion de las bombas.
B = Las bombas se bloquean a una frecuencia de velocidad de producciéon constante

P3.15.2 NUMERO DE BoMBAS (ID 1001)
Define el niUmero total de bombas de la instalacidon. El nUmero maximo de bombas en el sistema
MultiBomba es 8.

Este parametro lo establece la instalacidn. Si, por ejemplo, se deja fuera de servicio un convertidor
(para su mantenimiento), no es necesario cambiar este parametro.

NOTA En los modos MultiFollower y MultiMaster, todos los convertidores deben tener el mismo
valor para este parametro. De lo contrario, la comunicacidn entre convertidores no funcionara
correctamente.

P3.15.3 NUMERO ID DE BoMBA (ID 1500)
Este parametro solo se usa en los modos MultiFollower y MultiMaster

A cada convertidor (bomba) de la instalacion se le debe asignar un nimero exclusivo. El primer
convertidor del sistema debe tener siempre el nimero ID 1y los nimeros de los convertidores
deben seguir un orden numérico.

La bomba nimero 1 siempre es el convertidor maestro principal del sistema MultiBomba. El convertidor
numero 1 controla el proceso y gobierna el controlador PID. Esto significa que las senales de valor
actual de PID y de referencia de PID tienen que estar conectadas al convertidor nimero 1.

Si el convertidor nimero 1 no esta disponible en el sistema (p.ej., esta desconectado o no puede
comunicarse con los demas convertidores), el convertidor siguiente empezara a actuar como
convertidor maestro secundario del sistema MultiBomba.

iATENCION! La comunicacion entre convertidores no funcionara correctamente si:
e Los numeros ID de las bombas no guardan un orden numérico (empezando por 1), o bien

® Dos convertidores tienen el mismo nimero ID.
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P3.15.4 SENALES DE MARCHA Y VALOR ACTUAL (ID 1782)

El pardmetro determina si las sefales de orden de marcha y valor actual de proceso (Valor actual
de PID) estan conectadas al convertidor en cuestion.

0 = Senales de marchay de valor actual de PID no conectadas al convertidor en cuestion
1 =Solo estan conectadas al convertidor en cuestion las sehales de marcha
2 = Senales de marchay de valor actual de PID conectadas al convertidor en cuestion

NOTA Este parametro define el modo de funcionamiento del convertidor (maestro o esclavo) en el
sistema MultiBomba. Los convertidores que tienen las senales de orden de marcha y valor actual
de PID conectadas pueden funcionar como convertidores maestros en el sistema MultiBomba. Si
hay varios convertidores en el sistema MultiBomba con ambas senales conectadas, empezara a
funcionar como convertidor maestro aquel con el nimero ID de bomba mas bajo (P3.15.3).

8.13.3 ENCLAVAMIENTOS

La funcidn de enclavamientos puede utilizarse para notificar al sistema MultiBomba, mediante
senales de entradas digitales, qué bombas estan disponibles en el sistema y cuales no. El sistema
MultiBomba solo controla las bombas con datos de enclavamiento activos.

Esta funcidn puede utilizarse para notificar al sistema MultiBomba si una de las bombas se ha
retirado del sistema para sumantenimiento. Las senales de enclavamiento proceden normalmente
de los contactores de los motores.

P3.15.5 ENcLAvAMIENTOS (ID 1032)

Se pueden utilizar los enclavamientos para indicar al sistema MultiBomba que un motor no esta
disponible, por ejemplo, porque se ha retirado del sistema para realizar tareas de mantenimiento
o0 se ha omitido para el control manual.

Habilite esta funcion para utilizar los enclavamientos. Elija el estado necesario para cada motor
mediante entradas digitales (pardmetros P3.5.1.42 a P3.5.1.49). Si la entrada se encuentra cerrada
(TRUE), el motor estara disponible para el sistema MultiBomba; de lo contrario, la légica
MultiBomba no lo conectara.
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8.13.4

CONEXION DEL SENSOR DE VALOR ACTUAL EN UN SISTEMA MULTIMASTER

La mejor precision y redundancia del sistema MultiBomba se consigue utilizando sensores
(valores actuales) individuales para cada convertidor. Vea la Figura 104 siguiente.

Valor actual

(0)4-20 mA

Convertidor 1: Tarjeta de I/O estandar

Valor actual

(0)4-20 mA

[ 11

Terminal
4 | A2+ Entrada analdgica 2 +
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
6 |24 Vout Tension auxiliar 24 V
7 | GND Tierra de I/O

Convertidor 2: Tarjeta de I/O estandar

Terminal

Valor actual

(0)4-20 mA

[ 11

4 | A2+ Entrada analdgica 2 +
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
6 |24 Vout Tension auxiliar 24 V
7 | GND Tierra de I/O

Convertidor 3: Tarjeta de I/O estandar

Terminal

—

|

4 [Al2+ Entrada analdgica 2 +
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
6 |24 Vout Tension auxiliar 24 V
7 |GND Tierra de I/O
3096.emf

Figura 104. Principio de cableado de los sensores de valor actual individuales

También puede utilizarse un sensor comun. El sensor (transductor) se puede alimentar utilizando

la fuente de alimentacion externa de 24V o desde la tarjeta de control del convertidor.
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Convertidor 1: Tarjeta de I/O estandar

temival | sea
Valor actual 4 A2+ Entrada analégica 2 +
(0}4—20 mA |+ 5 [Al2- Entrada analégica 2 -
12 | 24 Vout Tension auxiliar 24 V
{ 13 | GND Tierra de 1/0 ——
D 17 [CM Comun para DIN1-DIN6

Convertidor 2: Tarjeta de 1/0 estandar

remina | see |
4 | A2+ Entrada analégica 2 +
5 [Al2- Entrada analégica 2 -
12 | 24 Vout Tension auxiliar 24 V
{ 13 | GND Tierra de 1/0 —
D 17 [CM Comun para DIN1-DIN6

Convertidor 3: Tarjeta de I/O estandar

e | s
4 | A2+ Entrada analégica 2 +
5 [Al2- Entrada analégica 2 -
12 | 24 Vout Tension auxiliar 24 V
13 | GND Tierra de 1/0 —
17 [CM Comun para DIN1-DING

3097.emf

Figura 105.Principio de cableado de sensor comun
(alimentado desde la tarjeta de I/0O del convertidor)

Alimentacion
externa 24 V

+

Convertidor 1: Tarjeta de I/0 estandar

Terminal

Valor actual = 4 |AI2+ Entrada analdgica 2 +

(0)4-20 mA J —1 5 [Al2- Entrada analdgica 2 -

- 6 |24 Vout Tension auxiliar 24 V
7 |GND Tierra de 1/O

Convertidor 2: Tarjeta de /O estandar

Terminal

— 4 |AI2+ Entrada analdgica 2 +

— 5 [Al2- Entrada analdgica 2 -
6 |24 Vout Tension auxiliar 24 V
7 |GND Tierra de 1/O

Convertidor 3: Tarjeta de I/O estandar

Terminal

Al2+ Entrada analdgica 2 +

— 4
5 | Al2- Entrada analdgica 2 -
6 |24 Vout Tension auxiliar 24 V
7 | GND Tierra de I/0
3098.emf

Figura 106. Principio de cableado de sensor comun
(alimentado desde la fuente de alimentacion externa de 24 V)
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Si se alimenta un sensor desde la tarjeta de I/0 de los convertidores (véase la Figura 107) y los
diodos estan conectados ente los terminales 12y 17, las entradas digitales deben aislarse de tierra
ajustando el interruptor DIP de aislamiento en la posicion “FLOAT". Por tanto, las entradas
digitales estan activas cuando estan conectadas a tierra (GND). En el resto de casos, el interruptor
DIP de aislamiento se puede dejar en la posicion por defecto “Conectado a TIERRA (GND)".

Entradas digitales
Aisladas
Conectado a TIERRA
(por defecto)

9109.emf

Figura 107. Interruptor DIP de aislamiento

P3.15.6 ROTACION AUTOMATICA (ID 1027)
Tabla 129.

Seleccion| Nombre de seleccion Descripcion

0 Deshabilitado La prioridad o el orden de marcha de los motores es
siempre 1-2-3-4-5 en condiciones normales de funciona-
miento. Puede cambiar durante el funcionamiento si se
desconectan enclavamientos y se vuelven a anadir, pero
se restaura cada vez que el convertidor se detiene.

1 Habilitado (intervalo) La funcion de rotacion automatica esté habilitada. EL
orden de marcha de las bombas se reorganiza en el inter-
valo definido. El intervalo de tiempo entre los eventos de
reorganizacion del orden de marcha se define mediante
el parametro P3.15.8, Intervalo de rotacidon automatica.
El temporizador de rotacién automatica solo funciona
cuando el sistema MultiBomba esta funcionando.

2 Habilitado (tiempo real) La funcion de rotacion automatica estd habilitada. El
orden de marcha de las bombas se reorganiza en los dias
de la semana seleccionados a la hora definida del dia. Los
dias y hora del dia de rotacién automatica se pueden defi-
nir en los parametros P3.15.9 y P3.15.10.

iATENCION! Este modo requiere la instalacion de una
bateria RTC en el convertidor.

EJEMPLO:

En la secuencia de rotacion automatica y tras haber tenido lugar el mismo, el motor con la maxima
prioridad se coloca en el ultimo lugar y los demds avanzan una posicion:

Orden de marcha/prioridad de los motores: 1->2->3->4->5

--> Rotacion automatica -->

Orden de marcha/prioridad de los motores: 2->3->4->5->1

--> Rotacion automatica -->

Orden de marcha/prioridad de los motores: 3->4->5->1->2
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P3.15.7 T1Po DE ROTACION (ID 1028)

Tabla 130.

Seleccion| Nombre de seleccion

Descripcion

El motor 1 (el motor conectado al convertidor) siempre
es controlado por frecuencia y no se ve afectado por las
sefales de enclavamiento o el procedimiento de rotacion
automatica.

0 Bombas auxiliares

1 Todas las bombas Todos los motores se pueden controlar y se ven afectados
por los enclavamientos. Todos los motores se incluyen en

el procedimiento de rotacion automatica.

NOTA Consulte también el capitulo 1.5.3 Aplicacion PFC.

CABLEADO

Hay dos maneras distintas de realizar las conexiones en funcidén de si el valor del parametro
se estableceenOoen 1.

0 = Bombas auxiliares:

El convertidor o el motor regulador no se han incluido en la rotacién automatica o en la ldgica
de enclavamientos. El convertidor se conecta directamente al motor 1 como se muestra en la
Figura 108 siguiente. Los demas motores son motores auxiliares que se conectan a la red
de alimentacion mediante contactores y son controlados por relés en el convertidor.

- 3~ R,
5 o

M1 M2 M3

M1‘RO MZ‘RO M3‘RO

! &

X

3086.emf

Figura 108. M1-3 RO = Control de motor desde relé, X = no utilizado
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1 =Todas las bombas:

Si el motor regulador se ha de incluir en la rotacion automatica o la légica de enclavamientos,
la conexion se ha de realizar de acuerdo con la Figura 109 que se muestra a continuacion.

Todos los motores se controlan con un reléy la ldgica de contactores garantiza que el primer motor
conectado esté siempre conectado al convertidor y cerca de la red de alimentacién.

3~

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2

K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3

K1 K11 K2 K21 K3 K31

3087.emf

Figura 109. M1-3 RO = Control de motor desde relé

P3.15.8 INTERVALO DE ROTACION (ID 1029)

Este parametro define el tiempo de intervalo entre eventos de rotacién automatica (la bomba
se pone en marcha para reorganizar el orden). Solo se utiliza si se ha seleccionado el modo
de rotacion automatica basada en intervalos (1/Habilitado (Intervalo)) en el parametro P3.15.6.

La rotacidén automatica tendra lugar cuando se cumplan las condiciones siguientes:
* El sistema MultiBomba esta funcionando (la orden de marcha esta activa)
e El tiempo de intervalo de rotacion automatica ha expirado

¢ La bomba reguladora esta funcionando por debajo de la frecuencia definida en el parametro
P3.15.11 Limite de frecuencia para rotacion

e El numero de bombas en funcionamiento es menor o igual que el limite definido en el parametro
P3.15.12 Limite de bombas para rotacion
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P3.15.9 DiAs PARA ROTACION (ID 1786)

P3.15.10 HORA DEL DIA PARA ROTACION (ID 1787)

Estos pardmetros definen los dias de la semanay la hora del dia en que tiene lugar la rotacion
automatica (la bomba se pone en marcha para reorganizar el orden). Estos parametros solo se
usan si se selecciona el modo de rotacion automatica basada en tiempo real (2/Habilitado (tiempo
real)) en el parametro P3.15.5.

La rotacidon automatica tendra lugar cuando se cumplan las condiciones siguientes:

* Elsistema MultiBomba esta funcionando (la orden de marcha estd activa)

e Se han alcanzado el dia de la semanay la hora del dia de la rotacion automatica definida

e Labomba reguladora esta funcionando por debajo de la frecuencia definida en el parametro
P3.15.11.

e Elndmero de bombas en funcionamiento es menor o igual que el limite definido en el
parametro P3.15.12

P3.15.11 LIMITE DE FRECUENCIA PARA ROTACION (ID 1031)

P3.15.12 LiMITE DE BOMBAS PARA ROTACION (ID 1030)

Estos parametros definen el nivel por debajo del cual debe mantenerse la capacidad utilizada para
que se realice la rotacion automatica.

Este nivel se define del modo siguiente:

e Sielnumero de bombas en funcionamiento en modo MultiBomba es menor o igual que el
limite definido en el parametro P3.15.12 y la bomba reguladora esta funcionando por debajo
de la frecuencia definida en el parametro P3.15.11, se puede producir la rotacién automatica.

NOTA Estos parametros se necesitan principalmente en modo de convertidor Unico porque es
posible que sea necesario un evento de cambio para poner en marcha todo el sistema (dependiendo
del nimero de motores que estén funcionando en ese momento).

En los modos MultiFollower y MultiMaster se recomienda establecer estos parametros en sus
valores maximos para permitir que se produzca inmediatamente un evento de rotacién automatica
en la hora de rotacion automatica. Los modos MultiFollower y MultiMaster estan optimizados para
controlar la situacion de rotacion automatica de forma discreta, con independencia del nimero de
bombas que estén funcionando.

P3.15.13 LIMITE DE CONEXION/DESCONEXION AUXILIARES (ID 1097)

P3.15.14 TIEMPO DE CONEXION/DESCONEXION AUXILIARES (ID 1098)

Estos pardmetros definen las condiciones para la puesta en marcha/detencién de bombas en

el sistema MultiBomba. El nimero de bombas en funcionamiento se incrementa/reduce si el
controlador PID no puede mantener el valor de proceso (valor actual) dentro del limite de conexidn/
desconexion auxiliares de banda definido en torno a la referencia.

El limite de conexidn/desconexion auxiliares se define como porcentaje de la referencia de PID.
Mientras el valor actual de PID permanece dentro del limite de conexion/desconexion auxiliares,
no hay necesidad de incrementar/reducir el nGmero de bombas en funcionamiento.

Cuando el valor actual sale del limite de conexion/desconexion auxiliares, debe transcurrir el
tiempo definido por el pardmetro P3.15.14 antes de que se incremente/reduzca el nimero de
bombas en funcionamiento. La siguiente Figura 110 muestra los criterios para poner en marcha
y detener las bombas auxiliares. El nimero de bombas en funcionamiento se incrementa/reduce
si el controlador PID no puede mantener el valor de proceso (valor actual) (C) dentro del limite
de conexion/desconexidn auxiliares definido en torno a la referencia (D).
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Figura 110. Criterios para poner en marcha y detener las bombas auxiliares. (P3.15.13 = Limite
de conexion/desconexion auxiliares, P3.15.14 = Tiempo de conexion/desconexion auxiliares)

Criterios para incrementar el nimero de motores en funcionamiento:

e Elvalor actual esta fuera del limite de conexidon/desconexion auxiliares
e Labomba reguladora esté funcionando a una frecuencia préxima al valor maximo (-2 Hz)
(A en la figura)
e Hay bombas disponibles para conectar
e Las condiciones indicadas anteriormente se cumplen durante un tiempo superior al tiempo
de conexion/desconexion auxiliares
Criterios para reducir el nUmero de motores en funcionamiento:

e Elvalor actual esta fuera del limite de conexidon/desconexion auxiliares

e Labomba reguladora esta funcionando a una frecuencia proxima al valor minimo (+2 Hz)
(B en la figura)

e Hay bombas disponibles para desconectar

e Las condiciones indicadas anteriormente se cumplen durante un tiempo superior al tiempo
de conexién/desconexion auxiliares

P3.15.16 LIMITE DE BOMBAS EN MARCHA AL MISMO TIEMPO (ID 1187)

Este parametro define el nUmero maximo de bombas en marcha al mismo tiempo en el sistema
MultiBomba.

NOTA Si se cambia el parametro P3.15.2, también se copiara automaticamente el mismo valor a
este parametro.

Ejemplo:
El sistema MultiBomba consta de 3 bombas, pero solo pueden funcionar 2 bombas como maximo

al mismo tiempo. La tercera bomba se instala en el sistema de manera redundante. El nimero
de bombas en marcha al mismo tiempo se limita de la siguiente manera:

e Limite de bombas en marcha al mismo tiempo = 2
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P3.15.17.1 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 1 (ID 426)

Este parametro define la entrada digital del convertidor donde se lee la senal de enclavamiento
(valor actual) de la bomba 1.

Si la funcion de Enclavamientos (P3.15.5) esta habilitada, el convertidor leera el estado de las entradas
digitales (valor actual] de enclavamiento de bombas. Si la entrada esta cerrada (TRUE), el motor estara
disponible para el sistema MultiBomba; de lo contrario, no se incluira en el sistema MultiBomba.

Si no se usa la funciéon de Enclavamientos (P3.15.5), los estados de las entradas digitales (valor
actual] de enclavamiento de bombas no se leerany el sistema MultiBomba supondra que todas las
bombas del sistema estan disponibles.

{ATENCION!

e En modo de convertidor Unico, la senal de entrada digital seleccionada en este parametro,
indica el estado de enclavamiento de la bomba 1 en el sistema MultiBomba.

e En los modos MultiFollower y MultiMaster, la senal de entrada digital seleccionada en este
parametro indica el estado de enclavamiento de la bomba que esta conectada a este convertidor.

P3.15.17.2 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 2 (ID 427)
P3.15.17.3 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 3 (ID 428)
P3.15.17.4 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 4 (ID 429)
P3.15.17.5 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 5 (ID 430)
P3.15.17.6 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 6 (ID 486)
P3.15.17.7 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 7 (ID 487)

P3.15.17.8 ENCLAVAMIENTO DE BOMBA 8 (ID 488)

Estos parametros definen las entradas digitales del convertidor donde se leen las senales
de enclavamiento (valor actual) de las bombas 2 a 8.

NOTA Estos pardmetros solo se usan en modo de convertidor unico (PFC).

Si la funcion de Enclavamientos (P3.15.5) esta habilitada, el convertidor leera el estado de las entradas
digitales (valor actual] de enclavamiento de bombas. Si la entrada esta cerrada (TRUE]), el motor estara
disponible para el sistema MultiBomba; de lo contrario, no se incluira en el sistema MultiBomba.

Si no se usa la funcién de Enclavamientos (P3.15.5), los estados de las entradas digitales (valor
actual) de enclavamiento de bombas no se leerdny el sistema MultiBomba supondra que todas las
bombas del sistema estan disponibles.

8.13.5 SUPERVISION DE SOBREPRESION

La funcidn de supervision de sobrepresion se usa para supervisar la presion en el sistema MultiBomba.
Por ejemplo, cuando la valvula principal del sistema de bombas se cierra rapidamente, la presion en las
tuberias también aumentara rapidamente. La presion puede incluso aumentar demasiado rapido como
para que el controlador PID pueda reaccionar. La supervision de sobrepresion se utiliza para evitar la

rotura de las tuberias deteniendo rapidamente el funcionamiento de los motores auxiliares del sistema
MultiBomba.
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P3.15.18.1 HABILITAR SUPERVISION DE SOBREPRESION (ID 1698)

Si la supervision de sobrepresion esta habilitada y la sefal de valor actual de PID (presion) supera
el nivel de supervision definido en el parametro P3.15.18.2, todos los motores auxiliares se
detendran en el sistema MultiBomba. Solo el motor regulador seguira funcionando normalmente.
Una vez que la presidn disminuya, el sistema seguira funcionando normalmente y volvera a
conectar los motores auxiliares de uno en uno. Vea la Figura 111.

La funcion de supervision de sobrepresion comprobara la sefal de valor actual del controlador
PID y detendra todas las bombas auxiliares de forma inmediata si la sefal supera el nivel de
sobrepresion definido.

Presién

A Valor actual de PID
Nivel de
supervision -
1D1699 '
Referenciade PID |
ID167
Motor 2 -~ ON
OFF
Motor 3 i - ON

9133.emf

Figura 111. Supervision de sobrepresion

8.13.6 CONTADORES DE TIEMPO DE MARCHA DE BOMBAS

En el sistema MultiBomba, el tiempo de funcionamiento de cada bomba se supervisa mediante
un contador individual de tiempo de marcha. Por ejemplo, la orden de marcha de las bombas se
organiza tomando como base los valores del contador del tiempo de marcha de las mismas para
igualar el desgaste de todas las bombas del sistema.

Los contadores del tiempo de marcha de las bombas también pueden utilizarse para indicar al operador
que una bomba requiere tareas de mantenimiento (consulte P3.15.19.4 a P3.15.19.5 mas adelante).

Los contadores del tiempo de marcha de las bombas se pueden encontrar en el menu de monitor;
consulte el capitulo 3.1.10.

P3.15.19.1 EDITAR CONTADOR DE TIEMPO DE MARCHA (ID 1673)

Cuando se pulsa este parametro de tipo botdn, el contador de tiempo de marcha de la bomba
o bombas seleccionadas (P3.15.19.3) se establece en el valor definido.

P3.15.19.2 EDITAR CONTADOR DE TIEMPO DE MARCHA: VALOR (ID 1087)

Este parametro define el valor del contador de tiempo de marcha, que se establecera en el
contador o contadores de tiempo de marcha de la bomba o bombas seleccionadas en P3.15.19.3.

NOTA En los modos MultiMaster y MultiFollower, solo es posible resetear (o establecer en el valor
deseado] el contador de “Tiempo de marcha de bomba (1)”. (En los modos MultiMaster y
MultiFollower, el valor de monitor “Tiempo de marcha de bomba 1" indica las horas de la bomba
que esta conectada a este convertidor, con independencia del nimero ID de la bomba).
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Ejemplo:

En el sistema PFC, la bomba niimero 4 se ha sustituido por una bomba totalmente nuevay es
necesario resetear el valor del contador de “Tiempo de marcha de bomba 4".

1. Seleccione “Bomba 4" en el pardmetro P3.15.19.3.

2. Establezca el valor del pardmetro P3.15.19.2 en “0 h".
3. Pulse el parametro de tipo boton P3.15.19.1.

4. El "Tiempo de marcha de bomba 4" se ha reseteado.

P3.15.19.3 EDITAR CONTADOR DE TIEMPO DE MARCHA: SELECCION DE BOMBA (ID 1088)

Este parametro se usa para seleccionar la bomba o bombas cuyo valor de contador de marcha se
reseteara (o establecera en el valor deseado) cuando se pulse el parametro de tipo botén P3.15.19.1.

Si se selecciona el modo PFC, estaran disponibles las selecciones siguientes:

0 = Todas las bombas

1=Bomba 1
2 =Bomba?
3 =Bomba 3
4 =Bomba 4
5=Bombab
6 =Bomba 6
7 =Bomba 7
8 =Bomba 8

Si se selecciona el modo MultiFollower o el modo MultiMaster, solo estara disponible la seleccidon
siguiente:

1 =Bomba (1)

NOTA En los modos MultiMaster y MultiFollower, solo es posible resetear (o establecer en el valor
deseado) el contador de “Tiempo de marcha de bomba 1”. (En los modos MultiMaster y
MultiFollower, el valor de monitor “Tiempo de marcha de bomba 1" indica las horas de la bomba
que esta conectada a este convertidor, con independencia del nimero ID de la bomba).

Ejemplo:

En el sistema PFC, la bomba nimero 4 se ha sustituido por una bomba totalmente nuevay
es necesario resetear el valor del contador de “Tiempo de marcha de bomba 4”.

1. Seleccione “Bomba 4" en el pardmetro P3.15.19.3.
2. Establezca el valor del pardmetro P3.15.19.2 en “0 h".
3. Pulse el parametro de tipo botén P3.15.19.

4. El "Tiempo de marcha de bomba 4" se ha reseteado.
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P3.15.19.4 ALARMA DE CONTADOR DE TIEMPO DE MARCHA DE LA BOMBA (ID 1109)

P3.15.19.5 FALLO DE CONTADOR DE TIEMPO DE MARCHA DE LA BOMBA (ID 1110)

Los contadores del tiempo de marcha de las bombas también pueden utilizarse para indicar al
operador que una bomba requiere tareas de mantenimiento. Cuando el valor del contador de
tiempo de marcha de bomba supera el limite definido, se disparara una alarma o un fallo segun
corresponda. Una vez realizado el mantenimiento, se puede resetear (o forzar al valor deseado)
el contador de tiempo de marcha.

{ATENCION!

e En modo PFC, los limites de alarma y fallo son comunes para todas las bombas. Se disparara
una alarma o un fallo si alguno de los contadores de tiempo de marcha individuales (Bomba 1
a Bomba 8] supera el valor limite.

e En los modos MultiMaster y MultiFollower, cada convertidor controla solo su propio tiempo
de marcha de bomba (“Tiempo de marcha de bomba 17). Esto significa que los limites de
alarmay fallo se han de activar y configurar individualmente para cada convertidor.

P3.15.22.1 FRECUENCIA CONEXION AUXILIARES (ID 15545)

El parametro se usa para ajustar el nivel de frecuencia de salida, en el que se pone en marcha
la bomba auxiliar en el sistema MultiBomba.

NOTA El parametro no tiene ningun efecto si el valor es superior a la referencia de frecuencia maxima
(P3.3.1.2).

Normalmente (por defecto), una bomba auxiliar se pondra en marcha (conexién) si la sefial de valor
actual de PID cae por debajo del limite de conexion/desconexién auxiliares definido y la bomba
de regulacion funciona a la maxima frecuencia.

En algunos casos, la bomba auxiliar se debe poner en marcha antes (a una frecuencia mas baja)
para conseguir una mejor dinamica del proceso o ahorrar energia. Luego, el pardmetro se usa para
ajustar la frecuencia de marcha de la bomba auxiliar por debajo de la frecuencia maxima.
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Figura 112.
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P3.15.22.2 FRECUENCIA DESCONEXION AUXILIARES (ID 15546)

El parametro se usa para ajustar el nivel de frecuencia de salida en el que se detiene la bomba auxi-
liar en el sistema MultiBomba.

NOTA El parametro no tiene ningun efecto si el valor es inferior a la referencia de frecuencia minima
(P3.3.1.1).

Normalmente (por defecto), una bomba auxiliar se detendra (desconexion) si la sefial de valor
actual de PID supera el limite de conexidon/desconexién auxiliares definido y la bomba de regulacion
funciona a la minima frecuencia.

En algunos casos, la bomba auxiliar se debe detener antes (a una frecuencia mas alta) para
conseguir una mejor dindmica del proceso o ahorrar energia. Luego, el parametro se usa para
ajustar la frecuencia de marcha de la bomba auxiliar por debajo de la frecuencia maxima.
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Figura 113.

8.14 CONTADORES DE MANTENIMIENTO

El contador de mantenimiento supone un modo de indicar al operador cuando se ha de llevar a cabo
el mantenimiento. Por ejemplo, si una correa debe sustituirse o se debe cambiar el aceite de una
caja de cambios.

Hay dos modos diferentes para los contadores de mantenimiento, horas o revoluciones x 1000.
Los contadores solo se incrementan durante el modo de funcionamiento en cualquiera de los casos.

{ATENCION! Las revoluciones se basan en la velocidad del motor, que es solo una estimacion
(integracién cada segundo).

Cuando el contador supera el limite, se activa una alarma o un fallo segun corresponda. Las senales
de alarmay fallo de mantenimiento individuales se pueden conectar a una salida digital o de relé.

Una vez que se haya realizado el mantenimiento, se puede resetear el contador a través de una
entrada digital o del parametro B3.16.4.
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8.15 MoDpoO ANTI-INCENDIO

{ATENCION! El modo Anti-Incendio también se puede configurar con el Asistente de modo Anti-
Incendio, que puede activarse en el menu Configuracidn rapida, P1.1.2; consulte el capitulo 1.3
Asistente de modo Anti-Incendio.

Cuando se activa el modo Anti-Incendio, el convertidor reseteara todos los fallos que aparezcan
y continuara funcionando a la velocidad establecida tanto tiempo como le sea posible. El convertidor
ignora todas las 6rdenes provenientes del panel, los buses de campo y la herramienta de PC,
excepto las senales de I/0 Activar modo Anti-Incendio, Inversién de giro modo Anti-Incendio,
Permiso de marcha, Marcha con enclavamiento 1y Marcha con enclavamiento 2.

La funcién de modo Anti-Incendio tiene dos modos operativos, el modo de pruebay el modo
habilitado. El modo operativo se puede seleccionar mediante la introduccién de diferentes
contrasenas en el parametro P3.17.1. En el modo de prueba, los errores que aparezcan no
se resetearan automaticamente y el convertidor se detendra cuando se produzcan fallos.

Cuando se activa la funcion de modo Anti-Incendio, se muestra una alarma en el panel.
NOTA LA GARANTIA QUEDARA INVALIDADA SI SE ACTIVA ESTA FUNCION. EL modo de prueba
se puede utilizar para probar la funcién de modo Anti-Incendio sin invalidar la garantia.

P3.17.1 CONTRASENA DE MODO ANTI-INCENDIO (ID 1599)
Este parametro permite elegir el modo operativo de la funcion de modo Anti-Incendio.

Seleccion| Nombre de seleccion Descripcion

1002 Habilitado El convertidor reseteara todos los fallos que surjan

y continuara funcionando a la velocidad establecida

tanto tiempo como sea posible.

NOTA Se bloquearan todos los parametros del modo
Anti-Incendio si se ha suministrado esta contrasena. Para
habilitar el cambio de establecimiento de parametros del
modo Anti-Incendio, es necesario cambiar en primer
lugar el valor del parametro a cero.

1234 Modo de prueba Los errores que surjan no se resetearan automaticamente
y el convertidor se detendra si se produce algun fallo.

P3.17.3 FRECUENCIA DE MODO ANTI-INCENDIO (ID 1598)

Este parametro define la referencia de frecuencia constante que se utiliza cuando el modo Anti-
Incendio estd activado y se selecciona la frecuencia de modo Anti-Incendio como referencia
de frecuencia en el parametro P3.17.2.

Consulte el parametro P3.17.6 para seleccionar o cambiar el sentido de giro del motor cuando
la funcion de modo Anti-Incendio esta activa.

P3.17.4 ACTIVAR MODO ANTI-INCENDIO POR CONTACTO ABIERTO (ID 1596)

Si estd activado, se mostrara el signo de alarma en el panel y la garantia quedara invalidada. Para
poder habilitar la funcidén, ha de establecer una contrasena en el campo de descripcion de la
contrasena del parametro de modo Anti-Incendio.

NOTA El tipo de esta entrada es NC (normalmente cerrado)

Se puede probar el modo Anti-Incendio sin anular la garantia; para ello, es necesario utilizar
la contrasena que permite ejecutar el modo Anti-Incendio en estado de prueba. En el estado
de prueba, los errores que aparezcan no se resetearan automaticamente y el convertidor
se detendra cuando se produzcan fallos.
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NOTA Se bloquearan todos los pardmetros del modo Anti-Incendio si este se encuentra habilitado
y se introduce la contrasena correcta en el parametro de contrasena del modo Anti-Incendio. Para
cambiar el establecimiento de parametros del modo Anti-Incendio, es necesario cambiar en primer
lugar el valor del parametro de contrasefia de modo Anti-Incendio a cero.

Marcha normal

Permiso de
marcha

Marcha con
enclavamiento 1

Marcha con
enclavamiento 2

Activar modo
Anti-Incendio
por contacto cerrado

Velocidad del motor
Velocidad de
modo Anti-Incendio

Velocidad normal

Detenido

9138.emf

Figura 114. Funcién de modo Anti-Incendio

P3.17.5 ACTIVAR MODO ANTI-INCENDIO POR CONTACTO CERRADO (ID 1619)
Consulte el caso anterior.

P3.17.6 INVERSION DE GIRO MODO ANTI-INCENDIO (ID 1618)

Este parametro define la senal de entrada digital para seleccionar el sentido de giro del motor con
la funcion de modo Anti-Incendio activada. Esta funcidén no afecta al funcionamiento normal.

Si el motor debe funcionar siempre en marcha DIRECTA o siempre en marcha INVERSA en el modo
Anti-Incendio, seleccione:

DigIN ranura 0.1 = Siempre DIRECTA
DigIN ranura 0.2 = Siempre INVERSA
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8.16 FUNCION DE CALDEO DEL MOTOR

La funcion de caldeo del motor tiene como finalidad mantener el convertidor y el motor calientes
en el estado de paro mediante lainyeccion de intensidad continua al motor para, por ejemplo, evitar
la condensacion. El caldeo del motor puede activarse siempre en el estado de paro mediante una
entrada digital o cuando la temperatura del radiador del convertidor o la temperatura del motor
se sitlan por debajo de la temperatura definida.

P3.18.1 FUNCION DE CALDEO DEL MOTOR (ID 1225)

La funcion de caldeo del motor tiene como finalidad mantener el convertidor y el motor calientes
en el estado de paro mediante la inyeccion de intensidad continua al motor para, por ejemplo, evitar
la condensacion.

Tabla 131. Tabla

Seleccion| Nombre de seleccion Descripcion
0 No usado La funcion de caldeo del motor esta deshabilitada.
1 Siempre en estado de paro |La funcion de caldeo del motor se activa siempre
que el convertidor se halle en estado de paro.
2 Controlado por entrada La funcidon de caldeo del motor se activa mediante una
digital senal de entrada digital cuando el convertidor se halle

en estado de paro. La entrada digital de activacidn se
puede seleccionar mediante el parametro P3.5.1.18.

3 Limite de temperatura La funcion de caldeo del motor se activa si el convertidor
radiador se encuentra en estado de paroy la temperatura del
radiador del convertidor desciende por debajo del limite
de temperatura definido con el parametro P3.18.2.

4 Limite de temperatura La funcién de caldeo del motor se activa si el convertidor
(temperatura medida se encuentra en modo de paro y la temperatura (medida)
en el motor) en el motor desciende por debajo del limite de

temperatura definido con el pardmetro P3.18.2.

La senal de medicion de la temperatura del motor

se puede seleccionar mediante el parametro P3.18.5.
NOTA Este modo de funcionamiento requiere la
instalacion previa de una tarjeta opcional de medicion
de temperatura (por ejemplo, OPTBH].
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8.17 CONTROL DE BOMBA

8.17.1 AUTOLIMPIEZA

La funcion de AutoLimpieza se utiliza para eliminar la suciedad y todo material que se haya podido
acumular en elimpulsor de la bomba. Esta funcion se utiliza, por ejemplo, en los sistemas de aguas
residuales para mantener el rendimiento de la bomba. La funcién de AutoLimpieza también se
puede utilizar para eliminar obturaciones de tuberias o valvulas.

Esta funcidn se basa en la aceleracion y deceleracion rapidas de la bomba. Vea la Figura 115y las
descripciones de parametros que figuran a continuacion:

out
4 ID1721 ID1722
ID1717
0l
ID1719 | ‘ i :
’ ' ID1720
ID1716 (1) ID1716 (2)

ID1715 I

3090.emf

Figura 115. Funcidn de AutoLimpieza. (0 = frecuencia cero, ID1716 = ciclos de limpieza 1y 2),
ID 1715 = P3.5.1.41 Activacién de AutoLimpieza, ID 1717 = P3.21.1.8 Frecuencia de limpieza
directa, ID 1718 = P3.21.1.9 Tiempo de limpieza para frecuencia directa, ID 1719 = P3.21.1.10
Frecuencia de limpieza inversa, ID 1720 = P3.21.1.11 Tiempo de limpieza para frecuencia inversa,
ID 1721 = P3.21.1.12 Tiempo de aceleraciéon de limpieza, ID 1722 = P3.21.1.13 Tiempo de
deceleracion de limpieza

P3.21.1.1 FUNCION DE AuTtoLimpPIEZA (ID 1714)

Este parametro define cdmo se inicia la secuencia de AutoLimpieza. Existen los modos de inicio
siguiente (cuando se selecciona 0, no se utiliza la funcion de AutoLimpieza):

1 = Habilitado (DIN)

La secuencia de limpieza se inicia con una senal de entrada digital. Un flanco de subida en la senal
de entrada digital (P3.21.1.2) inicia la secuencia de limpieza si la orden de marcha del convertidor esta
activa. La secuencia de limpieza también puede activarse si el convertidor estd en modo Dormir.

2=Habilitado (Intensidad)

La secuencia de limpieza se inicia cuando la intensidad del motor supera el limite de intensidad
definido (P3.21.1.3) durante un tiempo superior al definido con P3.21.1.4.

3 = Habilitado (Tiempo real)
La secuencia de limpieza funciona de acuerdo con el reloj en tiempo real interno del convertidor.
{ATENCION! Es necesario que esté instalada la bateria de tiempo real RTC en el convertidor.

La secuencia de limpieza se inicia en los dias de la semana seleccionados (P3.21.1.5) a la hora
definida del dia (P3.21.1.6) si la orden de marcha del convertidor esta activa. La secuencia de
limpieza también puede activarse si el convertidor esta en modo dormir.

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




DESCRIPCIONES DE LOS PARAMETROS Y VALORES DE MONITOR VACON ® 249

{ATENCION! La secuencia de limpieza siempre puede detenerse desactivando la orden de marcha
del convertidor.

P3.21.1.2 ACTIVAR AuTOLIMPIEZA (ID 1715)

Si se ha habilitado la funcion de AutoLimpieza con el parametro P3.21.1.1, la secuencia de
AutoLimpieza comenzara activando la sefal de entrada digital seleccionada con el parametro
P3.21.1.2.

P3.21.1.3 LIMITE DE INTENSIDAD DE LIMPIEZA (ID 1712)

P3.21.1.4 RETRASO DE INTENSIDAD DE LIMPIEZA (ID 1713)

Estos parametros solo se usan cuando P3.21.1.1 = 2.

La secuencia de limpieza se inicia cuando la intensidad del motor supera el limite de intensidad
definido (P3.21.1.3) durante un tiempo superior al definido con P3.21.1.4. El limite de intensidad
se define como porcentaje de la intensidad nominal del motor.

P3.21.1.5 DiAS DE LA SEMANA PARA LIMPIEZA (ID 1723)

P3.21.1.6 HORA DEL DIA PARA LIMPIEZA (ID 1700)
Estos parametros solo se usan cuando P3.21.1.1 = 3.

NOTA Este modo requiere la instalacion de una bateria de reloj en tiempo real RTC en el convertidor.

P3.21.1.7 CICcLOS DE LIMPIEZA (ID 1716)
El ciclo directo/inverso se repetird el nimero de veces definido en este parametro.

P3.21.1.8 FRECUENCIA DE LIMPIEZA DIRECTA (ID 1717)
P3.21.1.9 TIEMPO DE LIMPIEZA PARA FRECUENCIA DIRECTA (ID 1718)
P3.21.1.10 FRECUENCIA DE LIMPIEZA INVERSA (ID 1719)
P3.21.1.11 TIEMPO DE LIMPIEZA PARA FRECUENCIA INVERSA (ID 1720)

La funcién de limpieza se basa en la aceleracion y deceleracién rapidas de la bomba. Mediante
estos parametros, el usuario puede definir los tiempos de los ciclos directo/inverso.

P3.21.1.12 TIEMPO DE ACELERACION DE LIMPIEZA (ID 1721)

P3.21.1.13 TIEMPO DE DECELERACION DE LIMPIEZA (ID 1722)

El usuario también puede definir rampas de aceleracion y deceleracion independientes para
la funcion de AutoLimpieza con estos parametros.
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8.17.2 BoMBA JOCKEY

P3.21.2.1 FUNCION BOMBA JOCKEY (ID 1674)

La funcion de bomba jockey se utiliza para controlar una bomba jockey de menor tamano mediante
una senal de salida digital. La bomba jockey se puede utilizar si se utiliza un controlador PID para
el control de la bomba principal. Esta funcion presenta tres modos operativos:

Tabla 132.

Numerode Nombre de
seleccion seleccion

Descripcion

0 No usado

Dormir (siempre ONJ|La bomba jockey se pondra en marcha cuando el modo dormir
se encuentre activo en la bomba principal y se detendra cuando
esta Ultima salga del modo dormir.

2 Dormir (por nivel) La bomba jockey se pondra en marcha cuando el modo dormir
esté activo y la senal de valor actual de PID descienda por debajo
del nivel definido en el parametro P3.21.2.2. La bomba jockey se
detendra cuando el valor actual supere el nivel definido en el para-
metro P3.21.2.3 o la bomba principal salga del estado de dormir.

Valor actual de PID
A/————*\

Nivel de marcha de bombaJockey /

Nivel de Paro de bomba Jockey

Nivel de despertar
del controlador PID

Frecuencia
de salida
Retraso de
‘ dormir de PID
/
Dormir

Control de bomba jockey
(Valor seleccionado =
Dormir (siempre ON))

Control de bomba jockey
(Valor seleccionado =
Dormir (por Nivel))

Srdo.erd

Figura 116. Funcion de control de la bomba jockey
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8.17.3 BoMBA DE CEBADO

La bomba de cebado es una bomba de menor tamano que se utiliza para llenar la entrada de la
bomba principal de mayor tamano a fin de evitar que esta aspire aire.

La funcion de bomba de cebado se utiliza para controlar una bomba de cebado de menor tamano
mediante la senal de salida digital. Se puede definir un tiempo de retraso para que la bomba de
cebado se ponga en marcha antes de que se ponga en marcha la bomba principal. La bomba de
cebado funcionara de forma ininterrumpida mientras la bomba principal esté en marcha.

P3.21.3.1 FUNCION DE ceBaDO (ID 1677)

Permite el control de una bomba de cebado externa mediante una salida digital si se ha
seleccionado Control de bomba de cebado para el valor de la salida digital deseada. La bomba
de cebado funcionara de forma ininterrumpida mientras la bomba principal esté en marcha.

Orden de marcha

(bomba principal)

Control de la

bomba de cebado |
1
|
|
|

T

(Senal de salida digital)

Tiempo de cebado

P
|
|
Frecuencia de salida | /

(bomba principal) 9141.emf

Figura 117.

P3.21.3.2 T1EMPO DE CEBADO (ID 1678)

Define el tiempo en que la bomba de cebado se pone en marcha antes de ponerse en marcha
la bomba principal.
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8.17.4 FUNCION DE ANTIBLOQUEO

La funcion de AntiBloqueo impide que la bomba quede bloqueada si permanece detenida (modo
dormir activado) durante mucho tiempo poniéndola en marcha periédicamente mientras esta en
modo dormir. Pueden configurarse el intervalo, tiempo de marcha y frecuencia de AntiBloqueo.

P3.21.4.1 INTERVALO DE ANTIBLOQUEO (ID 1696)

Cuando la bomba esta en modo dormir, este parametro define el tiempo tras el cual la bomba se
pone en marcha a la velocidad definida (P3.21.4.3 Frecuencia de antibloqueo) y durante el tiempo
definido (P3.21.4.2 Tiempo de marcha de antibloqueo) para impedir que la bomba quede bloqueada
si permanece en modo dormir durante mucho tiempo.

La funcidn de antibloqueo puede utilizarse en sistemas PFC y MultiMaster, y puede realizarse solo
cuando la bomba estd en modo dormir o de espera (en sistemas MultiMaster).

{ATENCION! La funcién de antibloqueo se habilita cuando en este parametro se establece un valor
mayor que cero y se deshabilita cuando se establece en cero.

P3.21.4.2 TIEMPO DE MARCHA DE ANTIBLOQUEO (ID 1697)

Este parametro define el tiempo que la bomba se mantiene funcionando cuando la funcion
de antibloqueo esté activada.

P3.21.4.3 FRECUENCIA DE ANTIBLOQUEO (ID 1504)

Este parametro define la referencia de frecuencia que se utiliza cuando la funcion de antibloqueo
estd activada.

8.17.5 PROTECCION CONGELACION

La funcion de proteccion Congelacion se utiliza para proteger la bomba de dafos por congelacion
haciéndola funcionar a una frecuencia de proteccion congelacion constante si esta en modo dormir
y la temperatura medida de la bomba desciende por debajo de la temperatura de proteccion
definida. Esta funcidn requiere que se instale un transductor de temperatura o un sensor de
temperatura en la cubierta de la bomba o en las tuberias cercanas a la bomba.

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




DESCRIPCIONES DE LOS PARAMETROS Y VALORES DE MONITOR VACON ® 253

8.18 CONTADORES

El convertidor Vacon® 100 FLOW tiene diferentes contadores basados en el tiempo de
funcionamientoy el consumo de energia del convertidor. Algunos contadores miden valores totales
y otros pueden ser reseteados por el usuario.

Los contadores de energia se utilizan para medir la energia que se toma de la red de alimentacidn
y los demas para medir, por ejemplo, el tiempo de funcionamiento del convertidor o el tiempo
de funcionamiento del motor.

Todos los valores del contador se pueden monitorizar desde el PC, el panel o Fieldbus. En el caso
de la monitorizacién desde el panel o el PC, los valores del contador se pueden monitorizar desde
el menl M4 Diagnostico . En el caso del Fieldbus, los valores del contador se pueden leer por medio
de los nimeros ID.

La finalidad de este capitulo es describir los valores de contador y los nimeros ID necesarios para
leer los valores del contador mediante Fieldbus.

Este capitulo es valido para los paquetes de software FW0065V017.vex y FW0072V003.vcx o posteriores.

Contador de tiempo de funcionamiento

Contador del tiempo de funcionamiento de la unidad de control (valor total). Este contador no se
puede resetear. El valor del contador se puede leer desde el convertidor leyendo los valores de los
siguientes nimeros ID mediante Fieldbus.

El valor del contador del tiempo de funcionamiento consta de los siguientes valores de 16 bits (UINT).

ID 1754 Contador del tiempo de funcionamiento (afos)

ID 1755 Contador del tiempo de funcionamiento (dias)

ID 1756 Contador del tiempo de funcionamiento (horas)

ID 1757 Contador del tiempo de funcionamiento (minutos)
ID 1758 Contador del tiempo de funcionamiento (segundos)

Ejemplo:
El valor del contador del tiempo de funcionamiento “1a 143d 02:21" se lee desde Fieldbus:

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 (segundos)

Contador reseteable del tiempo de funcionamiento

Contador del tiempo de funcionamiento de la unidad de control con opcion de Reset. Este contador
se puede resetear desde el PC, el panel o Fieldbus. El valor del contador se puede leer desde el
convertidor leyendo los valores de los siguientes nimeros ID mediante Fieldbus.

Elvalor del contador reseteable del tiempo de funcionamiento consta de los siguientes valores de 16 bits (UINT).

ID 1766 Contador reseteable del tiempo de funcionamiento (ahos)

ID 1767 Contador reseteable del tiempo de funcionamiento (dias)

ID 1768 Contador reseteable del tiempo de funcionamiento (horas)
ID 1769 Contador reseteable del tiempo de funcionamiento (minutos)

ID 1770 Contador reseteable del tiempo de funcionamiento (segundos)
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Ejemplo:
Elvalor del contador reseteable del tiempo de funcionamiento “1a 143d 02:21" se lee desde Fieldbus:

ID1766: 1 (afhos)
ID1767: 143 (dias)
ID1768: 2 (horas)
ID1769: 21 (minutos)
ID1770: 0 (segundos)

ID 2311 Reset del contador reseteable del tiempo de funcionamiento
Resetear el contador reseteable del tiempo de funcionamiento.

El contador reseteable del tiempo de funcionamiento se puede resetear desde el PC, el panel o
Fieldbus. En caso de utilizar el PC o el panel, el contador se resetea desde el mend M4 Diagndstico.

En casode utilizar Fieldbus, el contador reseteable del tiempo de funcionamiento se puede resetear
escribiendo un flanco de subida (0 => 1) en ID2311 Reset del contador reseteable del tiempo de
funcionamiento.

Contador del tiempo de marcha

Contador del tiempo de marcha del motor (valor total). Este contador no se puede resetear. El valor
del contador se puede leer desde el convertidor leyendo los valores de los siguientes niUmeros ID
mediante Fieldbus.

El valor del contador del tiempo de marcha consta de los siguientes valores de 16 bits (UINT).

ID 1772 Contador del tiempo de marcha (afnos)

ID 1773 Contador del tiempo de marcha (dias)

ID 1774 Contador del tiempo de marcha (horas)

ID 1775 Contador del tiempo de marcha (minutos)
ID 1776 Contador del tiempo de marcha (segundos)

Ejemplo:
El valor del contador del tiempo de marcha “1a 143d 02:21" se lee desde Fieldbus:

ID1772: 1 (ahos)
ID1773: 143 (dias)
ID1774: 2 (horas)
ID1775: 21 (minutos)
ID1776: 0 (segundos)

Contador de alimentacion a la red

Contador de alimentacion a la red de la unidad de potencia (valor total). Este contador no se puede
resetear. El valor del contador se puede leer desde el convertidor leyendo los valores de los
siguientes numeros ID mediante Fieldbus.

El valor del contador del tiempo de conexion consta de los siguientes valores de 16 bits (UINT).

ID 1777 Contador de alimentacion a la red (afos)

ID 1778 Contador de alimentacion a la red (dias)

ID 1779 Contador de alimentacion a la red (horas)

ID 1780 Contador de alimentacion a la red (minutos)
ID 1781 Contador de alimentacion a la red (segundos)
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Ejemplo: El valor del contador de alimentacién a la red “1a 240d 02:18" se lee desde el Fieldbus:

ID1777: 1 (ahos)
ID1778: 240 (dias)
ID1779: 2 (horas)
ID1780: 18 (minutos)
ID1781: 0 (segundos)

Contador de energia

Cantidad total de energia que se toma de la red de alimentacidn. Este contador no se puede
resetear. El valor del contador se puede leer desde el convertidor leyendo los valores de los
siguientes numeros ID mediante Fieldbus.

El valor del contador de energia consta de los siguientes valores de 16 bits (UINT].

ID 2291 Contador de energia

El valor de este contador consta siempre de cuatro digitos significativos. El formato y la unidad
del contador de energia variaran de forma dinamica en funcion del valor del contador de energia
(consulte el ejemplo que figura mas abajo).

El formato y la unidad del contador de energia se pueden monitorizar mediante ID2303 Formato
del contador de energia e ID2305 Unidad del contador de energia.

Ejemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,0 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc.

Ejemplo:

Supongamos que el valor 4500 se lee desde ID2291, el valor 42 desde ID2303 y el valor 0 desde ID2305:
Esto equivale a 45,00 kWh.

ID2303 Formato del contador de energia
El formato del contador de energia define el lugar del separador decimal en el valor del contador de energia.

40 = 4 numero de digitos, 0 digitos fraccionarios
41 = 4 ndmero de digitos, 1 digito fraccionario

42 = 4 ndmero de digitos, 2 digitos fraccionarios
43 = 4 numero de digitos, 3 digitos fraccionarios
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Ejemplo:

0,001 kWh (Formato = 43)
100,0 kWh (Formato = 41)
10,00 MWh (Formato = 42)

ID2305 Unidad del contador de energia

La unidad del contador de energia define la unidad para el valor del contador de energia.

0 =kWh
1=MWh
2=0GWh
3=TWh
4 =PWh

Contador reseteable de energia

Cantidad de energia que se toma de la red de alimentacion (valor reseteable). Este contador
se puede resetear desde el PC, el panel o Fieldbus. El valor del contador se puede leer desde
el convertidor leyendo los valores de los siguientes numeros ID mediante Fieldbus.

ID 2296 Contador reseteable de energia

El valor de este contador consta siempre de cuatro digitos significativos. El formato y la unidad
del contador reseteable de energia variaran de forma dindmica en funcidn del valor del contador
reseteable de energia (consulte el ejemplo que figura mas abajo).

Elformatoy la unidad del contador de energia se pueden monitorizar mediante ID2307 Formato del
contador reseteable de energia e ID2309 Unidad del contador reseteable de energia.

Ejemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc.

ID2307 Formato del contador reseteable de energia

El formato del contador de energia define el lugar del separador decimal en el valor del
contador de energia.

40 = 4 numero de digitos, 0 digitos fraccionarios
41 = 4 numero de digitos, 1 digito fraccionario

42 = 4 numero de digitos, 2 digitos fraccionarios
43 = 4 numero de digitos, 3 digitos fraccionarios
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Ejemplo:

0,001 kWh (Formato = 43)
100,0 kWh (Formato = 41)
10,00 MWh (Formato = 42)

ID2309 Unidad del contador reseteable de energia

La unidad del contador reseteable de energia define la unidad para el valor del contador reseteable
de energia.

0 =kWh
1=MWh
2=0GWh
3=TWh
4 =PWh

ID2312 Reset del contador reseteable de energia
Resetee el contador reseteable de energia.

El contador reseteable de energia se puede resetear desde el PC, el panel o Fieldbus. En caso
de utilizar el PC o el panel, el contador se resetea desde el menu M4 Diagnostico.

En caso de utilizar Fieldbus, el contador reseteable de energia se puede resetear escribiendo
el flanco de subida (0 => 1) en el ID2312 Reset del contador reseteable de energia.
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9. LOCALIZACION DE FALLOS

Cuando los diagndsticos de control del convertidor detectan una condicion de funcionamiento
andmala, el convertidor crea una notificacion visible, por ejemplo, en el panel. El panel muestra
el codigo, el nombre y una breve descripcion del fallo o la alarma.

Las notificaciones varian en cuanto a sus consecuencias y a las medidas que precisan. Los fallos
provocan el paro del convertidor y requieren el Reset de este. Las alarmas informan de condiciones
de funcionamiento inusuales y requieren el Reset, pero el convertidor seguira funcionando. Las
informaciones requieren el Reset, pero no afectan al funcionamiento del convertidor.

Para algunos fallos se pueden programar diferentes respuestas en la aplicacion. Consulte el grupo
de parametros Protecciones.

Se puede resetear el fallo con el botdn Reset del panel de control o mediante el terminal de 1/0,
Fieldbus o la herramienta de PC. Los fallos se almacenan en el ment de historial de fallos, que se puede
examinar. En la tabla siguiente se incluyen los diferentes cddigos de fallo que puede encontrar.

NOTA Cuando se ponga en contacto con el distribuidor o el fabricante debido a un fallo, anote
siempre los textos que aparecen en la pantalla, el cddigo del fallo, el ID del fallo, la informacidn
de origen, la lista de fallos activos y el historial de fallos.

La informacion de origen indica al usuario el origen del fallo, la causa, el lugar y otra informacion
detallada.

9.1 APARICION DE UN FALLO

Cuando aparezca un fallo y se detenga el convertidor, examine la causa del fallo, lleve a cabo las
medidas que aqui se aconsejan y restablezca el fallo

* mediante la pulsacion prolongada (2 s) del boton Reset del panel, o
e entrando en el menu Diagndstico (M4) y en Reset de fallos (M4.2), y seleccionando
el parametro Reset de fallos.

‘ 1/0

Main Menu

STOP | C‘ READY |
C

ID: M4

Monitor
(5)

—~_ Parameters

( 12 )

Diagnostics
(6)

‘ 1/0

EADY ‘

‘ 1/0

Diagnostics

sToP |(j R

STOP |( ;| Reapy |
@ - Reset faults
m ID: M4.2

- T

@ Help

ID: M4.1

Active faults
17 o)

) Reset faults

O

Fault history
(39)

Figura 118.

9152.emf

e Solo para el panel de texto: Seleccionando el valor Si para el parametro y haciendo clic en OK.

READY RUN STOP ALARM FAliJLT READY RUN STOP ALARM FAIIJLT READY RUN STOP ALARM FAIULT
a =&l a =&l a Ay i
YRS 71 S 7 1
T imrC T r T T T LT -
g THOHUSTTL FeESET FHUL @ YES;
ML /
-1 A~ .
N g
4 4 w 4 w s
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV IVo KEYPAD BUS

Figura 1109.
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9.2

HISTORIAL DE FALLOS

En el menu M4.3 Historial de fallos puede encontrar el nUmero maximo de 40 fallos ocurridos. De cada
fallo almacenado en la memoria también podra encontrar informacion adicional. Consulte mas abajo.

STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0 STOP |(j READY ‘ ‘ 170 STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0
= Diagnostics Fault history — Device removed
ID: M4.1 m ID: M4.3.3 ID: M4.3.3.2
Active faults — External Fault 51 Code 39
E (0) @ Fault old 891384s > D 380
[ = External Fault 51 State Info old
Reset faults Fault old 871061s Date 7.12.2009 5
Fault history = Device removed 39 Time 04:46:33|| &
Ij (39) Info old 862537s Operating time 8625375 §
Sourcel
Source2
Source3
Figura 120.
Las pantallas del panel de texto:
READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a a a
Zr T CT TIIMMEIT T =T
I I'/LILI I‘/l_ i I_LIIHIHLHIII_I?II o
MLL _ @ MLS _I [ @ L L. A
. _ ., _ [ o
| W& | W h_4 | W b4
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a
I T CTOTEC
I 1 Jirvi
L L NV N
0oz C
a
4 8
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
Figura 121.
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9.3

Codigo

CODIGOS DE FALLO

Tabla 133. Cédigos de fallo y descripciones

Fall Nombr | . e
?Do ombre de Causa posible Solucion
1 Sobrecorriente | El convertidor ha detectado una
(fallo de hardware)| intensidad demasiado alta (>4*Ip)
Comprobar carga.
en el cableado del motor: Comprobar el motor.
: e aumento repentino y considerable Comprobar cables y conexiones.
2 Sobreintensidad |, Ssrltigiarzi?to en los cables del motor Realizar identificacién.
(fallo de software] | , rotor inadecuado Establecer un tiempo de acelera-
) . , ciéon mayor (P3.4.1.2/P3.4.2.2).
¢ la configuracion del parametro no es
correcta
10 Sobre tension La tension del Bus de CC superado los Establecer up,tlempo
(fallo de hardware)| ;. S de deceleracién mayor
limites definidos.
, g : (P3.4.1.3/P3.4.2.3).
e tiempo de deceleracion demasiado .
2 » corto Activar el controlador
1" Sobre tension . . de sobretensién.
(fallo de software] | ® altos picos de tension altos en la red Comprobar la tensién
de alimentacion
de entrada.
Fallo a tierra (fallo | El circuito de medida de intensidad ha
20 . .
de hardware) detectado que la suma de las intensida- Combrobar el cableado del
des de las fases del motor no es cero. P
3 ' ¢ Fallo de aislamiento en el motor o su motory el motor.
21 Fallo a tierra (fallo oo Comprobar filtros.
de software) cableado
e Fallo en filtro (du/dt, sinusoidal)
Resetear el fallo y volver a dar
marcha.
El circuito de precarga esta cerrado, Comprobar la senal de valor
Circuito de pero la informacion de valor actual actual y la conexién del cable
5 40 recaraa sigue en estado abierto. entre la tarjeta de control y la
P g e Funcionamiento incorrecto tarjeta de potencia.
¢ Fallo de componente Si se vuelve a producir el fallo,
consultar al distribuidor mas
cercano.
. No se puede resetear desde
Varias causas: ol panel
¢ |IGBT no trabajan correctamente Dezconécte la alimentacion
7 60 |Saturacién . [CO?‘p."”e.rt‘teddefeftuos??] L1657 |iNO DAR MARCHA DE NUEVO
b °d S “:fc'o” o eu. |niVOLVER A CONECTAR LA
tada o con sobrecarga | AIMENTACION
g Consultar con fabrica.
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Codigo

Fallo

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

610

614

647

648

649

Nombre del

Fallo del sistema

Causa posible

Fallo de comunicacion entre la tarjeta
de control y la unidad de potencia.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto.

Fallo de componente.

Funcionamiento incorrecto.

La tension de la alimentacion auxiliar en
la unidad de potencia es demasiado baja.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto.

La tension de fase de salida no sigue
la referencia.

Fallo de valor actual.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto.

El software de la unidad de controly la
unidad de potencia son incompatibles

La version del software no se puede
leer. No hay software en la unidad de
potencia.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto (hay un
problema con la tarjeta de potencia
o la tarjeta de medicién).

Sobrecarga de CPU.

Solucion

Restear el fallo y volver a dar
marcha.

Descargary actualizar con la
Ultima version de software dispo-
nible en la pagina web de Vacon.
Si se vuelve a producir el fallo,
consultar al distribuidor mas
proximo.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto.

Resetear el fallo, apagary vol-
ver a encender el convertidro
(una vez los condensadores
estén descargados).
Descargary actualizar con la
Ultima version de software dispo-
nible en la pagina web de Vacon.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto.

Error de configuracion.

Error de software.

Fallo de componente [tarjeta de control).
Funcionamiento incorrecto.

Fallo de componente.
Funcionamiento incorrecto.

Funcionamiento incorrecto.
El software del sistema y la aplicacidén
no son compatibles.

Resetear el fallo y volver a dar
marcha.

Descargar y actualizar con la
Ultima version de software dispo-
nible en la pagina web de Vacon.
Si se vuelve a producir el fallo,
consultar al distribuidor mas
proximo.

Sobrecarga de recurso.
Fallo de carga, Reset o almacena-
miento de parametros.

Cargar los ajustes por defecto
de fabrica.

Descargary actualizar con la
Ultima version de software dispo-
nible en la pagina web de Vacon.
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Codigo
Fall Nombr | . e
aro LG LE Causa posible Solucion
La tension del Bus de CC esta por 52 sé:tisgedfegzézedgmduzca
debajo de los limites de tensidn . y
definidos. alimentacion temporal,
¢ tension de alimentacion demasiado resetear el falloy yolver a dar
baja marcha al convertidor.
9 80 Baja tension « fallo de componente Comprobar la tension de
(fallo) . P alimentacion. Si es correcta,
e fusible de entrada defectuoso <e ha producido un fallo interno
e el circuito de precarga externo no P ) '
estd cerrado Compljoba?r si hay fallos en la
NOTA Este fallo solo se activa si el E)eodn(satelf;?i.distribuidor mas
convertidor esta en funcionamiento. -~
proximo.
* z[ic;:éenr:aaciiﬁonn la tension de Comprobar la tensién de
o fallo de fusible o fallo en los cables allmentauop, los fug}bles y los
10 LAl Fase de entrada de alimentacion cables de alimentacion, el
La carga debe ser al menos del 10-20% puente rechﬁcgdor y el control
. . de puerta del tiristor (MR6->).
para que funcione la supervision.
El sistema de medida de intensidad ha
detectado que no circula intensidad por | Comprobar el cableado del
. una de la fases del motor. motor y motor.
M 100 |Fase de salida ¢ problema en el motor o en los cables | Comprobar filtro du/dt o filtro
del motor. sinusoidal.
e fallo de filtro (du/dt, sinusoidal)
La temperatura ambiente
Baia ternperatura La temperatura medida en el radiador |es demasiado baja para
1 1 . e la unidad de potencia o en la tarjeta | el convertidor. Coloque
3 20 def conveprtldor de | idad d | l ' l idor. Col
de potencia es demasiado baja. el convertidor en un lugar
mas calido.
Sobre
temperatura del

130 .
convertidor (fallo, : i
radiador] Comprobar la cantidad y el flujo

actual de aire de refrigeracion.
Sobre Comprobar si hay suciedad en
temperatura del Lat t did | radiad el radiador.

131 | convertidor a lemperatura medida en e radiagor Comprobar la temperatura
(alarma de la unidad de potencia o en la tarjeta ambiente

14 radiador‘] de potencia es demasiado alta. Com robér ue la frecuencia
NOTA Los limites de temperatura del P av
Sobre . e N de conmutacién no sea
radiador son especificos tamano del . .

132 temperatura del bastidor demasiado demasiado elevada
convertidor (fallo, ' en relacion con la temperatura
tarjeta) ambiente y la carga del motor.
Sobre Comprobar el ventilador de
temperatura del refrigeracion.

133 .
convertidor
(alarma, tarjeta)

15 140 |Motor bloqueado | El motor esta bloqueado. Comprobar el motory la carga.
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Codigo

Fallo Nombre del

Causa posible

Solucion

Reducir la carga del motor.
Si no existe sobrecarga del
Sobre motor, comprobar los
16 150 |temperatura del |El motor estd sobrecargado. P P
parametros del modelo de
motor .
temperatura (parametro Grupo
3.9: protecciones).
Comprobar la carga.
Baja carga del . . Comprobar parametros.
17 160 motor El motor esta en baja carga. Comprobar filtros du/dt y filtros
sinusoidales.
Sobrecarga
de potencia
180 -
(supervision de Reducir carga.
19 corta duracion] | |5 potencia del convertidor Comprobar el dimensionamiento
Sobrecarga es demasiado alta. del convertidor. ; Es demasiado
181 de potencia pequeno para la carga?
(supervision de
larga duracién)
Aparece solo en la aplicacion
especifica del cliente, si la funcion esta Resetear el fallo y volver
en uso. .
La identificacion del angulo a dar marcha al convertidor
240 |Fallo de control Aumentar el nivel de intensidad
25 de arranque ha fallado. . o
241 |del motor de la identificacion.
e Elrotor se mueve durante . )
. e, Consultar el historial de fallos
(& identificacion ara obtener mas informacion
¢ Elnuevo angulo identificado P '
no coincide con el valor existente
Se ha impedido la marcha del
convertidor. La orden de marcha esta
activada cuando un nuevo software Resetear el fallo y detener
2 250 Prevencion de (firmware o aplicacion), un ajuste de el convertidor.
marcha parametros o cualquier otro archivo Cargar el software y dar
que afecta al funcionamiento del marcha al convertidor.
convertidor, ha sido cargado en el
convertidor.
29 280 | Termistor Atex El termistor Atex ha detectado una Resetegr el fallo. Comprobar
sobre temperatura. el termistor y las conexiones.
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Codigo

290

Fallo

Nombre del

Seguridad
deshabilitada

Causa posible

La senal A de Seguridad deshabilitada
no permite establecer el convertidor en
estado listo.

291

Seguridad
deshabilitada

La senal B de Seguridad deshabilitada
no permite establecer el convertidor en
estado listo.

Solucion

Restablecer el fallo y volver
a dar marcha al convertidor
Comprobar las senales que
van de la tarjeta de control

a la unidad de potenciay al
conector D.

500

Configuracion
de seguridad

Aparece cuando el interruptor de
configuracion de seguridad se ha
instalado.

Retirar el interruptor de
configuracion de seguridad
de la tarjeta de control.

501

Configuracion
de seguridad

Se han detectado demasiadas tarjetas
opcionales STO en el convertidor. Solo
se admite una.

Retirar las tarjetas opcionales
STO adicionales. Consultar el
manual de seguridad.

502

Configuracion
de seguridad

La tarjeta opcional STO se ha instalado
en una ranura incorrecta.

Colocar la tarjeta opcional STO
en la ranura correcta.
Consultar el manual de
seguridad.

503
30

Configuracion
de seguridad

No se encuentra el interruptor de
configuracion de seguridad en la
tarjeta de control.

Instalar el interruptor de
configuracion de seguridad en
la tarjeta de control. Consultar
el manual de seguridad.

504

Configuracion
de seguridad

Elinterruptor de configuracion de
seguridad se ha instalado de manera
incorrecta en la tarjeta de control.

Instalar el interruptor de
configuracion de seguridad en
el lugar correcto de la tarjeta
de control. Consultar el manual
de seguridad.

505

Configuracion
de seguridad

Elinterruptor de configuracion de
seguridad de la tarjeta opcional STO se
ha instalado de manera incorrecta.

Comprobar la instalacion del
interruptor de configuracion de
seguridad en la tarjeta opcional
STO. Consultar el manual de
seguridad.

506

Configuracion
de seguridad

Se ha perdido la comunicacion con la
tarjeta opcional STO.

Comprobar la instalacion de la
tarjeta opcional STO. Consultar
el manual de seguridad.

507

Configuracion
de seguridad

El hardware no admite la tarjeta
opcional STO.

Resetear el convertidory volver
a dar marcha. Si se vuelve a
producir el fallo, ponerse en
contacto con su distribuidor
mas proximo.
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Codigo

Fallo

520

Nombre del

Diagnostico
de seguridad

Causa posible

Fallo de componente en la tarjeta
opcional STO.

Fallo de diagndstico del termistor

Solucion

Resetear el convertidor y volver
a dar marcha.

Diagnéstico - Si se vuelve a producir el fallo,
521 . ATEX. Ha fallado la conexion de ; ;
reemplazar la tarjeta opcional.
de seguridad entrada del termistor ATEX. P : P
Comprobar la conexién de
30 entrada del termistor ATEX.
522 Diagndstico Cortocircuito en la conexion de entrada | Comprobar la conexion ATEX
de seguridad del termistor ATEX. externa.
Comprobar el termistor ATEX
externo.
Se ha conectado el botdn de paro de Cuando la funcion STO esta
530 |Safe Torque Off |emergencia o se ha activado cualquier |activada, el convertidor se halla
otra operacion STO. en estado seguro.
La velocidad del ventilador no sigue la
referencia de velocidad con precision.
. i . . Resetear el fallo y volver a dar
Ventilador Sin embargo, el convertidor funciona o
311 . . marcha. Limpiar o reemplazar
refrigeracion correctamente. Este fallo solo aparece .
: el ventilador.
32 en los convertidores MR7 o de mayor
tamano.
Ventilador El ventilador ha agotado su vida util Reemplazar el ventilador y :
312 . . resetear el contador de la vida
refrigeracion (50,000 h). e )
util del ventilador.
El modo Anti-Incendio del convertidor
esta activado. Las protecciones del Comprobar los ajustes de
Modo Anti- convertidor no estan en uso. NOTA Esta | parametros y las senales.
33 320 . . o .
Incendio activado | alarma se resetea automaticamente | Algunas de las protecciones del
cuando se desactiva el modo Anti- convertidor estan desactivadas.
Incendio.
La unidad de potencia se ha cambiado
Dispositivo por otra del tamano correspondiente Resetea'r el fallo.
; . . P " |{ATENCION! El convertidor
361 |cambiado El dispositivo esta listo para su uso.
. : . R . se vuelve a poner en marcha
(mismo tipo) Los parametros ya estan disponibles .
. después del Reset.
en el convertidor.
Dispositivo La tarjeta opcional de_la ranura B se Resetear el fallo. Se usaran
] ha cambiado por una insertada en la . .
362 |cambiado . . los ajustes de parametros
. . misma ranura anteriormente. El .
(mismo tipo) . . - antiguos.
dispositivo esta listo para su uso.
37 . —
Dispositivo Igual que ID362 pero se refiere
363 |cambiado guarq P Consultar el caso anterior.
. . a laranura C.
(mismo tipo)
Dispositivo .
364 |cambiado lgual que ID362 pero se refiere Consultar el caso anterior.
. . a laranuraD.
(mismo tipo)
Dispositivo .
365 |cambiado lgual que ID362 pero se refiere Consultar el caso anterior.
: : alaranura E.
(mismo tipo)
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Codigo

Fallo
ID

Nombre del

Causa posible

Solucion

. - Tarjeta opcional anadida en la ranura . - L
Dispositivo . . . , El dispositivo esta listo para
- B. La tarjeta opcional se insertd . .
372 |anadido . . su uso. Se usaran los ajustes
. . anteriormente en la misma ranura. . .
(mismo tipo) . . a de parametros antiguos.
El dispositivo esta listo para su uso.
Dispositivo .
373 |anadido Lgtjaarg;nujrlaDgn pero se refiere Consultar el caso anterior.
38 (mismo tipo) '
Dispositivo .
374 |anadido Lgtjaat;nujrfg?z pero se refiere Consultar el caso anterior.
(mismo tipo) '
Dispositivo .
375 |anadido lagtjaarg;nujrlaDsn pero se refiere Consultar el caso anterior.
(mismo tipo) '
382 Dispositivo Tarjeta opcional extraida de la ranura
extraido Ao B.
383 Dispositivo Igual que ID380 pero se refiere
39 extraido alaranuraC El dispositivo no esta disponi-
384 Dispositivo Igual que ID380 pero se refiere ble. Resetear el fallo.
extraido alaranuraD
385 Dispositivo Igual que D380 pero se refiere
extraido alaranuraE.
El dispositivo no esta disponi-
40 390 Dispositivo Dispositivo desconocido conectado ble. Si se vuelve a producir el
desconocido (unidad de potencia/tarjeta opcional] |fallo, ponerse en contacto con
su distribuidor mas proximo.
Comprobar los ajustes de
parametros.
Comprobar la cantidad y el flujo
actual del aire de refrigeracion.
Comprobar la temperatura
La temperatura de IGBT calculada ambiente.
es demasiado elevada. Comprobar si hay suciedad en
41 400 Temperatura e Carga del motor elevada el radiador.
de IGBT e Temperatura ambiente demasiado | Comprobar que la frecuencia
alta de conmutacioén no sea dema-
¢ Fallo de hardware siado elevada en relacion con
la temperatura ambiente y la
carga del motor.
Comprobar el ventilador
de refrigeracion.
Realizar identificacion.
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Codigo

Fallo

Nombre del

Causa posible

Solucion

Resetear el fallo.
. ANIT H
Dispositivo Distinto tipo de unidad de potencia :/ﬁzlf\:c;o%nilrc:::ﬁ;trlgﬁ; ng_
431 |cambiado reemplazada. Los pardmetros no estan pués delpReset
(distinto tipo) disponibles en la configuracion. Volver a definir los parametros
de la unidad de potencia.
La tarjeta opcional de la ranura C se ha
Dispositivo cambiado por una que no ha estado en | Resetear el fallo.
4L 433 |cambiado la misma ranura anteriormente. Los | Volver a definir los pardmetros
(distinto tipo) ajustes de pardmetros no han sido de la tarjeta opcional.
guardados.
Dispositivo .
434 | cambiado Lgé]l:]ilrgug D433 pero se refiere a (a Consultar el caso anterior.
(distinto tipo) '
Dispositivo .
435 |cambiado lr%lrjwilrguDe D433 pero se refiere a la Consultar el caso anterior.
(distinto tipo) '
Resetear el fallo.
. ANT ;
Dispositivo Distinto tipo de unidad de potencia LGZT\ZCQONO'nELrC:::ﬁ;:gﬁ; ng—
441 |anadido anadido. Los parametros no estan dis- bués delpReset
(distinto tipo) ponibles en la configuracion. Volver a definir los parametros
de la unidad de potencia.
La tarjeta opcional de la ranura C se ha
45 Dispositivo anadido por una que ha estado en la . ,
443 |anadido misma ranura anteriormente. Los \d/(;l\l/;l;aari?;rzjlrclioosnz?rametros
(distinto tipo) ajustes de pardmetros no han sido J P :
guardados.
4dd D.ISpOS.ItI\{O ana- Igual que ID443 pero se refiere Consultar el caso anterior
dido (distinto tipo)| a la ranura D.
445 D_|spos_|t|\{o ana- Igual que ID443 pero se refiere Consultar el caso anterior
dido (distinto tipo)| a la ranura E
46 662 Reloj en tiempo | El nlv_el de tension de _la baterla RTC Sustituir la bateria.
real es bajo y se debe sustituir.
. | El software del convertidor se ha
Software actuali- : . . -
47 663 2ado actualizado (ya sea todo el paquete No requiere ninguna accion.
de software o una aplicacion).
Cambiar los elementos
Al menos una de las senales de averiados.
Fallo de nivel baio entrada analdgica disponibles se ha Comprobar el circuito
50 1050 | de entrada 19| situado por debajo del 50% del rango |de entrada analdgica.
analéaica (Al) de sefial minima definido. Comprobar que el parametro
9 El cable de control esta roto o suelto  |Rango de sefial de entrada
La sefal de origen ha fallado. analdgica 1 (AI1) esté
configurado correctamente.
La senal de entrada digital definida por - :
el parametro P3.5.1.11 0 P3.5.1.12 se Fallo definido por el usuario.
51 1051 |Fallo externo . L . S Comprobar esquemas/
ha activado para indicar la situacion de entradas digitales
fallo en el dispositivo externo. 9 '
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Codigo

Fallo
ID

Nombre del

Causa posible

Solucion

Fallo de . . . Comprobar la conexidn del
1052 C Se ha interrumpido la conexidn entre el .
52 1352 | COMunicacion . panely el posible cable del
panel de control y el convertidor.
Panel panel.
Fallo de Se ha interrumpido la conexion de . .,
s, . Comprobar la instalacion
53 1053 | comunicacion datos entre el maestro de Fieldbus el maestro de Fieldbus
Fieldbus y la tarjeta de Fieldbus. y ’
1354 |Fallo ranura A
1454 |Fallo ranura B Comprobar tarjeta opcional
54 1554 | Fallo ranura C Tarjeta opcional o ranura defectuosas. y ranura.
Ponerse en contacto con
1654 |Fallo ranura D el distribuidor mas préximo.
1754 | Fallo ranura E
Comprobar que el motor esté
conectado al convertidor.
Asegurarse d.e que no existe
57 1057 |ldentificacion Identificacidn de marcha ha fallado. carga en el eje del motor.
Asegurarse de que la orden
de marcha no se elimina
antes de que se complete
la identificacion.
1063 Fgll.o de paro Paro répido activado. Comprobgr el motivo por gl que
rapido se ha activado el paro rapido.
Una vez encontrado el motivo
y tomado medidas correctoras,
63 AL q resetear el fallo y volver a dar
1363 ,a'.';“a €Paroe I parg rapido activado. marcha al convertidor.
rapido Consultar el parametro
P3.5.1.26 y el grupo de
parametros 3.4.22.5.
Fallo de Se ha interrumpido la conexidn de Comprobar la |nsta_1[aC|on,
65 1065 S, . el cable y los terminales entre
comunicacion PC | datos entre el PC y el convertidor. .
el PCy el convertidor.
1366 Fallo entrada del Comprobar la refrigeracion
termistor 1 y carga del motor.
Fallo entrada del . Compropar la conexion
1466 |\ istor 2 La entrada del termistor ha detectado |del termistor.
66 un incremento de la temperatura del |Si la entrada del termistor
motor. no estad en uso se debe
1566 Fallo.entrada del cortocircuitar.
termistor 3 Ponerse en contacto con el
distribuidor mas préximo.
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Codigo

Fallo

Nombre del

Causa posible

Solucion

Alarma del El contador de mantenimiento
1301 |contador de o
" ha alcanzado el limite de alarma.
mantenimiento 1
1302 Ec?:fajilr de El contador de mantenimiento o
o ha alcanzado el limite de fallo. Llevar a'cabo el mantenimiento
68 mantenimiento 1 necesario y resetear el
Alarma del o contador. Consultar los
1303 | contador de El contador de mantenimiento parametros B3.16.4 0 P3.5.1.40.
. ha alcanzado el limite de alarma.
mantenimiento 2
Fallo del El contador de mantenimiento
1304 |contador de o
" ha alcanzado el limite de alarma.
mantenimiento 2
Se ha usado un nimero ID que no Comprobar los parametros
1310 existe para los valores de asignaciéon | en el menu Mapa Fieldbus
de la Process Data Out de Fieldbus. (capitulo 4.6).
El valor que se esta asignando
Fallo de No se pueden convertir uno o mas puede no tener un tipo definido.
69 1311 |comunicacion valores de la Process Data Out de Comprobar los pardmetros en
de Fieldbus Fieldbus. el mend Mapa Fieldbus
(capitulo 4.6).
Desbordamiento al asignar y convertir | Comprobar los parametros
1312 los valores de Process Data Out de en el mend Mapa Fieldbus
Fieldbus (16 bits). (capitulo 4.6).
Resetear el convertidor para
La orden de marcha estd activa y se restaurar el funcionamiento
76 1076 Prevencion ha bloqueado con el fin de evitar el giro | normal. La necesidad de volver
de Marcha accidental del motor durante la a dar marcha depende de la
primera conexion. configuracion de los
parametros.
Se ha superado el maximo de 5
. conexiones activas simultaneas de Eliminar las excesivas
77 1077 |>5 conexiones . . . .
Fieldbus o herramienta de PC que conexiones activas.
soporta la aplicacion.
El motivo puede ser la rotura
Se ha agotado el limite de tiempo de la | de una tuberia. Comprobar
100 1100 Limite de tiempo |funcidn de prellenado en el controlador | el proceso.
de Prellenado PID | PID. El valor de proceso deseado no se | Comprobar los parametros
ha alcanzado en este tiempo. en el mend M3.13.8 Prellenado
tuberia.
Controlador PID: el valor actual ha Comprobar el proceso.
Fallo de . S )
D superado los limites de supervision Comprobar los ajustes de
101 1101 | supervision . ..
Valor Actual PID (P3.13.6.2, P3.13.6.3) y el retraso los parametros, los limites
(P3.13.6.4) si se han definido. de supervision y el retraso.
Fallo de Controlador PID externo: el valor ctual | Comprobar el proceso.
105 1105 supervision Valor | ha superado los limites de supervision | Comprobar los ajustes de
Actual PID (P3.14.4.2, P3.14.4.3) y el retraso los pardametros, los limites
externo (P3.14.4.4) si se han definido. de supervision y el retraso.
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LOCALIZACION DE FALLOS

Codigo

Fallo
ID

Nombre del

Causa posible

Solucion

La sefnal de supervision de la presion

1109 de entrada [P3’!392] se ha situado Comprobar el proceso.

Fallo de por debajo del limite de alarma Comprobar los parametros
109 supervisién (P3.13.9.7). del mend M3.13.9.
presion de La sefial de supervision de la presion Com.plrobar el sensor de

1409 entrada de entrada (P3.13.9.2) se ha situado presion de entrada y las
por debajo del limite de fallo conexiones.
(P3.13.9.8).

Al menos una de las senales de

1315 entrada de temperatura seleccionadas

(P3.9.6.1) ha alcanzado el limite de
1 Fallo de entrada |alarma 1(P3.9.6.2). Localizar la causa del aumento
de temperatura 1{ Al menos una de las senales de de temperatura.

1316 entrada de temperatura seleccionadas | Comprobar el sensor de tem-
(P3.9.6.1) ha alcanzado el limite de peraturay las conexiones.
fallo 1 (P3.9.6.3). Comprobar que la entrada de

_ temperatura estd cableada en
Al menos una de las senales dg caso de que no haya ningn

1317 entrada de temperatura se,lec_cmnadas sensor conectado.

(P3.9.6.5) ha alcanzado el limite de Consultar el manual de la tar-
112 Fallo de entrada | fallo 2 (P3.9.6.6). jeta opcional para obtener mas
de temperatura 2| Al menos una de las sefiales de informacion.

1318 entrada de temperatura seleccionadas
(P3.9.6.5) ha alcanzado el limite de
fallo 2 (P3.9.6.7).

En el sistema MultiBomba, al menos | Realizar las acciones de
Alarma de conta- . . .
. el tiempo de uno de los contadores de | mantenimiento necesarias,
dor de tiempo de | . .
1113 tiempo de marcha de la bomba ha resetear el contador de tiempo
marcha de la , . o
superado el limite de alarma definido |de marchay resetear la alarma.
bomba . ,
13 por el usuario. (Consultar el capitulo 4.15.4)
En el sistema MultiBomba, al menos |Realizar las acciones de
Fallo de contador . . .
de tiempo de el tiempo de uno de los contadores de | mantenimiento necesarias,
1313 tiempo de marcha de la bomba ha resetear el contador de tiempo
marcha de la . -
bomba superado el limite de fallo definido de marchay resetear el fallo.
por el usuario. (Consultar el capitulo 4.15.4)
700 Aplicacion utilizada no compatible. Cambiar la aplicacion.
300 No compatible i ; e

701 Tarjeta ppuonal utilizada o ranura no Retirar la tarjeta opcional.

compatibles.
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10.

10.1

APENDICE 1

VALORES POR DEFECTO DE PARAMETROS DE ACUERDO CON

LA APLICACION SELECCIONADA

Los valores por defecto de los parametros siguientes varian de acuerdo con el Asistente para
aplicacion seleccionado.

Tabla 134. Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion

Por defecto

Q @
s — —
Indice Parametro & o o o E Unidad| D Descripcion
c < o hr s
~S > = a —
7] T c =
i o E]
o =
P3.2.1 Lugar de control remoto 0 0 0 0 0 172 |0 =Control I/0
P3.2.2 Panel/Remoto 0 0 0 211 | g = Remoto
0 = Marcha Directa-Marcha
Légica de marcha/paro Inversa
P3.2.6 de I/O lugar A 2 2 2 0 0 300 2 = Marcha Directa-Marcha
Inversa [flanco)
327 Légica de marcha/paro 2 2 2 2 2 363 2 = Marcha Directa-Marcha
de 1/0 lugar B Inversa (flanco)
Seleccidn de referencia 6=Al1+AI2
P3.3.15 de control de 1/0 lugar A 6 6 7 7 7 1 7 =PID
Seleccidn de referencia
P3.3.1.6 de control de /0 lugar B 4 4 4 4 4 131 |4=Al
p33.17 | >eleccion de lareferencia 2 2 2 2 2 121 | 2 = Referencia panel
de control de panel
p3.3.1.10 | Selecciondelareferencia | g 3 3 3 3 122 |3 = Fieldbus
de control Fieldbus
P3.3.3.1 Modo frecuencias fijas 0 0 0 0 0 182 |0 = Codificacién binaria
P3.3.3.3 Frecuencia fija 1 10,0 | 10,0 | 10,0 10,0 10,0 Hz 105
P3.3.3.4 Frecuencia fija 2 15,0 | 15,0 | 15,0 15,0 15,0 Hz 106
P3.3.3.5 Frecuencia fija 3 20,0 | 20,0 | 20,0 20,0 20,0 Hz 126
P3.3.6.1 Activar la referencia Flushing 0 0 0 0 101 532
P3.3.6.2 Referencia Flushing 0 0 0 0 101 530
P3.5.1.1 Senal de control 1 A 100 100 100 100 100 403
P3.5.1.2 Senal de control 2 A 101 101 0 0 0 404
P3.5.1.4 Senal de control 1 B 0 0 103 101 0 423
P3.5.1.7 Forzar control I/0 lugar B 0 0 105 102 0 425
P3518 Forzar referencia de I/0 0 0 105 102 0 343
lugar B
P3.5.1.9 Forzar control Fieldbus 0 0 0 0 0 411
P3.5.1.10 Forzar control panel 0 0 0 0 0 410
P3.5.1.11 Fallo externo cerrado 102 102 101 0 105 405
P3.5.1.13 Reset de fallo cerrado 105 105 102 0 103 414
P3.5.1.21 Selector de frecuencias fijas | 103 103 104 0 0 419
P3.5.1.22 | Selector de frecuencias fijas | 104 104 0 0 0 420
P3.5.1.23 | Selector de frecuencias fijas 0 0 0 0 0 421
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Tabla 134. Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion

P35 131 Seleccion d;:‘gferenua 1/2 0 0 0 0 102 1047
P3.5.1.35 Habil. av. len. Entrada digital 0 0 0 0 101 532
P3.5.1.36 Activar la referencia o | o | o0 o | 101 530
Flushing
P3.5.1.42 Enclavamiento de bomba 1 0 0 0 103 0 426
P3.5.1.43 Enclavamiento de bomba 2 0 0 0 104 0 427
P3.5.1.44 Enclavamiento de bomba 3 0 0 0 105 0 428
P3.5.2.1.1 Seleccion de senal de 100 | 100 | 100 | 100 | 100 377
entrada analdgica 1 (Al1)
P35.2.1.2 | nempodefiltrodeentrada | oy gy 1 gq | gq | g s | 378
analégica 1 (Al1)
P35.2.1.3 | Rengodesenaldeentrada |, 0 0 0 0 379 | 0=0-10V/0-20 mA
analégica 1 (Al1)
P35214 Minimo entrada aqaloglca 1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
(Al1) usuario
P35.2.1.5 | Meximoentradaanaldgica® | 44 | 1000 100,0 | 100,0 | 100,0 381
(Al1) usuario
Inversion sefhal de entrada
P3.5.2.1.6 . 0 0 0 0 0 387
analégica 1 (Al1)
Seleccion de senal de
P3.5.2.2.1 entrada analégica 2 (AI2) 101 101 101 101 101 388
Tiempo de filtro de sefal de
P3.5.2.2.2 entrada analégica 2 (AI2) 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 3 389
P35.223 | Rengodesenaldeentrada | 1 1 1 1 390 | 1=2-10V/4-20 mA
analdgica 2 (AI2)
P35.2.24 | Minimoentradaanalogicaz | o4 | g4 | g0 | go | 00 391
(AI2) usuario
P35.2.25 | Maximoentradaanaldgica | 4q04 | 1000 100,0 | 1000 | 100,0 392
(AI2) usuario
P35226 Inversion dt? s.enalde entrada 0 0 0 0 0 398
analdgica 2 (AI2)
P3.5.3.2.1 Funcién salida relé 1 (RO1) 2 2 2 49 2 11001 | 2 = Marcha
P3.5.3.2.4 Funcién salida relé 2 (R02) 3 3 3 50 3 11004 | 3 = Fallo
P3.5.3.2.7 Funcién salida relé 3 (R03) 1 1 1 51 1 11007 | 1 = Listo
P3.5.4.1.1 Funcién para salida 2 2 2 2 2 10050 | 2 = Frecuencia de salida
analégica 1 (A01)
P35.4.1.2 | lempodefiltroparasalida | |y | qg | g 1,0 s | 10051
analégica 1 (A01)
Minimo de salida
P3.5.4.1.3 analdgica 1 (A01) 0 0 0 0 0 10052
P35.4.14 | Minimoescalade salida 00 | 00 | 00 | 00 | 00 10053
analégica 1 (A01)
P3.5.4.1.5 Maximo escala salida 00 | 00 | 00 | 00 | 00 10054
analégica 1 (A01)
" 0 = Deshabilitado
P3.10.1 Reset automatico 0 0 1 1 1 731 1 = Habilitado
P313.25 Seleccion dePIr[leerenaa 1/2 0 0 0 0 102 1047
P3.13.2.6 | Seleccion de referencia 1 PID - - 1 1 1 332 | 1=Referencia de panel 1
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Tabla 134. Valores por defecto de parametros de acuerdo con la aplicacion

P3.13.2.10 | Seleccién de referencia PID 2 ’ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ 2 ‘ ‘ 431 ‘ 2 = Referencia de panel 2
P3.13.3.1 Funcidn valor actual - - 1 1 1 333

P3.13.3.3 Seleccion valor actual 1 - - 2 2 2 334

P3.15.1 Modo MultiBomba - - - 0 2 1785

P3.15.2 Numero de bombas 1 1 1 3 3 1001

P3.15.5 Enclavamientos - - - 1 1 1032

P3.15.6 Rotacion automatica - - - 1 1 1027

P3.15.7 Tipo de rotacion - - - 1 1 1028

P3.15.8 Intervalo de rotacion - - - 48,0 48,0 1029

P3.15.11 Limite de frecuencia - - - 250 | 50,0 | Hz | 1031
para rotacion

P3.15.12 Limite de borr’\bas ) ) ) 1 3 1030
para rotacion

P3.15.13 Limite de conexidn/ - - - 10,0 | 100 | % | 1097
desconexion auxiliares

P3.15.14 Tiempo de conexién/ - - - 10 10 s | 1098
desconexion auxiliares

Velocidad de produccién

P3.15.15 - - - - 100,0 % 1513
constante
P3.15.16 Limite bombas marcha - - - 3 3 1187
P5.7.1 Tiempo de espera 5 5 5 5 5 min 804
P5.7.2 Pagina por defecto 4 5 4 4 4 2318 | 4 = MultiMonitor
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